Manual del montador

Automatismos y controles para
persianas y protecciones solares

En equipo es mas facil.
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Informacion general

Modelos de automatismos para persianas
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Modelo M:
Desconexion final
mecanica

Modelo Pico R+:
(1999-2007)
Desconexion final
electronica; de punto
inferior a tope superior;
para minieje

Modelo PRF+:

(a partir de 2003)
Receptor de radio
Centronic; programacion
punto a punto

Modelo RP(+):
(a partir de 2009)

Desconexion

final electronica;
programacion punto a
punto; reconocimiento
sensible de obstaculos

Modelo RO(+):

(a partir de 2010)
Desconexion

final electronica;
reconocimiento sensible
de obstaculos

i

Modelo R(+):
(1997-2009)
Desconexion

final electronica;
reconocimiento
sensible de obstaculos

Modelo RF(+):
(2000-2002)

Receptor de radio

40 MHz/AM;
reconocimiento sensible
de obstaculos

Modelo PR+:
(a partir de 2005)
Desconexion
final electronica;
programacion
punto a punto

Modelo PROF+:
(a partir de 2009)

Receptor de radio
Centronic; programacion
punto a punto;
reconocimiento sensible
de obstaculos

Modelo BO1:
(a partir de 2012)

Receptor de radio
B-Tronic; programacion
punto a punto;
reconocimiento sensible
de obstaculos

Modelo CO1:
(a partir de 2013)

Receptor de radio Cen-
tronic; programacion
punto a punto;
reconocimiento sensible
de obstaculos; inversion

Modelo EO03:
(a partir de 2016)

Desconexion

final electronica;
programacion punto a
punto; reconocimiento
sensible de obstaculos

Modelo E14:
(a partir de 2017)

Desconexion

final electronica;
programacion punto a
punto

Modelo NO1:
(a partir de 2020)

Receptor de radio
EnOcean; programacion
punto a punto;
reconocimiento sensible
de obstaculos; inversion

Modelo CO1 PLUS:
(a partir de 2021)

Receptor de

radio Centronic

y CentronicPlus;
programacion punto a
punto; reconocimiento
sensible de obstaculos;
inversion

-

W

Modelo EO1:
(a partir de 2014)

Desconexion

final electronica;
programacion punto a
punto; reconocimiento
sensible de obstaculos;
inversion

Modelo EO02:

(a partir de 2016)

Desconexion

final electronica;
reconocimiento
sensible de obstaculos;
(funciones como RO+)

Modelo EVO 20:
(a partir de 2018)

Regulacion de la
velocidad; programacion
punto a punto;
reconocimiento sensible
de obstaculos; inversion

Modelo DO1:

(a partir de 2020)
Receptor de radio DECT;
programacion punto a
punto; reconocimiento
sensible de obstaculos;
inversion

w
o]
=
® .=
T
8 c
» o
h-l—‘
O S
A <

S BECKER



Informacion general

¢ Qué automatismo para persiana hay montado?

En los automatismos con desconexion final electroni-
ca de la ultima generacion, las posiciones finales se
pueden borrar y volver a ajustar con el elemento de
mando disponible. Proceda al efecto como se descri-
be a continuacion:

En primer lugar, haga girar el automatismo durante
6 segundos en direccion ARRIBA o ABAJO.

A continuacion, ejecute los movimientos de marcha in-
dicados al margen para borrar las posiciones finales.
Si el automatismo hace entonces 2 veces ,clac”, es
que se trata de los modelos RO+, EO1, E02, EO3 o0 E14.
Si el automatismo ejecuta un movimiento de subida y
de bajada en lugar de hacer ,clac”, es que se trata del
modelo EVO 20 R.

A continuacioén, programe de nuevo las posiciones fi-
nales superior e inferior ejecutando la secuencia indi-
cada al margen. El automatismo confirma el proceso
de programacion mediante 1 ,clac” en cada caso.

Si el automatismo no confirma el proceso mediante 1
sclac“, es que esta montado el modelo EO2 o el mo-
delo RO+.

Si el automatismo se detiene de forma sensible ante
un bloqueo en direccion Abajo e invierte la marcha, es
que se trata del modelo EO1.

Si el automatismo se detiene sin invertir la marcha, es
que se trata del modelo E03.

Si el automatismo no reacciona de forma sensible ante
el bloqueo, es que se trata del modelo E14.

Todos los demas automatismos se pueden identificar
por medio del set de ajuste. Los conductores del cable
de conexion del automatismo se conectan con los
conductores del mismo color del set de ajuste.

Pulse la tecla de programacion @ durante 2 segundos.

Si elautomatismo emite un fuerte ruido sin que llegue a
girar el eje, es que hay montado un modelo M. Cambie
de inmediato el set de ajuste por otro adecuado para
el modelo M.

Si el automatismo hace 2 veces ,clac”, es que hay
montado un modelo R(+) o PicoR+.

Si el automatismo hace 1 vez ,clac“ o no muestra
ninguna reaccion, entonces se trata de los modelos
RP(+), RO+, PR+, RF(+) PRF+, PROF+ 0 BO1.

Borrar posiciones finales
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Haga girar el automatismo aprox. 3 vueltas y vuelva a
presionar latecla de programacion durante 2 segundos
(cuando el automatismo vuelva a hacer ,clac”, se ha
definido una segunda posicion final). Haga girar el
automatismo aprox. 1,5 vueltas en sentido contrario y
ejecute la secuencia de borrado:

- Pulse la tecla de programacion @ y manténgala pulsada
- Pulse la tecla § ® y manténgala pulsada
- Suelte la tecla de programacion @

- Pulse de nuevo la tecla de programacion @ hasta que
el automatismo haga 2 veces ,clac”.

Si el automatismo sigue haciendo solo una vez ,clac”
después de pulsar la tecla de programacion, es que
hay montado un automatismo con receptor de radio
integrado modelo NO1, modelo DECT (a partir de
2020) o modelo C01 PLUS (a partir de 2021). Si el
automatismo no muestra ninguna reaccion, es que
hay montado un automatismo con receptor de radio
integrado modelo RF(+) (hasta 2002), modelo PRF+
(2003-2009), modelo PROF+ (a partir de 2009),
modelo CO1 (a partirde 2013) o modelo BO1 (a partir de
2012) con sistema de radio bidireccional. Mediante la
programacion del emisor correspondiente es posible
identificar el modelo de automatismo.

Si el automatismo hace 2 veces ,clac”, es que hay
montado un modelo RP(+), RO(+) o PR+.

Vuelva a presionar la tecla de programacion ©.

Si el automatismo vuelve a hacer 2 veces ,clac”, es
que hay montado un modelo RO(+) (a partir de 2010).

Sielautomatismohace 1vez ,clac“,esquehaymontado
un modelo RP(+) o PR+. Ahora acaba de programar
una posicion final. Haga girar el automatismo 3 vueltas
desde la posicion final.

Si el automatismo se desplaza sin interrupcion, es que
se trata del modelo PR+ (a partir de 2003).

Si el automatismo se para y reanuda la marcha, es que
se trata del modelo RP(+) (a partir de 2009).
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Automatismo modelo M (M04)

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. €j., R8/17CM

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P -35mm
R -45mm
L-58mm
8/17 Par nominal/régimen de salida
C Cable de conexion enchufable
M Desconexion final mecanica

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. ej., 08 40 961630
08 Ano 2008
40 Numero de semana
961630 Numero consecutivo

Conexion

Los automatismos con desconexion final
mecanica no deben conectarse en paralelo
a un puesto de mando. La descarga del
condensador podria danar los interruptores
fin de carrera. Y las posiciones finales dejarian
de surtir efecto.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
ARRIBA y ABAJO.
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R817CM@

Art.Nr.2010 110 100

M  8Nm|n 17 mi

U 230 V |f 50 H

P 115 W]l 05 A

tKB 4 minbi=

Ser. Nr.. 0840961630R=

Made in Germany

Automatismo

Informacion

Antes de efectuar el montaje, verifique
si esta enclavado (bien atornillado) el
seguro de la rueda motriz.

Marque la posicion de la rueda motriz
sobre el eje y practique un taladro de
4 mm en ese punto.

Asegure la rueda motriz con un
tornillo o remache para impedir su
desplazamiento axial en el eje.

La flecha en el cabezal del automatismo
indicaelsentidode giro@. En elajustador
correspondiente se ajusta la posicion
final, p. ej., con el dispositivo de ajuste
flexible (n.” de art. 49332000020).

Girar en direccion ,+“ para ampliar el
“

margen, girar en direccion ,-“ para
reducir el margen.

El maximo margen de desplazamiento
asciende a 38 vueltas del eje enrollador.
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Automatismo modelo M (M04)

Ajuste de las posiciones finales

1. Ajuste de la
posicion final inferior
Después de montar el gje,
desplace el automatismo
hacia abajo hasta que se
desconecte automati-
camente. Gire el corres-
pondiente ajustador en
direccion ,+“ (sentido de
las agujas del reloj) con el
dispositivo de ajuste fle-
xible, hasta que el eje se
encuentre en una posicion
adecuada para conectar
la persiana con el gje.

Desconecte la marcha ha-
cia abajo y una la persiana
con el eje (enganchando
los flejes).

2. Ajuste dela
posicion final superior
Desplace la persiana ha-
cia arriba hasta que el au-
tomatismo se desconecte
automaticamente por me-
dio del interruptor fin de
carrera para la posicion
final superior.

Nota: En el estado de su-
ministro (de fabrica) el
margen de los interrup-
tores fin de carrera viene
preajustado en 2 vueltas
en sentido ARRIBA y ABA-
JO.

Durante la marcha hacia
arriba el automatismo se
desconecta después de
4-5 vueltas.

Gire el correspondiente
ajustador en direccion
»,1“ (sentido de las agujas
del reloj) hasta que la
persiana se encuentre en
la posicion final superior.

Persiana
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Automatismo modelo M17

Placa de caracteristicas

© Denominaciéon de modelo: p. ej., R4-M17

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
R -45mm
4 Par nominal (4 Nm)
M Desconexion final mecanica
17 Modelo de automatismo

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. e]., 1549 60520
15 Ano 2015
49 Numero de semana
60520 Numero consecutivo

Conexion

Los automatismos con desconexion
final mecanica no deben conectarse
en paralelo a un puesto de mando. La
descarga del condensador podria danar los
microinterruptores.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
ARRIBAy ABAJO.

Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

Tubular Motor

R4-M17 @
ArtNr: 2010 110 043 0
M 4 Nm n 17 1/min
U 230V | f 50Hz
P8 W |l 040A
ClL180(H) |s2 4mn@)

Ser. Nr.: 154960520 &)

Automatismo

Automatismo 1

Made in Ge

rman,
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Automatismo 2
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Informacion

Los automatismos con desconexion final
mecanica del modelo M17 reconocen
automaticamente ambas posiciones
finales.

Para poder reconocer la posicion final
superior, es preciso que exista un tope
definido (listén angular o tope).

Para poder reconocer la posicion final
inferior, es preciso instalar conectores
de eje rigidos. Los conectores de eje
rigidos deben encastrar al efecto y
presionar la persiana contra el alféizar.

La posicion final superior se detecta
automaticamente debido al aumento
del momento de torsion al chocar contra
los topes, el listbn angular o los topes
ocultos.

La posicion final inferior se detecta
automaticamente debido al aumento
del momento de torsién al encastrar los
conectores de eje rigidos.

No son necesarias marchas de
instalacion o programaciones.
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Automatismo modelo PicoR+

Placa de caracteristicas

©® Denominacion de modelo: p. ej., P9/16 R+

P Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P - 35mm

9/16 Par nominal/régimen de salida

R Desconexion final electronica
para persianas

+ Apto para seguro contra apertura

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. ej., 03 28 56789
03 Ano 2003
28 Numero de semana
56789 Numero consecutivo

Conexion

Pueden conectarse en paralelo a un puesto de
mando varios automatismos con desconexion
final electronica. El nUmero maximo de auto-
matismos controlados sincronicamente —en
funcion del respectivo consumo de corriente—
no debe superar nunca la cifra de 5.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
ARRIBA y ABAJO.

BECKER

KEUR

CEA P D

P9/16 R+ @

£[ArtNr: 2009 000 001 0
E[M 9 Nm [n 16 min"
°luU 230 v [f 50Hz
g|P 10w I 047A
g tKB 4 min@

Ser.Nr: 032856789 @ |
Automatismo

Informacioén

Los automatismos con desconexion
final electronica del modelo
PicoR+ reconocen 'y programan

automaticamente la posicion final
superior.

Para poder reconocer perfectamente la
posicion final superior, es preciso que
exista un tope definido (liston angular o
tope).

Los flejes se fijan al minieje por medio
de grapas para ejes. De este modo
se impide que los flejes rocen con el
automatismo.

Las posiciones finales pueden ajustarse
a través de cada elemento de mando.

El borrado de las posiciones finales se
efectua por medio del set de ajuste.

Los conductores del cable de conexion
del automatismo se conectan con los
conductores del mismo color del set de
ajuste.

Persiana
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Automatismo modelo PicoR+

© © 0 0 0 0 0000 000000000000 0000000000000 000000000000 000O0CO0COCOCIOCOE

Programacion de las posiciones finales

1. Programacion de la posicion
final superior

Desplace primero la persiana hacia
la posicion final superior, hasta que
el automatismo se desconecte
automaticamente.

Nota: En la primera marcha hacia arriba
(marchadeinstalacion), elautomatismo se
desplaza con fuerza reducida por razones
de seguridad. Sila fuerza desplegada roza
el limite, es posible que el automatismo
se pare antes de alcanzar la posicion
final superior. Después de efectuar un
reset (borrado de las posiciones finales),
arranque de nuevo el automatismo hasta
que alcance la posicion final superior.

2. Programacion de la posicion
final inferior

A continuacion, desplace la persiana
hasta la posicion final inferior deseada.

(En caso de instalacion con seguros
contra apertura o flejes de seguridad
rigidos, desplace la persiana hacia abajo
hasta que el automatismo se desconecte
automaticamente.)

e

+

3. Programacion del margen de
desplazamiento

Desplace de nuevo la persiana sin
interrupcion hacia la posicion final
superior hasta que el automatismo se
detenga automaticamente.

Durante esta carrera el automatismo
»aprende” el recorrido entre las posicio-
nes finales y finaliza automaticamente la
programacion.

4. Borrado de las posiciones
finales con el set de ajuste

Pulse la tecla de programacion hasta
que el automatismo haga 2 veces ,clac”.

Nonstop
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Automatismo modelo R(+)

Placa de caracteristicas

© Denominaciéon de modelo: p. €j., R8/17 R+

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
R -45mm

8/17 Par nominal/régimen de salida

R Desconexion final electronica
para persianas

+ Apto para seguro contra apertura

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. ej., 05 48 50542
05 Ano 2005
48 Numero de semana
50542 Numero consecutivo

Conexion

Pueden conectarse en paralelo a un puesto de
mando varios automatismos con desconexion
final electronica. El nUmero maximo de auto-
matismos controlados sincronicamente —en
funcion del respectivo consumo de corriente—
no debe superar nunca la cifra de 5.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
ARRIBA y ABAJO.

BECKER

KEUR
CEA ru D
R8/17R+ @
g [ArtNr: 2010020 0220
E(M 8 Nm [n 17 min°
°lu 230V [f 50Hz
g[P 15w I 05A
g tKB 4 min@
Ser.Nr: 054850542 @ |
Automatismo

Automatismo 1

Automatismo 2

Informacion

Los automatismos con desconexion final
electronica del modelo R(+) reconocen
y programan automaticamente ambas
posiciones finales.

Para poder reconocer perfectamente la
posicion final superior, es preciso que
exista un tope definido (liston angular o
tope).

Instalacién con flejes del modelo R
No debe hallarse mas de una lama por
encima de la guia de entrada. En la
posicion final inferior, los flejes deben
actuar en contra del movimiento giratorio
del eje. Los flejes deben montarse a una
distancia reciproca de 30 cm.

Instalaciéon con seguros contra
apertura del modelo R+

El seguro contra apertura debe estar
encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Las posiciones finales pueden ajustarse
a través de cada elemento de mando.

El borrado de las posiciones finales se
efectua por medio del set de ajuste.

Los conductores del cable de conexion
del automatismo se conectan con los
conductores del mismo color del set de
ajuste.
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Programacion de la posicion final en la instalacion

Automatismo modelo R(+)
con seguros contra apertura

Programacion de la posicion final en la instalacion 1. Programacién de la posicién

con flejes

1. Programacion de la posicion
final superior

Desplace primero la persiana hacia
la posicion final superior, hasta
que el automatismo se desconecte
automaticamente.

Nota: En la primera marcha hacia arriba
(marcha de instalacion), el automatismo se
desplaza con fuerza reducida por razones
de seguridad. Si la fuerza desplegada roza
el limite, es posible que el automatismo
se pare antes de alcanzar la posicion
final superior. Después de efectuar un
reset (borrado de las posiciones finales),
arranque de nuevo el automatismo hasta
que alcance la posicion final superior.

2. Programacion de la posicion
final inferior

A continuacion, desplace la persiana
hacia la posicion final inferior hasta
que el automatismo se desconecte
automaticamente.

3. Borrado de las posiciones
finales con el set de ajuste

Pulse la tecla de programacion hasta
que el automatismo haga 2 veces ,clac”.

final superior
Desplace primero la persiana hacia
la posicion final superior, hasta
que el automatismo se desconecte
automaticamente.

Nota: En la primera marcha hacia arriba
(marcha de instalacion), el automatismo
se desplaza con fuerza reducida por
razones de seguridad. Si la fuerza
desplegada roza el limite, es posible
que el automatismo se pare antes de
alcanzar la posicion final superior.
Después de efectuar un reset (borrado
de las posiciones finales), arranque de
nuevo el automatismo hasta que alcance
la posicion final superior.

2. Programacion de la posicion
final inferior

A continuacion, desplace la persiana
hacia la posicion final inferior hasta
que el automatismo se desconecte
automaticamente.

3. Borrado de las posiciones
finales con el set de ajuste

Pulse la tecla de programacion hasta
que el automatismo haga 2 veces ,clac”.

Persiana
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Automatismo modelo RO+ (E02)

Placa de caracteristicas

© Denominacionde modelo: p. ej., R8/17RO+

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
R -45mm

8/17 Par nominal/régimen de salida

R Desconexion final electronica
para persianas

(0] Reconocimiento sensible de
obstaculos

+ Apto para seguro contra apertura

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. ej., 1243 60105
12 Ano 2012
43 Numero de semana
60105 Numero consecutivo

Conexion

Pueden conectarse en paralelo a un puesto de
mando varios automatismos con desconexion
final electronica. El nUmero maximo de auto-
matismos controlados sincronicamente —en
funcion del respectivo consumo de corriente—
no debe superar la cifra de 5.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
ARRIBA y ABAJO.

Automatismo

Automatismo 1

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

Tubular Motor

R 8/17 RO+ @
Art.Nr.: 2010 120 069 0
M 8 Nm n 17 1/min
U 230 V [f 50 Hz
P 100 W |l 045 A

C1. 180 (H) |S2 4 min @)
Ser. Nr.: 124360105 @)

(€ A [Kar

Made in Germany

Automatismo 2

Informacion

Los automatismos con desconexion
final electronica del modelo RO+
(EO02) reconocen y programan
automaticamente ambas posiciones
finales.

Para poder reconocer perfectamente la
posicion final superior, es preciso que
exista un tope definido (liston angular o
tope).

Instalacién con flejes

No debe hallarse mas de una lama por
encima de la guia de entrada. En la
posicion final inferior, los flejes deben
actuar en contra del movimiento giratorio
del eje. Los flejes deben montarse a una
distancia reciproca de 30 cm.

Instalaciéon con seguros contra
apertura

El seguro contra apertura debe estar
encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Las posiciones finales pueden ajustarse
a través de cada elemento de mando.

El borrado de las posiciones finales se
efectua por medio del set de ajuste.
Alternativ konnen die Endlagen mit dem
vorhandenen Elemento de mando Uber
eine Loschsequenz geldscht werden.

Los conductores del cable de conexion
del automatismo se conectan con los
conductores del mismo color del set de
ajuste.
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Automatismo modelo RO+ (E02)

Ajuste de las posiciones finales con el set de ajuste

1. Programacion de la posicion
final superior

Desplace primero la persiana hacia
la posicion final superior, hasta
que el automatismo se desconecte
automaticamente.

Nota: En la primera marcha hacia arriba
(marcha de instalacion), el automatismo
se desplaza con fuerza reducida por
razones de seguridad. Si la fuerza
desplegada roza el limite, es posible que
elautomatismo se pare antes de alcanzar
la posicion final superior. Después de
una breve contraorden (marcha libre),
arranque de nuevo el automatismo hasta
que alcance la posicion final superior.

2. Programacion de la posicion
final inferior

Desplace la persiana hacia abajo
hasta que, al comprimirse las lamas,
el automatismo  se  desconecte
automaticamente ya sea por efecto de
los flejes ® o al bloquearse el seguro
contra apertura ©®.

=
"

3. Borrado de las posiciones
finales con el set de ajuste

- Pulse la tecla de programacion @ y
manténgala pulsada

- Pulse latecla § ® y manténgala pulsada
- Suelte la tecla de programacion @

- Pulse de nuevolateclade programacion

© hasta que el automatismo haga 2
veces ,clac”.

4. Borrado de las posiciones
finales con cualquier elemento
de mando

Haga girar el automatismo durante
6 segundos en direccion ARRIBA o
ABAJO.

A continuacién, ejecute rapidamente
los pasos @ a ® de la secuencia de
borrado indicada al margen hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.

En los elementos de mando con funcion
continuada es necesario ejecutar una
orden de parada después de cada orden
breve de marcha.
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Automatismo modelo RP(+)

Placa de caracteristicas

© Denominacionde modelo: p. ej., R8/17RP+
R Tamano del automatismo
(diametro de tubo) BECKER

R - 45mm KEUR
8/17  Par nominal/régimen de salida ( € P44 @
P Programable punto a punto R8/17 RP+Q
R Desconexion final electronica g Art.Nr.: 2010120 022 0
para persianas g(M 8 Nm [n 17 min
+ Apto para seguro contra apertura |l 20V i S0kE
. . ofP 1M5W [I 05A
® Modo de funcionamiento (func. breve S2) § TKE 4 miné
Después de 4 minutos de marcha ininter- Ser.Nr. _ 0901102030© |
rumpida debe intercalarse una fase de ref-
rigeracion.
® Numero de serie: p. ej., 09 01 102030
09 Ao 2009
01 NuUmero de semana
102030 Numero consecutivo
Conexion
Pueden conectarse en paralelo a un puesto de
Automatismo

mando varios automatismos con desconexion
final electronica. El nUmero maximo de auto-
matismos controlados sincronicamente —en
funcion del respectivo consumo de corriente—
no debe superar nunca la cifra de 5.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
ARRIBA y ABAJO.

Automatismo 1 Automatismo 2

Informacion

Los automatismos con desconexion final
electronica del modelo RP(+) reconocen
y programan automaticamente ambas
posicionesfinales. Enausenciadetopes,
se programan puntos de desconexion
final.

Para que el automatismo pueda
reconocer automaticamente la posicion
final superior, es preciso que exista un
tope definido (listén angular o tope).

Instalacién con flejes - modelo RP
No debe hallarse mas de una lama por
encima de la guia de entrada. En la
posicion final inferior, los flejes deben
actuar en contra del movimiento giratorio
del gje. Los flejes deben montarse a una
distancia reciproca de 30 cm.

Instalaciéon con seguros contra
apertura - modelo RP+

El seguro contra apertura debe estar
encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Las posiciones finales pueden ajustarse
a través de cada elemento de mando.

El borrado de las posiciones finales se
efectua por medio del set de ajuste.

Los conductores del cable de conexion
del automatismo se conectan con los
conductores del mismo color del set de
ajuste.
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Automatismo modelo RP(+)

Ajuste de las posiciones finales con el set de ajuste

1. Programacion de la posicion
final superior

Conecte entre si los conductores del
mismo color de los cables de conexion del
automatismo y del set de ajuste de Becker.

® Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.

® Hasta un punto superior
Desplace la persiana a la posicion
superior deseada y pulse la tecla de
programacion en el set de ajuste hasta
que el automatismo haga 1 vez ,clac”.

2. Programacion de la posicion

final inferior

@ Hasta el tope inferior
Desplace la persiana hacia abajo
hasta que, al comprimirse las lamas,
el automatismo se desconecte
automaticamente ya sea por efecto
de los flejes (modelo RP) o al
bloquearse el seguro contra apertura
(modelo RP+).

® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
deseada y pulse la tecla de
programacion en el set de ajuste
hasta que el automatismo haga 1 vez
Lclac.

® Modelo RP

(A]

Modelo RP+

S S

3. Borrado de las posiciones
finales con el set de ajuste

- Pulse la tecla de programacion @ y
manténgala pulsada

- Pulse latecla § ® y manténgala pulsada
- Suelte la tecla de programacion @

- Pulse de nuevolateclade programacion
© hasta que el automatismo haga 2
veces ,clac”.

Nota: En la primera marcha hacia arriba
(marcha de instalacion), el automatismo
se desplaza con fuerza reducida por
razones de seguridad. Si la fuerza
desplegada roza el limite, es posible que
elautomatismo se pare antes de alcanzar
la posicion final superior. Después de
una breve contraorden (marcha libre),
arranque de nuevo el automatismo hasta
que alcance la posicion final superior.

El automatismo indica la ausencia de
una posicion final mediante un breve
desplazamiento, parada y rearranque
(ESI: indicador de estado de posiciones
finales, por sus siglas en aleman).
Después de que las posiciones finales
hayan sido reconocidas sin problemas 3
veces seguidas (3 subidas y bajadas), el
automatismo memoriza definitivamente
las posiciones finales.

4. Activacion de la
compensacion ciclica de la
longitud de la parte accionada
(opcional)

Al presionar durante 10 segundos la
tecla de programacion en el set de
ajuste se activa la compensacion ciclica
de la longitud de la parte accionada.
El automatismo confirma el proceso
mediante 3 ,clacs”.

Tras finalizar la programacion (3 subidas
y bajadas completas), la persiana se
detendra en adelante poco antes de
alcanzar la posicion final superior y ya
solo se desplazara cada 322 vez hasta el
tope (marcha de correccion).
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Automatismo modelo EQO3

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. ej., R8-E03

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P - 35mm
R -45mm
8 Par nominal
E Desconexion final electronica
03 Modelo de automatismo

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. ej., 1506 91505
15 Ano 2015
06 Numero de semana
91505 Numero consecutivo

Conexion

Pueden conectarse en paralelo a un puesto de
mando varios automatismos con desconexion
final electronica. El nUmero maximo de auto-
matismos controlados sincronicamente —en
funcion del respectivo consumo de corriente—
no debe superar nunca la cifra de 5.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
ARRIBA y ABAJO.

[ Re-E03@ |
Tubular Motor
R8/17 ROP+

Art.Nr.: 2010 520 001 0

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

M 8Nm

n 17 1/min

U 230V

f 50Hz

P 100 W

I 045 A

Cl. 180 (H)

S$2 4 min

Automatismo

Ser. Nr.: 150691505

Automatismo 1 Automatismo 2

(€ & @ [

IP44

Informacion

Los automatismos con desconexion final
electronica del modelo EO3 reconocen
y programan automaticamente ambas
posicionesfinales. Enausenciadetopes,
se programan puntos de desconexion
final.

Para que el automatismo pueda
reconocer automaticamente la posicion
final superior, es preciso que exista un
tope definido (listén angular o tope).

Instalacién con flejes

No debe hallarse mas de una lama por
encima de la guia de entrada. En la
posicion final inferior, los flejes deben
actuar en contra del movimiento giratorio
del gje. Los flejes deben montarse a una
distancia reciproca de 30 cm.

Instalaciéon con seguros contra
apertura

El seguro contra apertura debe estar
encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Las posiciones finales pueden ajustarse
a través de cada elemento de mando.

El borrado de las posiciones finales se
efectua por medio del set de ajuste.

Los conductores del cable de conexion
del automatismo se conectan con los
conductores del mismo color del set de
ajuste.
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Automatismo modelo EQO3

Ajuste de las posiciones finales con el set de ajuste

1. Programacion de la posicion
final superior

Conecte entre si los conductores del mis-
mo color de los cables de conexion del au-
tomatismo y del set de ajuste de Becker.

® Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope su-
perior, hasta que el automatismo se
detenga automaticamente.

® Hasta un punto superior
Desplace la persiana a la posicion
superior deseada y pulse la tecla de
programacion en el set de ajuste hasta
que el automatismo haga 1 vez ,clac”.

2. Programacion de la posicion

final inferior

@ Hasta el tope inferior
Desplace la persiana hacia abajo
hasta que, al comprimirse las lamas,
el automatismo se desconecte
automaticamente ya sea por efecto
de los flejes o0 al bloquearse el seguro
contra apertura.

® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
deseada y pulse la tecla de
programacion en el set de ajuste
hasta que el automatismo haga 1 vez
~clac”.

3. Borrado de las posiciones
finales con el set de ajuste

- Pulse la tecla de programacion @ y
manténgala pulsada

- Pulse latecla § ® y manténgala pulsada
- Suelte la tecla de programacion @

- Pulse de nuevolateclade programacion
© hasta que el automatismo haga 2
veces ,clac”.

Nota: En la primera marcha hacia arriba
(marcha de instalacion), el automatismo
se desplaza con fuerza reducida por
razones de seguridad. Si la fuerza
desplegada roza el limite, es posible que
elautomatismo se pare antes de alcanzar
la posicion final superior. Después de
una breve contraorden (marcha libre),
arranque de nuevo el automatismo hasta
que alcance la posicion final superior.

El automatismo indica la ausencia de
una posicion final mediante un breve
desplazamiento, parada y rearranque
(ESI: indicador de estado de posiciones
finales, por sus siglas en aleman).
Después de que las posiciones finales
hayan sido reconocidas sin problemas 3
veces seguidas (3 subidas y bajadas), el
automatismo memoriza definitivamente
las posiciones finales.

4. Activacién de la proteccion
contra inmovilizacién por
congelacion superior (opcional)
Desplace la persiana hasta la posicion
final superior y mantenga presionada la
tecla ARRIBA.

Pulse adicionalmente la tecla de progra-
macion hasta que el automatismo haga
3 veces ,clac”.

La proteccion contra inmovilizacion por
congelacion superior también se puede
activar en cualquier posicion de la per-
siana pulsando durante 10 segundos la
tecla de programacion. El automatismo
confirma el proceso mediante 3 ,clacs”.

Tras finalizar la programacion (3 subi-
dasy bajadas completas), la persiana se
detendra en adelante poco antes de al-
canzar la posicion final superior y ya solo
se desplazara cada 322 vez hasta el tope
(marcha de correccion).
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Automatismo modelo EQO3

Ajuste de las posiciones finales con el elemento de mando

1. Ajuste de la posicion final
superior con el elemento de
mando
® Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.

® Hasta un punto superior

Desplace la persiana a la posicion
final superior @. A continuacion,
desplace brevemente la persiana
2 veces en direccion ABAJO @ y de
nuevo en direccion ARRIBA hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente y haga 1 vez ,clac”
o.

2. Ajuste de la posicion final
inferior con el elemento de
mando
® Hasta el tope inferior
Desplace la persiana hacia el tope
inferior hasta que el automatismo se
detenga automaticamente.

® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
final inferior @. A continuacion,
desplace brevemente la persiana 2
veces en direccion ARRIBA @ y de
nuevo en direccion ABAJO hasta
que el automatismo se detenga

automaticamente y haga 1 vez ,clac”
0.

3. Borrado de las posiciones
finales con cualquier elemento
de mando

Haga girar el automatismo durante
6 segundos en direccion ARRIBA o
ABAJO.

A continuacioén, ejecute rapidamente
los pasos @ a ® de la secuencia de
borrado indicada al margen hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.

En los elementos de mando con funcién
continuada es necesario ejecutar una
orden de parada después de cada orden
breve de marcha.
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Automatismo modelo E14 Informacion

Los automatismos con desconexion fi-

Placa de caracteristicas nal electronica del modelo E14 recono-
cen y programan automaticamente las

© Denominacionde modelo: p. ej., R8-17-E14 posiciones finales si la instalacion dis-
R Tamano del automatismo @ pone de topes. En ausencia de topes, se
(diametro de tubo) BECKER programan puntos de desconexion final.

BECKER Antriebe GmbH

Friedrich-Ebert Str. 2-4
R-45mm sorstein Para poder reconocer perfectamente la

Automatismos

(1}
c
3
(7]
ed
()
o

8-17  Par nominal/régimen de salida R8-17-E14 © posicion final superior, es preciso que
E Desconexion final electronica Tubular Motor exista un tope definido (liston angular o
14 Modelo de automatismo — :8’122‘1’0"1"2;‘1"2‘6 - tope).
. . WNr.:
® Modo de funcionamiento (func. breve S2) o Toa7
Después de 4 minutos de marcha U 230V |f 50Hz
ininterrumpida debe intercalarse una fase P 100W || 045A
de refrigeracion. Cl. 180 (H) | 524 min@
® Numero de serie: p. €j., 170112501 Ser. Nr: 170112501 €
17 Ao 2017 Instalacién con flejes
01 Ndmero de semana e No debe hallarse mas de una lama por
12501 Numero consecutivo IP44 encima de la guia de entrada. En la
posicion final inferior, los flejes deben
... e actuar en contradel movimiento giratorio

del eje. Los flejes deben montarse a una
distancia reciproca de 30 cm.

Conexion

Pueden conectarse en paralelo a un puesto de

mando varios automatismos con desconexion atiainatisyo

Instalaciéon con seguros contra

final electronica. El nimero maximo de auto- apertura
matismos controlados sincrénicamente —en El seguro contra apertura debe estar .
funcion del respectivo consumo de corriente—

encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Las posiciones finales pueden ajustarse
a través de cada elemento de mando. /

El borrado de las posiciones finales se
efectua por medio del set de ajuste.

no debe superar la cifra de 5.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
ARRIBA y ABAJO.

Ajuste de las posiciones finales (1] N
Las posiciones finales pueden ajustarse

de 2 modos: - .
©. Set de ajuste

A. Elemento de mando \—
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Automatismo modelo E14

Ajuste de las posiciones finales con el set de ajuste

1. Ajuste de la posicion final
superior con el set de ajuste
Conecte entre si los conductores del
mismo color de los cables de conexion del
automatismo y del set de ajuste de Becker.

® Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.

® Hasta un punto superior
Desplace la persiana a la posicion
deseada y pulse la tecla de
programacion en el set de ajuste
hasta que el automatismo haga 1 vez
~clac”.

2. Ajuste de la posicion final

inferior con el set de ajuste

® Hasta el tope inferior
En caso de emplear seguros cont-
ra apertura (suspensiones rigidas),
desplace la persiana hacia abajo
hasta que el automatismo se deten-
ga automaticamente.

® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
deseada y pulse la tecla de progra-
macion en el set de ajuste hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac”.

3. Borrado de las posiciones
finales con el set de ajuste

- Pulse la tecla de programacion @ y
manténgala pulsada

- Pulse latecla § ® y manténgala pulsada
- Suelte la tecla de programacion @

- Pulsedenuevolateclade programacion
©® hasta que el automatismo haga 2
veces ,clac”.

Si el automatismo se encuentra entre
las posiciones finales, se borran ambas
posiciones finales. Si el automatismo se
encuentra en una posicion final, solo se
borra esa posicion final.

/% BECKER \

N’

Ajuste de las posiciones finales con el elemento de mando

1. Ajuste de la posicion final
superior con el elemento de mando
@ Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.
® Hasta un punto superior
Desplace la persiana a la posicion
final superior @. A continuacion,
desplace brevemente la persiana
2 veces en direccion ABAJO @ y de
nuevo en direccion ARRIBA hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente y haga 1 vez ,clac”

e.

2. Ajuste de la posicion final

inferior con el elemento de mando

® Hasta el tope inferior
En caso de emplear seguros contra
apertura (suspensiones rigidas),
desplace la persiana hacia abajo
hasta que elautomatismo se detenga
automaticamente.

® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
final inferior @. A continuacion,
desplace brevemente la persiana 2
veces en direccion ARRIBA @ y de
nuevo en direccion ABAJO hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente y haga 1 vez ,clac”

0.
3. Borrado de las posiciones
finales con cualquier elemento
de mando
Haga girar el automatismo durante

6 segundos en direccion ARRIBA o
ABAJO.

A continuacion, ejecute rapidamente
los pasos @ a ® de la secuencia de
borrado indicada al margen hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.

En los elementos de mando con funcion
continuada es necesario ejecutar una
orden de parada después de cada orden
breve de marcha.
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Automatismo modelo PR+

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. gj., R8/17 C PR+

R Tamano del automatismo @ BECKER
(diametro de tubo)
P - 35mm (€ o =
R - 45mm £5GSIPU D
8/17 Par nominal/régimen de salida R 8/17 C PR+ @
C Cable de conexion enchufable Art.Nr.2010 120 122 0
P Programable punto a punto M _12Nmn 17 min
S L. U 230 V[f 50 Hz|=
R Desconexion final electronica P 115 W|l 05 Al=
para persianas tKB 4 min@I=
+ Apto para seguro contra apertura Ser. Nr.:_0840961630KEE
® Modo de funcionamiento (func. breve S2) Made in Germany =

Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. ej., 08 40 961630
08 Afo 2008
40 NuUmero de semana
961630 Numero consecutivo

Conexion

Pueden conectarse en paralelo a un puesto de
mando varios automatismos con desconexion
final electronica. El nimero maximo de auto-
matismos controlados sincrénicamente —en
funcion del respectivo consumo de corriente—
no debe superar nunca la cifra de 5.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
ARRIBA y ABAJO.

Automatismo

Automatismo 1 Automatismo 2

Informacion

Los automatismos con desconexion final
electronica del modelo PR+ reconocen
y programan automaticamente las
posiciones finales si la instalacion dispone
de topes. En ausencia de topes, se
programan puntos de desconexion final.

Para poder reconocer perfectamente la
posicion final superior, es preciso que
exista un tope definido (liston angular o
tope).

Instalaciéon con seguros contra
apertura

El seguro contra apertura debe estar
encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Las posiciones finales pueden ajustarse
através del set de ajuste o por medio de
los interruptores situados en el cabezal
del automatismo.

Los conductores del cable de conexion
del automatismo se conectan con los
conductores del mismo color del set de
ajuste.
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Automatismo modelo PR+

Ajuste de las posiciones finales con los interruptores

1. Borrado de ambas posiciones
finales con los interruptores
Coloque ambos interruptores en la
posicion O y active una breve orden de
marcha.

2. Ajuste de la posicion final

inferior con los interruptores

® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
deseada y lleve el interruptor
correspondiente de O al.

(® Hasta el tope inferior
Coloque ambos interruptores
en la posicion | En caso de
emplear seguros contra apertura
(suspensiones rigidas), desplace
la persiana hacia abajo hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente.

3. Ajuste de la posicion final

superior con los interruptores

@ Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.

(® Hasta un punto superior
Desplace la persiana a la posicion
superior deseada vy lleve el
interruptor correspondiente de O al
(con seguros contra apertura solo es
posible con el set de ajuste).

i

Ajuste de las posiciones finales con el set de ajuste

1. Ajuste de la posicion final
inferior con el set de ajuste
Conecte entre si los conductores del mis-
mo color de los cables de conexion del au-
tomatismo y del set de ajuste de Becker.
Lleve ambos interruptores a la posicion de
programacion (J).
® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
deseada y pulse la tecla de
programacion en el set de ajuste hasta
que el automatismo haga 1 vez ,clac”.
® Hasta el tope inferior
En caso de emplear seguros contra
apertura  (suspensiones  rigidas),
desplace la persiana hacia abajo
hasta que el automatismo se detenga
automaticamente.

2. Ajuste de la posicion final

superior con el set de ajuste

® Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.

® Hasta un punto superior
Desplace la persiana a la posicion
superior deseada y pulse la tecla
de programacion en el set de ajuste
hasta que el automatismo haga 1 vez
~clac”.

3. Borrado de las posiciones
finales con el set de ajuste

- Pulse la tecla de programacion @ y
manténgala pulsada

- Pulse latecla § ® y manténgala pulsada
- Suelte la tecla de programacion @

- Pulse de nuevolateclade programacion
©® hasta que el automatismo haga 2
veces ,clac”.

Si el automatismo se encuentra entre
las posiciones finales, se borran ambas
posiciones finales. Si el automatismo se
encuentra en una posicion final, solo se
borra esa posicion final.
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Automatismo modelo EO1

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. ej., R8-EO01

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P - 35mm
R -45mm
8 Par nominal
E Desconexion final electronica
01 Modelo de automatismo

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. ej., 15 06 61007
15 Ano 2015
06 Numero de semana
61007 Numero consecutivo

Conexion

Pueden conectarse en paralelo a un puesto de
mando varios automatismos con desconexion
final electronica. El nUmero maximo de auto-
matismos controlados sincronicamente —en
funcion del respectivo consumo de corriente—
no debe superar nunca la cifra de 5.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
ARRIBA y ABAJO.

Para que el reconocimiento sensible de
obstaculos se active, es necesario que en el
automatismo esté montada la rueda motriz
con reconocimiento de obstaculos.

44

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4

35764 Sinn

R8-E01 @

Tubular Motor

R8/17C PRO+

Art.Nr.: 2010 120 139 0

M 8Nm

n 17 1/min

U 230V

f 50Hz

P 100 W

1 045 A

Cl. 180 (H)

s24min@

Ser. Nr.: 150661007£)

e

P44

Automatismo 1 Automatismo 2

Rueda motriz

reconocimiento de

Rueda motriz con

obstaculos

Informacion

Los automatismos con desconexion fi-
nal electronica del modelo EO1 recono-
cen y programan automaticamente las
posiciones finales si la instalacion dis-
pone de topes. En ausencia de topes, se
programan puntos de desconexion final.
Para poder reconocer perfectamente la
posicion final superior, es preciso que
exista un tope definido (liston angular o
tope).

Instalacién con flejes

No debe hallarse mas de una lama por
encima de la guia de entrada. En la
posicion final inferior, los flejes deben
actuar en contradel movimiento giratorio
del eje. Los flejes deben montarse a una
distancia reciproca de 30 cm.

Instalaciéon con seguros contra
apertura

El seguro contra apertura debe estar
encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Las posiciones finales pueden ajustarse
a través de cada elemento de mando.

El borrado de las posiciones finales se
efectua por medio del set de ajuste.
Ajuste de las posiciones finales

Las posiciones finales pueden ajustarse
de 3 modos:

©. Interruptores en el automatismo
A. Set de ajuste
6. Elemento de mando
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Automatismo modelo EO1 Ajuste de las posiciones finales con el elemento de mando

1. Ajuste de la posicion final
superior con el elemento de mando

A

Ajuste de las posiciones finales con los interruptores

1. Borrado de ambas posiciones
finales con los interruptores
Coloque ambos interruptores en la
posicion O y active una breve orden de
marcha.

2. Ajuste de la posicion final

superior con los interruptores

@ Hasta el tope superior
Coloque ambos interruptores en
la posicion 'y desplace la persiana
hacia el tope superior hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente.

® Hasta un punto superior
Desplace la persiana a la posicion
superior deseada vy lleve el interrup-
tor correspondiente de O al.

3. Ajuste de la posicion final

inferior con los interruptores

® Hasta el tope inferior
Desplace la persiana hacia abajo
hasta que el automatismo se detenga
automaticamente.

® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
inferior deseada y lleve el interruptor
correspondiente de O al (esto no es
posible al programar el tope superior,
donde ambos interruptores estan en
).

Lleve ambos interruptores en el automa-
tismo a la posicion de programacion (I).
® Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope su-
perior, hasta que el automatismo se
detenga automaticamente.
(® Hasta un punto superior
Desplace la persiana a la posicion fi-
nal superior @. A continuacion, des-
place brevemente la persiana 2 veces
en direccion ABAJO @ y de nuevo en
direccion ARRIBA hasta que el auto-
matismo se detenga automaticamen-
teyhaga 1 vez ,clac* ®.

2. Ajuste de la posicion final
inferior con el elemento de mando
® Hasta el tope inferior
Desplace la persiana hacia el tope
inferior hasta que el automatismo se
detenga automaticamente.
(® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
final inferior @. A continuacion, des-
place brevemente la persiana 2 veces
en direccion ARRIBA @ y de nuevo en
direccion ABAJO hasta que el auto-
matismo se detenga automaticamen-
tey haga 1vez ,clac* ®.

3. Borrado de las posiciones
finales con cualquier elemento
de mando

Haga girar el automatismo durante

6 segundos en direccion ARRIBA o
ABAJO.

A continuacion, ejecute rapidamente los
pasos @ a ® de la secuencia de borrado
indicada al margen hasta que el automa-
tismo haga 2 veces ,clac”.

En los elementos de mando con funcion
continuada es necesario ejecutar una
orden de parada después de cada orden
breve de marcha.

Persiana
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Automatismo modelo EO1

Ajuste de las posiciones finales con el set de ajuste

1. Ajuste de la posicion final
superior con el set de ajuste
Conecte entre si los conductores del
mismo color de los cables de conexion
del automatismo y del set de ajuste de
Becker. Lleve ambos interruptores a la
posicion de programacion (J).
@ Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.
® Hasta un punto superior
Desplace la persiana a la posicion
deseada y pulse la tecla de progra-
macion en el set de ajuste hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac”.

2. Ajuste de la posicion final

inferior con el set de ajuste

® Hasta el tope inferior
Desplace la persiana hacia el tope
inferior hasta que el automatismo se
detenga automaticamente.

® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
deseada y pulse la tecla de progra-
macion en el set de ajuste hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac”.

3. Borrado de las posiciones
finales con el set de ajuste

- Pulse la tecla de programacion @ y
manténgala pulsada

- Pulse latecla § ® y manténgala pulsada
- Suelte la tecla de programacion @

- Pulse de nuevolateclade programacion
© hasta que el automatismo haga 2
veces ,clac”.

Si el automatismo se encuentra entre
las posiciones finales, se borran ambas
posiciones finales. Si el automatismo se
encuentra en una posicion final, solo se
borra esa posicion final.

(A

B/
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Nota:

El automatismo indica la ausencia de una posicion final mediante un breve
desplazamiento, parada y rearranque (ESI: indicador de estado de posiciones
finales, por sus siglas en aleman). Después de que las posiciones finales hayan sido
reconocidas sin problemas 3 veces seguidas (3 subidas y bajadas), el automatismo
memoriza definitivamente las posiciones finales.

Activacion de funciones especiales

4. Activacién de la proteccion
contra inmovilizacién por
congelaciéon superior
La proteccion contra inmovilizacion por
congelacion superior se puede activar
de 2 formas:
® En la posicion final superior durante
la marcha de instalacion
Mantenga presionada la tecla de
marcha @y pulse ademas la tecla de
programacion @ hasta que el auto-
matismo haga 3 veces ,clac”.
® Entre las posiciones finales tras la in-
stalacion
Pulse la tecla de programacion hasta
que, después de 10 segundos, el au-
tomatismo haga 3 veces ,clac”.
5. Activacion de la funcién de
proteccion contra mosquitera
Desplace la persiana desde la posicion
final superior y pulse en el plazo de
un segundo la tecla de marcha @ y la
tecla de programacion @ hasta que el
automatismo haga 3 veces ,clac”.
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Automatismo modelo EVO 20 R (BT)

Placa de caracteristicas

©® Denominacién de modelo: p. €j.,
R12-EVO 20 RBT

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P -35mm
R -45mm

12 Par nominal

EVO Automatismo de ultima
generacion con velocidad variable

20R  Aplicaciones de persiana
BT Receptor Bluetooth® (opcional)

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. e]., 184553038
18 Ano 2018
45 Numero de semana
53038 Numero consecutivo

Conexion

Pueden conectarse en paralelo a un puesto de
mando varios automatismos con desconexion
final electronica. El nUmero maximo de auto-
matismos controlados sincronicamente —en
funcion del respectivo consumo de corriente—
no debe superar nunca la cifra de 5.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
ARRIBA y ABAJO.

R12-17-EVO 20 R BT §

R17/12C EVO ROP+ BT
Art.Nr.: 1010 120 004 0

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH

Friedrich-Ebert-Str. 2-4
35764 Sinn

Tubular Motor

M 12Nm |n 17 1/min

U 230V f 50Hz

P 50W I 032A

Cl. 180 (H) |s2 4min @)

Automatismo

Automatismo 1

Ser. Nr.: 184553038 @)

e

Automatismo 2

Informacion

Los automatismos con desconexion
final electronica del modelo EVO
20 R (BT) reconocen y programan
automaticamente ambas posiciones
finales. En ausencia de topes, se
programan puntos de desconexion final.

Para que el automatismo pueda
reconocer automaticamente la posicion
final superior, es preciso que exista un
tope definido (listén angular o tope).

Instalacién con flejes

No debe hallarse mas de una lama por
encima de la guia de entrada. En la
posicion final inferior, los flejes deben
actuar en contradel movimiento giratorio
del eje. Los flejes deben montarse a una
distancia reciproca de 30 cm.

Instalacién con seguros contra
apertura

El seguro contra apertura debe estar
encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Las posiciones finales se pueden borrar
y reajustar a través de cualquiera de los
elementos de mando.

Los conductores del cable de conexion
del automatismo se conectan con los
conductores del mismo color del set de
ajuste.

La confirmacion de un proceso de
programacion se produce mediante un
movimiento unico o multiple de subida'y
bajada del automatismo.
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Automatismo modelo EVO 20 R (BT) Nota:

Elautomatismo indica la ausencia de una posicion final mediante una breve interrupcion
de lamarcha (ESI: indicador de estado de posiciones finales, por sus siglas en aleman).
Después de que las posiciones finales hayan sido reconocidas sin problemas 3 veces

seguidas (3 subidas y bajadas), el automatismo memoriza definitivamente las posiciones
finales y conmuta al perfil de marcha Funcionamiento estandar.

Ajuste de las posiciones finales con el set de ajuste

1. Ajuste de la posicion final
superior con el set de ajuste B

Conecte los conductores del cable
de conexion del automatismo con los

Activacion de funciones especiales

conductores del mismo color del set de

ajuste de Becker.

@ Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope su-
perior, hasta que el automatismo se
detenga automaticamente.

® Hasta un punto superior
Desplace la persiana a la posicion
deseada y pulse la tecla de
programacion en el set de ajuste hasta
que el automatismo confirme 1 vez.

2. Ajuste de la posicion final

inferior con el set de ajuste

® Hasta el tope inferior
Desplace la persiana hacia el tope
inferior hasta que el automatismo se
detenga automaticamente.

® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
deseada y pulse la tecla de
programacion en el set de ajuste
hasta que el automatismo confirme
1vez.

3. Borrado de las posiciones
finales con el set de ajuste

- Pulse la tecla de programacion @ y
manténgala pulsada

- Pulse latecla § ® y manténgala pulsada
- Suelte la tecla de programacion @

- Pulse de nuevolateclade programacion
© hasta que el automatismo haga 2
veces ,clac”.

Si el automatismo se encuentra entre
las posiciones finales, se borran ambas
posiciones finales. Si el automatismo se
encuentra en una posicion final, solo se
borra esa posicion final.

$2 BECKER

4. Activacion de la proteccion
contra inmovilizaciéon por
congelacion superior
La proteccion contra inmovilizacion por
congelacion superior se puede activar de
2 formas:
® Enlaposicion final superior durante la
instalacion
Mantenga presionada la tecla de
marcha @ después de alcanzar la po-
sicion final superior y pulse ademas la
tecla de programacion @ hasta que el
automatismo confirme 3 veces.
® Entre las posiciones finales tras la
instalacion
Pulse la tecla de programacion
hasta que, pasados 10 segundos, el
automatismo confirme 3 veces.

5. Activacion de la funcién de
protecciéon contra mosquitera
Desplace la persiana desde la posicion
final superior y pulse en el plazo de
un segundo la tecla de marcha @ vy la
tecla de programacion @ hasta que el
automatismo confirme 3 veces.
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Automatismo modelo EVO 20 R (BT)

Ajuste de las posiciones finales con el elemento de mando

1. Ajuste de la posicion final
superior con el elemento de
mando
® Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.

® Hasta un punto superior

Desplace la persiana a la posicion
final superior @. A continuacion,
desplace brevemente la persiana
2 veces en direccion ABAJO @ y de
nuevo en direccion ARRIBA hasta
que el automatismo se detenga au-
tomaticamente y confirme 1 vez ©.

2. Ajuste de la posicion final
inferior con el elemento de
mando
® Hasta el tope inferior
Desplace la persiana hacia el tope
inferior hasta que el automatismo se
detenga automaticamente.

® Hasta un punto inferior

Desplace la persiana a la posici-
on final inferior @. A continuacion,
desplace brevemente la persiana 2
veces en direccion ARRIBA @ y de
nuevo en direccion ABAJO hasta
que el automatismo se detenga au-
tomaticamente y confirme 1 vez ©.

3. Borrado de las posiciones
finales con cualquier elemento
de mando

Haga girar el automatismo durante
6 segundos en direccion ARRIBA o
ABAJO.

A continuacioén, ejecute rapidamente
los pasos @ a ® de la secuencia de
borrado indicada al margen hasta que el
automatismo confirme 2 veces.

En los elementos de mando con funcion
continuada (p. €j., reloj programador)
es necesario ejecutar una orden de
parada después de cada orden breve de
marcha.
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Automatismo modelo EVO 20 R (BT)

Perfiles de marcha

1. Eleccion del perfil de marcha
Desplace la parte accionada a una
posicion mas o menos central.
A continuacion, ejecute rapidamente los
pasos @ a @ hasta que el automatismo
confirme 1 vez.
En los elementos de mando con funciéon
continuada es necesario ejecutar una
orden de parada después de cada orden
breve de marcha. Der Automatismo
wechselt zwischen den folgenden Profilen:
1. Funcionamiento estandar
El automatismo gira a un régimen de
revoluciones reducido antes y después
de las posiciones finales (zona para la
marcha lenta).
2. Funcionamiento silencioso
El automatismo gira de manera
constante a un régimen de
revoluciones reducido.
3. Funcionamiento dinamico
El automatismo gira de manera
constante a un régimen de
revoluciones alto.

Ajuste de la zona para la marcha

lenta en el perfil de marcha

sFuncionamiento estandar*

® Zona superior
Desplace la parte accionada hasta el
punto en el que desee que comience
la zona superior @. Desplace la
parte accionada hacia arriba con
la tecla de marcha y pulse ademas
la tecla de programacion @ hasta
que el automatismo se detenga en
la posicion final superior y confirme
1vez ®.
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Funcionamiento estandar

Funcionamiento silencioso

Funcionamiento dinamico

rE

® Zonainferior

Desplace la parte accionada hasta el
punto en el que desee que comience
la zona inferior @. Desplace la
parte accionada hacia abajo con
la tecla de marcha y pulse ademas
la tecla de programacion @ hasta
que el automatismo se detenga en
la posicion final inferior y confirme
1vez ®.

Programacion a través

de la interfaz Bluetooth®
(automatismos con la
designacién BT)

Por medio de la aplicacion Becker
Service es posible activar y desactivar
las funciones especiales, conmutar los
perfiles de marcha, ajustar la zona para
la marcha lenta, asi como seleccionar el
régimen para la marcha lentay la marcha
normal.

Siga las instrucciones que se indican en
la aplicacion.

CKER
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A partir de la version
Bluetooth®4.0
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Automatismo modelo PRF+

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. gj., R8/17 C PRF+

R Tamano del automatismo @ BECKER
(diametro de tubo)
P - 35mm ([ E ) =
R -45mm GS P44 D
8/17 Par nominal/régimen de salida R 8/17 C PRF+ @
C Cable de conexion enchufable Art.Nr.2010 120 124 0
P Programable punto a punto 1 12| 7 Gl
e . U230 VI[f 50 Hz|=
R Desconexion final electronica P 115 W|I 05 A=
para persianas KB 4 mineé
F Receptor de radio Ser. Nr.: 084920071 (=
+ Apto para seguro contra apertura Made in Germany =

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. €j., 08 49 20071
08 Ano 2008
49 Ndmero de semana
20071 Numero consecutivo

Conexion

Los automatismos con desconexion final
electrénica y receptor de radio integrado Automatismo
se conectan directamente al suministro de
corriente. Los conductores marron y negro
se embornan conjuntamente en el conductor
exterior L1.

Informacion

Los automatismos con desconexion final
electronica del modelo PRF+ reconocen
y programan automaticamente las
posiciones finales si la instalacion
dispone de topes. En ausencia de topes,
se programan puntos de desconexion
final.

Para poder reconocer perfectamente la
posicion final superior, es preciso que
exista un tope definido (liston angular o
tope).

Instalacién con seguros contra
apertura

El seguro contra apertura debe estar
encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Programacion del emisor
maestro

Coloque el automatismo durante 3
minutos en el modo de programacion
conectando el suministro de corriente
(Power On) o llevando el interruptor de
radio a la posicion @ @. A continuacion,
pulse la tecla de programacion en el
emisor maestro ® deseado hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac* © (3
segundos en los automatismos nuevos,
10 segundos al reprogramar un emisor
maestro ya programado).

Correccion del sentido de giro

En caso de que el sentido de giro
estuviera invertido, conmute el
conmutador inversor del sentido de giro
en el automatismo.

Atencion: El sentido de giro solamente se
puede conmutar si no esta programada
ninguna posicion final.

Persiana
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Automatismo modelo PRF+
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Ajuste de las posiciones finales

1. Programacion de la posicion
final superior con el emisor
maestro
® Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.
® Hasta un punto superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.

2. Programacion de la posicion

final inferior con el emisor

maestro

® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
deseada. A continuacion, pulse las
teclas de programacion y ABAJO
hasta que el automatismo haga 1 vez
~clac”.

® Hasta el tope inferior (solo con
seguros contra apertura)
Desplace la persiana hacia abajo
hasta que el automatismo se
desconecte automaticamente.

3. Borrado de las posiciones
finales con el emisor maestro
Pulse las teclas de programacion y STOP
hasta que el automatismo haga 2 veces
»clac” al cabo de 10 segundos.

Si la persiana se encuentra entre las
posiciones finales, se borran ambas
posiciones finales. Si la persiana se
encuentra en una posicion final, solo se
borra esa posicion final.

Ajuste de las posiciones intermedias

4. Programacion de la posicion
intermediall

Desplace el automatismo a la posicion
intermedia | deseada y pulse las teclas
STOP y ABAJO hasta que el automatismo
haga 1 vez ,clac”.

Para desplazar la persiana hasta la
posicion intermedia |, pulse 2 veces la
tecla ABAJO en el plazo de un segundo
(pulsacion doble).

5. Programacion de la posiciéon
intermedialll

Desplace el automatismo a la posicion
intermedia 1l deseada y pulse las
teclas STOP y ARRIBA hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac”.

Para desplazar la persiana hasta la
posicion intermedia Il, pulse 2 veces la
tecla ARRIBA en el plazo de un segundo
(pulsacion doble).

6. Borrado de la posicion
intermedia I/posicion
intermediall ll

Desplace el automatismo hasta la
posicion que desee borrar y repita el
proceso de programacion (presionar
las teclas STOP y ABAJO o bien STOP y
ARRIBA) hasta que el automatismo haga
2 veces ,clac*.
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Automatismo modelo PROF+

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. €j., R8/17 C PROF+

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P - 35mm
R -45mm

8/17 Par nominal/régimen de salida

C Cable de conexion enchufable

P Programable punto a punto

R Desconexion final electronica para
persianas

(0] Reconocimiento sensible de
obstaculos

F Receptor de radio

+ Apto para seguro contra apertura

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. €j., 10 18 60713
10 Ano 2010
18 Numero de semana
60713 Numero consecutivo

Conexion

Los automatismos con desconexion final
electronica y receptor de radio integrado
se conectan directamente al suministro de
corriente. El conductor marrén se emborna
junto con el conductor azul en el conductor
neutro.

Para que el reconocimiento sensible de
obstaculos se active, es necesario que en el
automatismo esté montada la rueda motriz
con reconocimiento de obstaculos.

R 8/17

C PROF+@

Art.Nr.2010 120 130 0

M 8 Nm

n 17 1/min

U 230 V

f 50 Hz

P 100 W|l 045 A|l=

tKB 4 min

Ser. Nr.:

Made in

o=
101860713 K=

Germany

Automatismo

Rueda motriz

Rueda motriz con
reconocimiento de
obstaculos

Informacioén

Los automatismos con desconexion
final electronica del modelo
PROF+ reconocen 'y programan

automaticamente las posiciones finales
si la instalacion dispone de topes. En
ausencia de topes, se programan puntos
de desconexion final.

Para poder reconocer perfectamente la
posicion final superior, es preciso que
exista un tope definido (liston angular o
tope).

Instalaciéon con seguros contra
apertura

El seguro contra apertura debe estar
encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Programacion del emisor
maestro

Coloque el automatismo durante 3
minutos en el modo de programacion
conectando el suministro de corriente
(Power On) o llevando el interruptor de
radio a la posicion @ @. A continuacion,
pulse la tecla de programacion en el
emisor maestro @ deseado hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac* ® (3
segundos en los automatismos nuevos,
10 segundos al reprogramar un emisor
maestro ya programado).

Correccion del sentido de giro

En caso de que el sentido de giro
estuviera invertido, conmute el
conmutador inversor del sentido de giro
en el automatismo.

Atencion: El sentido de giro solamente se
puede conmutar si no esta programada
ninguna posicion final.
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Automatismo modelo PROF+

Ajuste de las posiciones finales

1. Programacion de la posicion
final superior con el emisor
maestro
® Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.
(® Hasta un punto superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.

2. Programacion de la posicion
final inferior con el emisor maestro
® Hasta el tope inferior
Desplace la persiana hacia abajo hasta
que el automatismo se desconecte
automaticamente (para la instalacion
con flejes es necesario utilizar la rueda
motriz para el reconocimiento de
obstaculos).
® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
deseada. A continuacion, pulse las
teclas de programacion y ABAJO hasta
que el automatismo haga 1 vez ,clac”.

3. Borrado de las posiciones
finales con el emisor maestro
Pulse las teclas de programacion y STOP
hasta que el automatismo haga 2 veces
»clac” al cabo de 10 segundos.

Si la persiana se encuentra entre las
posiciones finales, se borran ambas
posiciones finales. Si la persiana se
encuentra en una posicion final, solo se
borra esa posicion final.

Ajuste de las posiciones intermedias

4. Programacion de la posicion
intermedia/posicion de ventilaciéon
Desplace el automatismo a la posicion
intermedia/posicion  de  ventilacion
deseaday pulselasteclas STOPyABAJO
o STOP y ARRIBA, respectivamente,
hasta que el automatismo haga 1 vez
Lclac®.

Para desplazar el automatismo hasta
la posicion intermedia/posicion de
ventilacion, pulse 2 veces la tecla ABAJO
o0 bien ARRIBA, respectivamente, en el
plazo de un segundo (pulsacion doble).

5. Borrado de la posicion
intermedia/posicion de ventilacion
Desplace el automatismo hasta la
posicion que desee borrar y repita el
proceso de programacion (presionar
las teclas STOP y ABAJO o bien STOP y
ARRIBA) hasta que el automatismo haga
2 veces ,clac”.

6. Activacion de la proteccion
contra inmovilizacién por
congelacion superior (opcional)
Desplace la persiana hasta el tope
superior. A continuacion pulse latecla de
programacion hasta que el automatismo
haga 1 vez ,clac”. Por ultimo, pulse las
teclas de programacion, STOP y ARRIBA
hasta que el automatismo haga 3 veces
~clac”.

Repita el procedimiento para desactivar
de nuevo la proteccion contra
inmovilizacion por congelacion superior.

Nota:

Posicion intermedia
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Posicion de
ventilacion

El automatismo se desplaza en modo hombre muerto durante la marcha de
instalacion (primera subida/bajada). El automatismo indica la ausencia de una
posicion final mediante un breve desplazamiento, parada y rearranque (ESI:
indicador de estado de posiciones finales, por sus siglas en aleman). Después de
que las posiciones finales hayan sido reconocidas sin problemas 3 veces seguidas
(3 subidas y bajadas), el automatismo memoriza definitivamente las posiciones

finales.
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Automatismo modelo CO1

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. ej., R8-C01

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P - 35mm
R -45mm
8 Par nominal
C Sistema de radio Centronic
01 Modelo de automatismo

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. ej., 1507 91500
15 Ano 2015
07 Numero de semana
91500 Numero consecutivo

Conexion

Conexion sin manejo directo

Los conductores azul y verde-amarillo del
automatismo se conectan conlos conductores
del mismo color del cable de alimentacion. El
conductor negro del automatismo se conecta
con la fase (L) y el conductor marron se
conecta adicionalmente con el conductor azul
(N) del cable de alimentacion.

Conexion con manejo directo con un
pulsador simple

Para el manejo directo se conecta el conductor
marron del automatismo con la fase del cable
de alimentacion a través de un pulsador
simple. El pulsador no debe ser accionado
durante los primeros 5 segundos que siguen
a la conexion de la tension de red. Después
ya puede manejarse el automatismo con el
pulsador simple por medio de la secuencia de
ordenes Arriba, Stop, Abajo, Stop, etc.

Para que el reconocimiento sensible de
obstaculos se active, es necesario que en el
automatismo esté montada la rueda motriz
con reconocimiento de obstaculos.

& BECKER
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Automatismo

Red
Automatismo

Rueda motriz con
reconocimiento de
obstaculos

Rueda motriz

Informacion

Los automatismos con desconexion final
electronica del modelo CO1 reconocen
y programan automaticamente las
posiciones finales si la instalacion
dispone de topes. En ausencia de topes,
se programan puntos de desconexion
final.

Para poder reconocer perfectamente la
posicion final superior, es preciso que
exista un tope definido (liston angular o
tope).

Instalaciéon con seguros contra
apertura

El seguro contra apertura debe estar
encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Programacion del emisor
maestro

Coloque el automatismo durante 3
minutos en el modo de programacion
conectando el suministro de corriente
(Power On) o llevando el interruptor de
radio a la posicion @ @. A continuacion,
pulse la tecla de programacion en el
emisor maestro @ deseado hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac* ® (3
segundos en los automatismos nuevos,
10 segundos al reprogramar un emisor
maestro ya programado).

Correccion del sentido de giro
Todavia no debe estar programada
ninguna posicion final.

Con el interruptor del automatismo: En
caso de que el sentido de giro estuviera
invertido, conmute el conmutador inversor
del sentido de giro en el automatismo.

Con el emisor maestro: Pulse la tecla de
programacion hasta que el automatismo
haga 1 vez ,clac”. Por ultimo, pulse las
teclas de programacion, ARRIBA y ABAJO
hasta que el automatismo haga 3 veces
sclac”.
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Automatismo modelo CO1

Ajuste de las posiciones finales

1. Programacion de la posicion
final superior con el emisor
maestro
® Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.
(® Hasta un punto superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.

2. Programacion de la posicion
final inferior con el emisor maestro
® Hasta el tope inferior
Desplace la persiana hacia abajo
hasta que el automatismo se
desconecte automaticamente (para
la instalacion con flejes es necesario
utilizar la rueda motriz para el
reconocimiento de obstaculos).
® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion de-
seada. A continuacion, pulse las te-
clas de programacion y ABAJO hasta
que el automatismo haga 1 vez ,clac”.

3. Borrado de las posiciones
finales con el emisor maestro
Pulse las teclas de programacion y STOP
hasta que el automatismo haga 2 veces
»clac” al cabo de 10 segundos.

Si la persiana se encuentra entre las
posiciones finales, se borran ambas
posiciones finales. Si la persiana se
encuentra en una posicion final, solo se
borra esa posicion final.

Ajuste de las posiciones intermedias

4. Programacion de la posicion
intermedia/posicion de ventilacion
Desplace el automatismo a la posicion
intermedia/posicion de ventilacion
deseada y pulse las teclas STOP y ABAJO
0 STOP y ARRIBA, respectivamente, hasta
que el automatismo haga 1 vez ,clac”.

Para desplazar el automatismo hasta
la posicion intermedia/posicion  de
ventilacion, pulse 2 veces la tecla ABAJO
o bien ARRIBA, respectivamente, en el
plazo de un segundo (pulsacion doble).

5. Borrado de la posicion
intermedia/posicion de ventilaciéon
Desplace el automatismo hasta la
posicion que desee borrar y repita el
proceso de programacion hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.

6. Activacion de la proteccion
contra inmovilizacién por
congelacion superior (opcional)
Desplace la persiana hasta el tope
superior. A continuacion pulse latecla de
programacion hasta que el automatismo
haga 1 vez ,clac”. Por ultimo, pulse las
teclas de programacion, STOP y ARRIBA
hasta que el automatismo haga 3 veces
~clac”.

7. Activacion de la funcién de
proteccion contra mosquitera
(optional)

Desplace la persiana a la posicion final
superior. A continuacion pulse la tecla de
programacion hasta que el automatismo
haga 1 vez ,clac”. Por ultimo, pulse las
teclas de programacion, STOP y ABAJO
hasta que el automatismo haga 3 veces
sclac”.

Nota:

Posicion intermedia

(1}
c
3
(7]
ed
()
o

Posicion de
ventilacion

El automatismo se desplaza en modo hombre muerto durante la marcha de
instalacion (primera subida/bajada). El automatismo indica la ausencia de una
posicion final mediante un breve desplazamiento, parada y rearranque (ESI:
indicador de estado de posiciones finales, por sus siglas en aleman). Después de
que las posiciones finales hayan sido reconocidas sin problemas 3 veces seguidas
(3 subidas y bajadas), el automatismo memoriza definitivamente las posiciones

finales.

& BECKER

®
@]
£
2
I
S
2
5
<<




Automatismo modelo C01 PLUS

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. gj., R8-C01 PLUS

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P - 35mm
R -45mm
8 Par nominal
C Sistema de radio Centronic
01 Modelo de automatismo

PLUS Sistema de radio CentronicPLUS
® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.
® Numero de serie: p. ej., 21 01 13854
21 Afo 2021
01 NuUmero de semana
13854 Numero consecutivo

Conexion

Conexion sin manejo directo

Los conductores azul y verde-amarillo del
automatismo se conectan conlos conductores
del mismo color del cable de alimentacion. El
conductor negro del automatismo se conecta
con la fase (L) y el conductor marron se
conecta adicionalmente con el conductor azul
(N) del cable de alimentacion.

Conexion con manejo directo con un
pulsador simple

Para el manejo directo se conecta el conductor
marron del automatismo con la fase del cable
de alimentacion a través de un pulsador
simple. El pulsador no debe ser accionado
durante los primeros 5 segundos que siguen
a la conexion de la tension de red. Después
ya puede manejarse el automatismo con el
pulsador simple por medio de la secuencia de
ordenes Arriba, Stop, Abajo, Stop, etc.

Para que el reconocimiento sensible de
obstaculos se active, es necesario que en el
automatismo esté montada la rueda motriz
con reconocimiento de obstaculos.

70
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Rueda motriz con
reconocimiento de
obstaculos

Rueda motriz

Informacion

Los automatismos con desconexion
final electronica del modelo CO1
PLUS reconocen y programan
automaticamente las posiciones finales
si la instalacion dispone de topes. En
ausencia de topes, se programan puntos
de desconexion final.

Para poder reconocer perfectamente la
posicion final superior, es preciso que
exista un tope definido (liston angular o
tope).

Instalaciéon con seguros contra
apertura

El seguro contra apertura debe estar
encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Establecer el modo de
programacioén

Coloque el automatismo en el modo de
programacion conectando el suministro
de corriente @ (Power On - el automatismo
hace 1 vez ,clac”) o llevando el interruptor
de radio ® a la posicion @ (en los modelos
Centronic, durante 3 min.; en los modelos
CentronicPlus, durante 15 min.). Ahora
puede programar un emisor maestro
Centronic (ver automatismos modelo
CO01) o un emisor CentronicPlus para
continuar con la puesta en servicio.

El automatismo se puede colocar también
en modo de programacion para un emisor
maestro Centronic conectando el modo
de ajuste de un emisor CentronicPlus ya
programado. Para ello, inicie el proceso
de busqueda en el emisor manteniendo
pulsada durante 3 segundos la tecla
de programacion @ hasta que el anillo
LED cambie de color continuamente.
Seleccione el automatismo deseado por
medio de la tecla ARRIBA y ABAJO @
(1 ,clac”). Vuelva a presionar la tecla de
programacion ® durante 1 segundo hasta
que el anillo LED parpadee en azul claro.
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Automatismo modelo C01 PLUS

Programacion del emisor y asignacion del canal

1. Seleccionar un automatismo
que se encuentre en modo de
programacion

Al presionar durante 3 segundos la
tecla de programacion @, el emisor
busca todos los automatismos que se
encuentran en modo de programacion.
La blasqueda se indica mediante
un cambio constante de color del
anillo LED ®. El emisor se conecta
automaticamente con al automatismo
mas cercano (1 ,clac”), el anillo LED se
ilumina en amarillo ©.

Si hay varios automatismos al mismo
tiempo en modo de programacion,
puede seleccionarse el automatismo
deseado con la tecla de ARRIBA o
ABAJO ©O.

2. Seleccionar el canal de emision
En un emisor multicanal, el canal de
emision deseado se selecciona a través
de la tecla de funcion @. El anillo LED se
divide al efecto en 4 campos, a cada uno
de los cuales estan asignadas capas
de color. En el ejemplo de al lado esta
seleccionado el canal de emision 1.

3. Crear red y activar canal de
emision

Pulsando la tecla STOP ® se crea
una nueva red. El canal de emision
seleccionado esta activado y puede
manejar posteriormente elautomatismo.
El anillo LED se ilumina en verde. El
automatismo confirma el proceso
mediante 1 ,clac”.
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4. Activar/desactivar un canal de
emision

Volviendo a pulsar la tecla STOP se
desactiva el canal de emision @. El anillo
LED se ilumina en azul. La puesta en
servicio (ajuste de las posiciones finales,
activacion de las funciones especiales,
etc.) se puede realizar también con el
canal de emision desactivado. Mediante
una nueva pulsacion de la tecla STOP se
vuelve a activar el canal de emision ©.

Activar el modo de ajuste

El modo de ajuste se activa pulsando
brevemente la tecla de programacion ©.
El anillo LED parpadea en azul claro @. El
automatismo se encuentra ahora en modo
hombre muerto.

Nota:
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Al programar un nuevo emisor en un automatismo nuevo se crea una red propia.
Utilice el mismo emisor para poner en servicio todos los demas automatismos que
deban formar parte de la red, a fin de evitar la creacion de diferentes redes.

Correccion del sentido de giro
Todavia no debe estar programada
ninguna posicion final.

Con el interruptor del automatismo:

En caso de que el sentido de giro
estuviera invertido, conmute el
conmutador inversor del sentido de giro
en el automatismo.

Con el emisor (en el modo de ajuste):

Con el modo de ajuste conectado, pulse
las teclas de programacion, ARRIBA y
ABAJO @ hasta que el automatismo haga
3 veces ,clac” @. Alrededor del anillo LED
se enciende una luz circular roja/azul.

(2]
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Automatismo modelo C01 PLUS

Ajuste de las posiciones finales (en el modo de ajuste)

1. Programacion de la posicion
final superior (en el modo de
ajuste)
® Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.
(® Hasta un punto superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.

2. Programacion de la posicion

final inferior (en el modo de

ajuste)

@ Hasta el tope inferior
Desplace la persiana hacia abajo hasta
que el automatismo se desconecte
automaticamente (para la instalacion
con flejes es necesario utilizar la rueda
motriz para el reconocimiento de
obstaculos).

(® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
deseada. A continuacion, pulse las
teclas de programacion y ABAJO hasta
que el automatismo haga 1 vez ,clac”.

3. Borrado de las posiciones
finales (en el modo de ajuste)
Pulse las teclas de programacion y STOP
hasta que el automatismo haga 2 veces
»clac” al cabo de 6 segundos.

Si la persiana se encuentra entre las
posiciones finales, se borran ambas
posiciones finales. Si la persiana se
encuentra en una posicion final, solo se
borra esa posicion final.

B/

) cae

Activacion de las funciones especiales (en el modo de ajuste)

1. Activacion de la proteccion
contra inmovilizacién por
congelacion superior (opcional)
Pulse las teclas de programacion, STOP
y ARRIBA hasta que el automatismo
haga 3 veces ,clac”.

2. Activacion de la funcién de
protecciéon contra mosquitera
(optional)

Desplace la persiana a la posicion final
superior. Por altimo, pulse las teclas de
programacion, STOP y ABAJO hasta que
el automatismo haga 3 veces ,clac”.

Salir del modo de ajuste

El modo de ajuste se desactiva
manteniendo pulsada durante 3
segundos la tecla de programacion ©. El
anillo LED se apaga @. El automatismo
se encuentra ahora en modo normal.
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Ajuste de las posiciones intermedias

1. Programacién de la posicién

intermedia/posicion de ventilacion
Desplace el automatismo a la posicion
intermedia/posicion  de  ventilacion
deseaday pulse lasteclas STOPy ABAJO
o STOP y ARRIBA, respectivamente,
hasta que el automatismo haga 1 vez
sclac“. Para desplazar el automatismo
hasta la posicion intermedia/posicion de
ventilacion, pulse 2 veces la tecla ABAJO
o bien ARRIBA, respectivamente, en el
plazo de un segundo (pulsacion doble).

2. Borrado de la posicion
intermedia/posicion de ventilaciéon
Desplace el automatismo hasta la
posicion que desee borrar y repita el
proceso de programacion hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.
Nota:

Posicion intermedia Posicion de
ventilacion

El automatismo se desplaza en modo hombre muerto cuando se encuentra en el
modo de ajuste. Elautomatismo indica la ausencia de una posicion final mediante un
breve desplazamiento, paraday rearranque (ESI: indicador de estado de posiciones
finales, por sus siglas en aleman). Después de que las posiciones finales hayan sido
reconocidas sin problemas 3 veces seguidas (3 subidas y bajadas), el automatismo
memoriza definitivamente las posiciones finales.
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Automatismo modelo BO1

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. ej., R8-B01

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P - 35mm
R -45mm
8 Par nominal
B Automatismo inalambrico B-Tronic
01 Modelo de automatismo

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. ej., 14 43 60105
14 Ano 2014
43 Numero de semana
60105 Numero consecutivo

Conexion

Los automatismos con desconexion final
electronica y receptor de radio integrado
se conectan directamente al suministro de
corriente. El conductor marron se emborna
junto con el conductor azul en el conductor
neutro.

Para que el reconocimiento sensible de
obstaculos se active, es necesario que en el
automatismo esté montada la rueda motriz
con reconocimiento de obstaculos.

76

B-TRONIC KNX
R8-B01

Tubular Motor
R8/17C PROF+ KNX
Art.Nr.: 2010 520 001 0

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

M 8Nm n 17 1/min
U 230V f 50Hz
P 100 W || 045 A
Cl. 180 (H) | S2 4 min

(€ &

Ser. Nr.: 144360105

IP44

Automatismo

Red

Rueda motriz

0
Rueda motriz con

reconocimiento de
obstaculos

Informacion

Los automatismos con desconexion final
electronica del modelo BO1 reconocen
y programan automaticamente las
posiciones finales si la instalacion
dispone de topes. En ausencia de topes,
se programan puntos de desconexion
final.

Para poder reconocer perfectamente la
posicion final superior, es preciso que
exista un tope definido (liston angular o
tope).

Instalacién con seguros contra
apertura

El seguro contra apertura debe estar
encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Programacion del emisor

Coloque el automatismo durante 3
minutos en el modo de programacion
conectando el suministro de corriente
(Power On) o llevando el interruptor de
radio a la posicion @ @. A continuacion,
pulse la tecla de programacion en el
emisor maestro ® deseado hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac” ©.

Correccion del sentido de giro
Todavia no debe estar programada ninguna
posicion final.

Con el interruptor del automatismo: En
caso de que el sentido de giro estuviera
invertido, conmute el conmutador inversor
del sentido de giro en el automatismo.

Con el emisor: Pulse repetidamente la
tecla maestra @ situada bajo la tapa del
compartimento para las pilas hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac”.

Por dltimo, pulse las teclas de
programacion ARRIBA y ABAJO ® hasta
que el automatismo haga 3 veces ,clac* @.

7

Persiana

2 3 Ixclac @ 5 3xclac
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Automatismo modelo BO1

Ajuste de las posiciones finales

En primer lugar, active el modo
maestro en el emisor

Pulse repetidamente la tecla maestra
situada bajo la tapa del compartimento
para las pilas hasta que el automatismo
haga 1 vez ,clac”.

1. Programacion de la posicion
final superior (en el modo maestro)
® Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.
® Hasta un punto superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.

2. Programacion de la posicion

final inferior (en el modo maestro)

® Hasta el tope inferior
Desplace la persiana hacia abajo
hasta que el automatismo se
desconecte automaticamente (para
la instalacion con flejes es necesario
utilizar la rueda motriz para el
reconocimiento de obstaculos).

® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
deseada. A continuacion, pulse las
teclas de programacion y ABAJO
hasta que el automatismo haga 1 vez
~clac”.

3. Borrado de las posiciones
finales (en el modo maestro)
Pulse las teclas de programacion y STOP
hasta que el automatismo haga 2 veces
sclac.

Si la persiana se encuentra entre las
posiciones finales, se borran ambas
posiciones finales. Si la persiana se
encuentra en una posicion final, solo se
borra esa posicion final.

78

4. Activacién de la proteccion
contra inmovilizacién por
congelacion superior (en el
modo maestro)

Desplace la persiana hasta el tope superi-
or. A continuacion pulse la tecla de progra-
macion hasta que el automatismo haga 1
vez ,clac”. Por ultimo, pulse las teclas de
programacion, STOP y ARRIBA hasta que
el automatismo haga 3 veces ,clac”.

5. Activacion de la funcién de
proteccién contra mosquitera (en
el modo maestro)

Desplace la persiana a la posicion final
superior. A continuacion pulse latecla de
programacion hasta que el automatismo
haga 1 vez ,clac”. Por ultimo, pulse las
teclas de programaciéon, STOP y ABAJO
hasta que el automatismo haga 3 veces
sclac”.

Salir del modo maestro

Para ello, pulse la tecla manual/
automatico situada en la parte delantera
del emisor hasta que el LED manual/
automatico deje de parpadear.

Nota:

(1}
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El automatismo se desplaza en modo hombre muerto cuando se encuentra en el
modo maestro. El automatismo indica la ausencia de una posicion final mediante un
breve desplazamiento, paraday rearranque (ESI: indicador de estado de posiciones
finales, por sus siglas en aleman). Después de que las posiciones finales hayan sido
reconocidas sin problemas 3 veces seguidas (3 subidas y bajadas), el automatismo
memoriza definitivamente las posiciones finales.

6. Programacion de la posiciéon
intermediaen

Desplace el automatismo a la posicion
deseada y pulse las teclas STOP vy
ABAJO (posicion intermedia 1) o STOP
y ARRIBA (posicion intermedia Il) hasta
que el automatismo haga 1 vez ,clac”.
Para el desplazamiento hasta la posicion
intermedia correspondiente, pulse 2
veces la tecla ABAJO o bien ARRIBA en el
plazo de un segundo (pulsacion doble).

7. Borrado de una posicién
intermedia

Desplace el automatismo hasta la
posicion que desee borrar y repita el
proceso de programacion hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.
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Posicion intermedia |

Posicion intermedia Il
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Automatismo modelo NO1

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. gj., R8-17-N01

R Tamano del automatismo
(didmetro de tubo) @ BECKER
P-35mm sy
R -45mm
. enocean’
8 Par nominal RE-17-N01 Q@
N Automatismo inalambrico EnOcean Tubular Motor
. R8/17C PROF+ EN
01 Modelo de automatismo 8/17C PROF+

Art.Nr.: 2010 520 003 0
M 8Nm n 17 1/min
U 230V f 50Hz
P 100W || 045 A
Cl. 180 (H) | S2 4 min
Ser. Nr.: 200852247

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. gj., 20 08 52247

20 Ano 2020 C€
08 NlUmero de semana
52247 Numero consecutivo

O Codigo QR W

Informacion en linea sobre el automatismo
Conexién

Los automatismos con desconexion final
electrénica y receptor de radio integrado Automatismo
se conectan directamente al suministro de
corriente. El conductor marrén se emborna
junto con el conductor azul en el conductor
neutro.

|
©

Rueda motriz con

Para que el reconocimiento sensible de
obstaculos se active, es necesario que en el
automatismo esté montada la rueda motriz
con reconocimiento de obstaculos.

Rueda motriz

reconocimiento de

obstaculos

Informacion

Los automatismos con desconexion final
electronica del modelo NO1 reconocen
y programan automaticamente las
posiciones finales si la instalacion
dispone de topes. En ausencia de topes,
se programan puntos de desconexion
final.

Para poder reconocer perfectamente la
posicion final superior, es preciso que
exista un tope definido (liston angular o
tope).

Instalacién con seguros contra
apertura

El seguro contra apertura debe estar
encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Programacion del emisor

Coloque el automatismo durante 3
minutos en el modo de programacion
conectando el suministro de corriente
(Power On - el automatismo hace 1 vez
,clac® 8®) o llevando el interruptor de radio
a la posicion @ ©. A continuacion, pulse
brevemente 3 veces seguidas unateclaen
el emisor EnOcean ® deseado hasta que
el automatismo haga 2 veces ,clac* @.

Correccion del sentido de giro
Todavia no debe estar programada
ninguna posicion final.

El sentido de giro se corrige con el

conmutador del sentido de giro ©
situado en el automatismo @.

Tal y como se ilustra en el ejemplo de
al lado, preste atencion a la posicion
correcta del conmutador dependiendo
de si el montaje se efectua a la izquierda
0 a la derecha.

Persiana
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N
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Automatismo modelo NO1

Ajuste de las posiciones finales

En primer lugar, active el modo
de ajuste en el automatismo
Coloque el automatismo durante 3
minutos en el modo de programacion
conectando el suministro de corriente
(Power On) o llevando el interruptor de
radio a la posicion @ ©. El automatismo
hace 1 vez ,clac* ®. A continuacion,
pulse durante 5 segundos unateclaen el
emisor EnOcean © deseado hasta que
el automatismo haga 2 veces ,clac* @.

Nota:

Las ordenes de marcha SUBIR y BAJAR
se ejecutan con un retardo de 1 segundo
en el modo de ajuste.

1. Programacion de la posicion

final superior (en el modo de

ajuste)

® Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.

® Hasta un punto superior
Desplace la persiana a la posicion
superior deseada. A continuacion,
pulse brevemente 2 veces la tecla
ARRIBA. El automatismo hace 1 vez
sclac.

2. Programacion de la posicion

final inferior (en el modo de ajuste)

® Hasta el tope inferior
Desplace la persiana hacia abajo
hasta que el automatismo se
desconecte automaticamente (para
la instalacion con flejes es necesario
utilizar la rueda motriz para el
reconocimiento de obstaculos).

® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
deseada. A continuacion, pulse
brevemente 2 veces la tecla ABAJO
hasta que el automatismo haga 1 vez
sclac”.

(1)

:ﬂ 1x clac

5s.

(3)

- :)'\\ 2x clac

3. Borrado de las posiciones
finales (en el modo de ajuste)
Ejecute los pasos @ a ® de la secuencia
de borrado indicada al margen. El
automatismo no ejecuta  ningun
desplazamiento debido a la reaccion
retardada en el modo de ajuste. El
proceso de borrado habra surtido efecto
si el automatismo hace 2 veces ,clac”.

Salir del modo de ajuste

Pulse brevemente 4 veces seguidas una
tecla en el emisor @. El automatismo
hace 2 veces ,clac” @.

Programacion de la posicion

intermediaen

® Posicion intermedia |
Desplace la persiana hacia abajo
@. Durante la bajada, pulse en la
posicion deseada la tecla ABAJO @
y manténgala pulsada hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac” al
cabo de 5 segundos confirmando el
proceso de programacion ©.

® Posicion intermedialll
Desplace la persiana hacia arriba
@. Durante la subida, pulse en la
posicion deseada la tecla ARRIBA
® y manténgala pulsada hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac” al
cabo de 5 segundos confirmando el
proceso de programacion ©.

Borrar la posicion intermedia
Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO ©
y manténgala pulsada hasta que
el automatismo se desplace a la
respectiva posicion intermedia al cabo
de 5 segundos y haga 2 veces ,clac”
confirmando el proceso de borrado 8.
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Automatismo modelo DO1

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. gj., R8-17-D01

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P - 35mm
R -45mm
8 Par nominal
D Automatismo inalambrico DECT
01 Modelo de automatismo

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. e]., 20 16 0854
20 Ao 2020

16 Numero de semana
0854 Numero consecutivo
O Codigo QR

Informacion en linea sobre el automatismo
Conexién

Conexion sin manejo directo

Los conductores azul y verde-amarillo del
automatismo se conectan conlos conductores
del mismo color del cable de alimentacion. El
conductor negro del automatismo se conecta
con la fase (L) y el conductor marron se
conecta adicionalmente con el conductor azul
(N) del cable de alimentacion.

Conexion con manejo directo con un
pulsador simple

Para el manejo directo se conecta el conductor
marron del automatismo con la fase del cable
de alimentacion a través de un pulsador
simple. El pulsador no debe ser accionado
durante los primeros 5 segundos que siguen
a la conexion de la tension de red. Después
ya puede manejarse el automatismo con el
pulsador simple por medio de la secuencia de
ordenes Arriba, Stop, Abajo, Stop, etc.

Para que el reconocimiento sensible de
obstaculos se active, es necesario que en el
automatismo esté montada la rueda motriz
con reconocimiento de obstaculos.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R8-17-D01 @
Tubular Motor
R8/17C PROF+ DECT
Art.Nr.: 2010 520 005 0
M 8Nm n 17 1/min
U 230V |[f 50Hz
P 100W |1 045 A

Cl. 180 (H) | S2 4 min
Ser. Nr.: 20160854
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Rueda motriz con
reconocimiento de
obstaculos

Rueda motriz

Informacion

Los automatismos con desconexion final
electronica del modelo DO1 reconocen
y programan automaticamente las
posiciones finales si la instalacion
dispone de topes. En ausencia de topes,
se programan puntos de desconexion
final.

Para poder reconocer perfectamente la
posicion final superior, es preciso que
exista un tope definido (liston angular o
tope).

Instalacién con seguros contra
apertura

El seguro contra apertura debe estar
encastrado y presionar la persiana
contra el alféizar.

Programacion de la estacién
base DECT

Coloque el automatismo en el modo
de programacion conectando el
suministro de corriente @ (Power On
- el automatismo hace 1 vez ,clac®) o
llevando el interruptor de radio ® a la
posicion @®. A continuacion, siga las
instrucciones de la estacion base DECT.

Correccion del sentido de giro
Todavia no debe estar programada
ninguna posicion final.

El sentido de giro se corrige con el
conmutador del sentido de giro @ situado
en el automatismo @.

Tal y como se ilustra en el ejemplo de
al lado, preste atencion a la posicion
correcta del conmutador dependiendo de
si el montaje se efectua a la izquierda o a
la derecha.

El automatismo dispone de una
correccion automatica del sentido de giro.
Si el sentido de giro no es el correcto, el
automatismo se detiene durante la bajada
tras la programacion de la posicion final
superior, hace 3 veces ,clac“ y corrige
automaticamente su sentido de giro.
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Automatismo quelo DO1

© 0000000000000 0000000 000 © 0000000000000 000000000000000000

Ajuste de las posiciones finales mediante el manejo directo

Conecte el suministro de corriente )

(Power On) @. El automatismo hace 1 P M Ixclac

vez ,clac* @®. A continuacion, espere 5

segundos @® antes de comenzar con la o

programacion. E @
— 5s

Nota:
El automatismo se desplaza en modo
hombre muerto y solamente reacciona
alternativamente en direccion ARRIBA o
ABAJO tras pulsar la tecla durante >0,5
segundos. Una vez programadas ambas
posiciones finales, el pulsador controla
el automatismo mediante una pulsacion
breve siguiendo la secuencia Arriba-
Stop-Abajo.
® Hasta el tope superior
Desplace la persiana hacia el tope
superior, hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.

® Hasta un punto superior (B) ——
Desplace la persiana a la posicion i-e:‘\\ —
superior deseada @. Pulse la tecla
primero de forma muy breve @ vy, o
directamente después, de forma

mas prolongada ® hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac* ©.

2. Programacion de la posicion

final inferior (en el modo de

ajuste)

® Hasta el tope inferior
Desplace la persiana hacia abajo
hasta que el automatismo se
desconecte automaticamente (para
la instalacion con flejes es necesario
utilizar la rueda motriz para el
reconocimiento de obstaculos).

(1}
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(® Hasta un punto inferior
Desplace la persiana a la posicion
inferior deseada @. Pulse la tecla
primero de forma muy breve
® vy, directamente después, de
forma mas prolongada ® hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac* @.

3. Borrado de las posiciones o
finales

Pulse la tecla muy brevemente 5 veces
seguidas (pasos @a®). Inmediatamente
después, vuelva a pulsar la tecla de
forma mas prolongada ® deseado hasta
que el automatismo haga 2 veces ,clac”

<0,5s. <0,5s. <0,5s. <0,5s.

Q.
(5) (6) (7] :).\\ 2x clac
‘ I
Nota <0,5s. 3s.

Las posiciones finales se pueden
programar también a través del set de
ajuste universal o de la FRITZ!Box.

& BECKER
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Control VC420-I1

Puesta en servicio

Conexion

Con el receptor de radio externo VC420-
Il es posible transformar un automatismo
convencional en un automatismo
inalambrico. Una entrada para pulsador
adicional en el VC420-I1l permite efectuar
el manejo por medio de un pulsador
Subir/Bajar externo.

El VC420-1l se conecta tal y como se

Funciones del VC420-II

Entradas individuales

En las entradas individuales puede
conectarse un pulsador Subir/Bajar.
Mediante una pulsacion larga de la tecla
correspondiente se activa una orden de
Subir o Bajar. Una pulsacion breve activa
unaordende parada. Al pulsar brevemente
dos veces seguidas la tecla de Subir o
Bajar, el automatismo se desplaza a la
posicion intermedia correspondiente.

Conmutacion: modo persiana-

muestra en el ejemplo al margen. toldo/modo veneciana

$% BECKER

Estableciendo un puente entre los éoéﬁggm w

bornes Ly &=, el control se conmuta del : @ ®

modo para persianas y toldos al modo @5 [ g

para veneciana. » e owlilz 2 <» 7
1
Q
o

Programacion del emisor
maestro
Conecte el suministro de corriente

= . (2]
P o se b te Ia tecl @ By ,' ;g&' Conmutacioén: control de
(Power On) o pulse brevemente 'a tecla »aoowllzz iluminacion/control de

de programacion de radio para ajustar el | automatismo

control durante 3 minutos en el modo de _

programacion @. A continuacion, pulse EStal?le-g’-lenldo u;l p:L;entt_e entre IOIS bc()jr-
la tecla de programacion en el emisor nesLy-=,elcon ro_’un0|ona epe modo
maestro @ hasta que el control confirme control de iluminacién. Después de una
el proceso de programacién mediante orden de Subir o Bajar no se produce
una breve orden de Subir/Bajar (3 ninguna desconexion una vez transcur-
segundos en los automatismos nuevos, rido el tiempo de funcionamiento. Una

10 Segundos al reprogramar un emisor orden de Subir o Bajar enciende la IUZ,
maestro ya programado). mediante una orden de parada se apaga

de nuevo la luz.

$2 BECKER

Correccion del sentido de giro
El sentido de giro se corrige BEROO ) (g

C€E P20 zaovs0mz o
intercambiando los conductores marron - @
y negro del cable de conexion del =t £
automatismo. ooz 2 <
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Control VC4200B

Puesta en servicio

Conexién unidad de control de
automatismos

Alreceptor deradio bidireccional VC4200B
pueden conectarse automatismos
convencionales (automatismos tubulares,
automatismos para venecianas) para
aplicaciones de persiana y de proteccion
solar. EI VC4200B cuenta con una
deteccion de corriente para calcular
automaticamente el tiempo de marcha
entre las posiciones finales y comunicar al
emisor o al CentralControl la posiciéon de
la parte accionada. Para ello es necesario
desplazar por completo la parte accionada
3 veces y sin interrupcion a las posiciones
finales tras la instalacion.

Ladeteccionde corriente estadesactivada
si el selector de funcion se encuentra en
la pos. 8 (persiana) o pos. 9 (veneciana).
Para que se indique la posicion en el
CentralControl es necesario que esté
programado el tiempo de marcha. Para
ello, desplace la parte accionada en el
modo maestro a la posicion final superior
y pulse durante 3 segundos las teclas de
programacion y ARRIBA. A continuacion,
desplace la parte accionada a la posicion
final inferior y pulse durante 3 segundos
las teclas de programacion y ABAJO.

Programacion del emisor

Lleve el selector de funcion a la pos. 1
(ejemplo: Persiana) @. A continuacion,
conecte el suministro de corriente (Power
On) o pulse durante 3 segundos la tecla
de programacion de radio para ajustar el
control durante 3 minutos en el modo de
programacion @. A continuacion, pulse
la tecla de programacion en el emisor
deseado ® hasta que se encienda el LED
de color verde en el control, confirmando
asi el proceso de programacion.

Nota:

Antes de la programacion es necesario
que en el emisor también esté ajustada
la funcion correspondiente.

Pos. 0: Referencia
(LED rojo)
Pos. 1: Persiana
Pos. 2: Veneciana
Pos. 8: Persiana sin
deteccion
de corriente
\* Pos. 9: Veneciana
sin detec-
cion de
corriente

Automatismo

Funciones

Correccion del sentido de giro

El sentido de giro se corrige
intercambiando los conductores
marrén y negro del cable de conexion
del automatismo. El sentido de giro se
puede corregir también por medio de
un emisor Becker (ver Automatismos
modelo BO1, Correccion del sentido de
giro).

Conexion control de iluminacion/
interruptor de radio

El VC4200B puede funcionar también
como interruptor de radio. El interruptor
de funcion se coloca en la posicion
deseada antes de proceder a programar
el emisor.

Entradas individuales
Funcion: Persiana/veneciana

En las entradas individuales puede
conectarse un pulsador Subir/Bajar.
Mediante una pulsacioén larga de la tecla
correspondiente se activa una orden
de Subir o Bajar. Una pulsacion breve
activa una orden de parada. Al pulsar
brevemente dos veces seguidas la
tecla de Subir o Bajar, el automatismo
se desplaza a la posicion intermedia
correspondiente.

Funcion: On/Off

En la entrada individual ,SUBIR" puede
conectarse un pulsador. Presionando
el pulsador se conecta y desconecta la
salida ,SUBIR".

&% BECKER
B-Tronic arioControl VCA42008
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Pos. 3: ON/OFF

Pos. 4: ON 'y OFF ®c »
tras 10 c ©
min 8 e
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Control VC420 PLUS

Puesta en servicio

Conexion unidad de control de
automatismos

Al receptor de radio bidireccional VC420
PLUS pueden conectarse automatismos
convencionales (automatismos tubulares,
automatismos para venecianas) para
aplicaciones de persiana y de proteccion
solar. El VC420 PLUS calcula la posicion
respectiva de la parte accionada y la
comunica al emisor o al CentralControl.
Para ello es necesario ajustar el margen de
desplazamiento, asi como la orientacion
maxima en el caso de las venecianas.

Comprobar y conmutar el modo
de funcionamiento

Pulsando brevemente la tecla de modo
© se indica el modo de funcionamiento
actual mediante un parpadeo naranja
del LED 8.

Para que el control cambie al siguiente
modo, mantenga pulsada la tecla de
modo © durante mas tiempo. Para
seleccionar el modo deseado, vuelva
a pulsar brevemente la tecla. Una vez
seleccionado el modo, el LED @ se
enciende en verde al poco tiempo,
confirmando asi el cambio de modo.

Para restablecer el modo de
funcionamiento, mantenga pulsada la
tecla de modo @ hasta que el LED @
parpadee en rojo y luego se encienda en
verde.

Automatismo

@? = @W

(1)

H3A 230 V~

AVL NNAV

G\

g
€

Ind.+

NV Z SIS

Persiana 1 destello
(estado de suministro)

Proteccion solar 2 destellos
Veneciana 3 destellos
Actuador de 4 destellos

conmutacion

Establecer el modo de
programacion

Active el modo de programacion en el
VC420 PLUS conectando la corriente
(Power On) o pulsando la tecla de
programacion de radio @. El LED @
parpadea en verde durante 3 minutos
(modo de programacion Centronic y
CentronicPlus) y luego en naranja (modo
de programacion CentronicPlus).

Si ya existe una red (tecnologia de malla),
la puesta en servicio debera realizarse con
un emisor que ya forme parte de la red.

Programar un emisor CentronicPlus
Al presionar durante 3 segundos la
tecla de programacion @, el emisor
busca dispositivos CentronicPlus que se
encuentren en modo de programacion.
La busqueda se indica mediante un
cambio constante de color del anillo
LED ®. El emisor se conecta con el
VC420 PLUS, el anillo LED se ilumina
en amarillo ® y el VC420 PLUS ejecuta
un movimiento de marcha. Si hay varios
receptores al mismo tiempo en modo de
programacion, puede seleccionarse el
receptor deseado con la tecla de ARRIBA
yABAJO @. En los emisores multicanal, el
canal de emision deseado se selecciona
por medio de la tecla de funcion ©.

Pulse la tecla STOP para activar el canal
de emision; el anillo LED se ilumina en
verde ®. Pulse de nuevo la tecla STOP
para desactivar el canal de emision; el
anillo LED se ilumina en azul @. Volviendo
a pulsar la tecla STOP, se activa de nuevo
el canal de emision ®; el anillo LED vuelve
ailuminarse en verde ©.

Pulsando brevemente la tecla de
programacion ® se cambia al modo de
ajuste. El anillo LED parpadea en azul
claro ©.

El emisor se ajusta en el modo normal
manteniendo pulsada la tecla de
programacion ® durante 3 segundos. El
anillo LED se apaga @.

H3A 230V~

21 ?%»%

} }
g T
E £

AVLNNAV
0006008

Persiana
Controles
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Control VC420 PLUS

Programar un emisor maestro
Centronic

Una vez ajustado el VC420 PLUS en el
modo de programacion, pulse la tecla
de programacion en el emisor maestro
deseado hasta que el control confirme
el proceso de programacion mediante
una breve orden de SUBIR/BAJAR (3
segundos en los automatismos nuevos,
10 segundos al reprogramar un emisor
maestro ya programado).

Activar el modo de ajuste tras

la programacion del emisor
CentronicPlus

Al presionar durante 3 segundos la
tecla de programacion @ para que el
emisor se conecte con un receptor de la
instalacion (red). Después de un cambio
de color continuo del anillo LED @, el
receptor confirma la conexion. El anillo
LED indica mediante una luz verde o
azul si el canal de emision esta activo ©
o inactivo @. Con la tecla de ARRIBA y
ABAJO puede seleccionarse el VC420
PLUS deseado ©. Pulsando brevemente
latecla de programacion @ se conecta el
modo de ajuste, el anillo LED parpadea
en azul claro @.

Cambiar el sentido de giro por
medio del emisor

Solo es posible modificar el sentido de
giro mientras no se haya ajustado ningun
margen de desplazamiento.

Pulse las teclas de programacion
y ARRIBA y ABAJO en el emisor
CentronicPlus (en el modo de ajuste) o
en el emisor maestro Centronic hasta
que el control confirme la modificacion
del sentido de giro.

J

Ajustar el
desplazamiento
Desplace la parte accionada
(persiana, proteccion solar o
veneciana) ala posicion final inferior.
Pulse las teclas de programacion y
ABAJO en el emisor CentronicPlus
(en el modo de ajuste) o en el
emisor maestro Centronic hasta que
el control confirme.

margen de

A continuacion, desplace la parte
accionada (persiana, proteccion
solar o veneciana) a la posicion
final superior. Pulse las teclas
de programacion y ARRIBA en el
emisor CentronicPlus (en el modo
de ajuste) o en el emisor maestro
Centronic hasta que el control
confirme.

Ajustar la orientaciéon maxima
(solo en venecianas)

Desplace la veneciana hacia arriba
desde la posicion final inferior hasta
que las lamas estén completamente
abiertas. Pulse las teclas de
programacion y ABAJO en el emisor
CentronicPlus (en elmodo de ajuste)
o0 en el emisor maestro Centronic
hasta que el control confirme.

Persiana
Controles
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Borrado de la posicion
intermedia I/posicion

Control VC420 PLUS

© © 0 0 0 0 0000 000000000000 0000000000000 000000000000 000O0CO0COCOCIOCOE

Borrar el margen de
desplazamiento y la orientacion
maxima (en venecianas)
Desplace la parte accionada
(persiana, proteccion solar o
veneciana) a un punto entre las
posiciones finales. Pulse las teclas
de programacion y STOP en el
emisor CentronicPlus (en el modo
de ajuste) o en el emisor maestro
Centronic hasta que el control
confirme.

intermedialll

Desplace la parte accionada a la
posicion intermedia que desee
borrar pulsando 2 veces la tecla de
ARRIBA o0 ABAJO y repita el proceso
de programacion con el emisor
CentronicPlus o Centronic hasta
que el control confirme el borrado
mediante dos movimientos de
marcha.

Entradas individuales

(1]

Funcion: Persiana / Proteccion solar 5

. . Veneciana i) =

Ajuste de las posiciones /Veneci o 2NN W’% 7]

i i En las entradas individuales puede E [}

intermedias =% PE a
conectarse un pulsador SUBIR/ AVLNNAV

Programacion de la posiciéon
intermediall

Desplace la parte accionada a la
posicion intermedia deseada (con
orientacion en el modo veneciana)
y presione las teclas de STOP y
ABAJO en el emisor CentronicPlus o
en el emisor Centronic hasta que el
control confirme el ajuste mediante
un movimiento de marcha.

Para realizar un desplazamiento
hasta la posicion intermedia |, pulse
2 veces la tecla ABAJO en el plazo
de un segundo.

BAJAR. Mediante una pulsacion
larga de la tecla correspondiente
se activa una orden de Subir o
Bajar. Una pulsacion breve activa
una orden de parada. Al pulsar
brevemente dos veces seguidas la
tecla de SUBIR 0 BAJAR, la persiana
se desplaza a la posicion intermedia
correspondiente.

Funcion: Actuador de
conmutacién

Programacion de la posicion En la entrada individual ,SUBIR® NN

intermedia Il puede conectarse un pulsador. §
Desplace la parte accionada a la Presionando el pulsador se conecta | g  \ oy
posicion intermedia deseada (con y desconecta la salida ,SUBIR".

orientacion en el modo veneciana)
y presione las teclas de STOP vy
ARRIBA en el emisor CentronicPlus
o en el emisor Centronic hasta que el
control confirme el ajuste mediante
un movimiento de marcha.

Para realizar un desplazamiento
hasta la posicion intermedia ll, pulse
2 veces la tecla ARRIBA en el plazo
de un segundo.

HHTNHIN

Pulsando la tecla de ARRIBA o
ABAJO de un emisor CentronicPlus
o Centronic se conecta la salida
+LARRIBA", y pulsando la tecla STOP
se desconecta de nuevo.

& BECKER
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Control SC431-Il

Puesta en servicio del sensor de luz inalambrico SC431-Il

Programacion del SC431-II

1. Pulse la tecla de programacion
situada en el lado derecho del
emisor maestro (el primer emisor
programado) hasta que el receptor
haga 1 vez ,clac”.

2. Pulse ahora la tecla de programacion
del SC431-1l hasta que el receptor
haga 1 vez ,clac”.

3. Vuelva a presionar ahora la tecla de
programacion del SC431-1l hasta
que el receptor haga 2 veces ,clac”.

Emisor maestro

Ajuste de la funcion de

proteccién solar

1. Girando el regulador del valor umbral
de sol puede adaptar el valor umbral
de sol con la ayuda del testigo de
control.

Ajuste de la funcién crepuscular

2. Girando el regulador del valor umbral
de crepusculo puede adaptar el valor
umbral crepuscular con la ayuda del
testigo de control.

Tecla manual/automatico
Pulsando la tecla manual/automatico es
posible activar/desactivar las 6rdenes
automaticas (proteccion solar y funcion
crepuscular).

Funcion de rotura de cristal
Presione lateclal hasta que el indicador
LED se encienda en verde. La funcion
de rotura de cristal esta ahora activada.
Presionando nuevamente la tecla I se
desactiva la funcion de rotura de cristal.
El indicador LED se enciende en rojo.

83 @ ®
Q_ (N

i}@ ‘9: XWQ .(1‘:

r @ .g Ve @ .g
LED verde LED rojo
Lafuncionde Lafuncion de
proteccion proteccion
solar se solar no se
ejecuta ejecuta

LED verde
La funcion
crepuscular no
se ejecuta

Modo automatico Off

LED rojo

Valor no
alcanzado;

la funcion
crepuscular se
ejecuta

Xi
@

u@ @°
‘a e

LED parpadea
amarillo
Interruptor
giratorio en
posiciéon 0
Funcién de
proteccion solar
desconectada

il

LED parpadea
amarillo
Interruptor
giratorio en
posiciéon 0
Funcion
crepuscular
desconectada

Modo automatico On

Persiana
Controles
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Informacion general

Modelos de automatismos para protecciones solares

G

&y

—

]_J

2

]

Modelo M:
Desconexion final
mecanica

Modelo SF(+):
(2000-2003)
Automatismo con
desconexion final
electronica y receptor de
radio (40 MHz)

Modelo SEB(+):
(2003-2016)
Automatismo con
desconexion final
electronica e inversion
(tensado del pano)

Modelo SEI1 /
Modelo E16:

(a partir de 2012 /a partir
de 2018)

Automatismo con
desconexion final

" electronica, para

sistema de bloqueo

i

Modelo S(+):
(1997-2003)

Desconexion final
electronica

Modelo PS(+):
(2000-2002)

Automatismo

con desconexion

final electronicay
programacion punto a
punto

Modelo PSF(+):

(a partir de 2005)
Automatismo con
receptor de radio
Centronic (868,3 MHz),
programacion punto a
punto

Modelo SEFI1 /
Modelo C16:

(a partir de 2012 /a partir
de 2018)

Automatismo con
receptor de radio
Centronic (868,3 MHz)
para sistemas de
bloqueo

Modelo E18:
(a partir de 2015)

Automatismo

con desconexion

final electronicay
reconocimiento sensible
de obstaculos para
pantallas ZIP

Modelo E12:
(a partir de 2017)

Automatismo

con desconexion
final electronica,
programacion punto
a punto e inversion
(tensado del pano)

Modelo E15:

(a partir de 2017)
Automatismo

con desconexion

final electronicay
programacion punto a
punto

Modelo C18 PLUS:
(a partir de 2021)

Automatismo con
receptor de radio

Centronic, CentronicPlus

y reconocimiento
sensible de obstaculos
para pantallas ZIP

Modelo C18:

(a partir de 2015)
Automatismo con
receptor de radio
Centronic (868,3 MHz) y
reconocimiento sensible

" de obstaculos para

pantallas ZIP

Modelo C12:
(a partir de 2017)

Automatismo con
receptor de radio
Centronic (868,3 MHz)

e inversion (tensado del

pano)

Modelo C12 PLUS:
(a partir de 2021)

Automatismo

con receptor de

radio Centronic,
CentronicPlus e
inversion (tensado del
pano)
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Informacion general

¢ Qué automatismo para proteccion solar hay montado?

En los automatismos con desconexion final electronica
de la ultima generacion, las posiciones finales se pueden
borrar y volver a ajustar con el elemento de mando
disponible. Proceda al efecto como se describe a
continuacion:

En primer lugar, haga girar el automatismo durante 6 se-
gundos en direccion entrada o salida.

A continuacion, ejecute los movimientos de marcha
indicados al margen para borrar las posiciones finales. Si
el automatismo hace entonces 2 veces ,clac”, es que se
trata de los modelos E18, E12 0 E15.

Si el automatismo esta montado en una pantalla Zip, es
que se trata del modelo E18.

Para identificar los modelos E12 y E15, desplace el
automatismo en una direccion cualquiera.

Si el automatismo se detiene al cabo de aprox. 3 segundos
y continda la marcha, es que se trata del modelo E15.

Si el automatismo se detiene al cabo de aprox. 10
segundosy continta la marcha, es que se trata del modelo
E12.

Todos los demas automatismos se pueden identificar
por medio del set de ajuste. Los conductores del cable
de conexion del automatismo se conectan con los
conductores del mismo color del set de ajuste.

Pulse la tecla de programacion @ durante 2 segundos.

Si elautomatismo emite un fuerte ruido sin que llegue a
girar el eje, es que hay montado un modelo M. Cambie
de inmediato el set de ajuste por otro adecuado para
el modelo M.

Si no se produce ninguna reaccion o el automatismo
hace 1 0 2 veces ,clac”, es que se trata de los modelos
S(+), PS(+), SEB(+), SE 11, SEF I1, SF(+), PSF(+), C16,
C12, C12 PLUS, C18 0 C18 PLUS.

Borrar posiciones finales

L)
\ 4

1s

% secxen’

‘Al
LI 4

Accione la tecla de marcha en ambos sentidos.

Si el automatismo no muestra ninguna reaccion, es que se
trata de un automatismo con receptor de radio integrado
modelo SF(+) (hasta 2002), modelo PSF(+) (de 2003
a 2017), modelo SEFI1 (a partir de 2012), modelo C18
(a partir de 2017), C12 (a partir de 2017), modelo C16 (a
partir de 2018), C12 PLUS (a partir de 2021) o modelo C18
PLUS (a partir de 2021).

Si la instalacion esta equipada con un sistema de bloqueo
y el automatismo no muestra ninguna reaccion, es que
esta montado el modelo C16 o SEF I1; si el automatismo
reacciona, es que esta montado el modelo E16 o SE I1.

Si el automatismo esta montado en una pantalla ZIP, es
que se trata del modelo C18 0 C18 PLUS.

Desplace la parte accionada en direccion de salida @
y pulse de nuevo la tecla de programacion @ durante 2
segundos.

Si no se produce ninguna reaccion o el automatismo hace
1 vez ,clac”, desplace la parte accionada en sentido de
entrada, hasta que el automatismo se pare en el tope de la
posicion final o ante un punto de desconexion previamente
programado. Si el automatismo hace 2 veces ,clac”,
pulse de nuevo la tecla de programacion hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac”. Desplace a continuacion
la parte accionada en sentido de entrada, hasta que el
automatismo se pare en el tope de la posicion final o ante
un punto de desconexion previamente programado.

En el automatismo estan programadas ahora ambas
posiciones finales.

Vuelva a presionar la tecla de programacion @ durante 2
segundos. Si el automatismo hace 2 veces ,clac”, es que
hay montado un automatismo modelo S(+) (hasta 2003).

En caso de no producirse ninguna reaccion, es que hay
montado un modelo PS(+) o SEB(+).

Lleve a cabo la secuencia de borrado con la tecla de
marchay la tecla de programacion:

- Pulse la tecla de programacion @ y manténgala pulsada
- Pulse la tecla § ® y manténgala pulsada
- Suelte la tecla de programacion @

- Pulse de nuevo la tecla de programacion @ hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.

Pulse 2 veces seguidas la tecla de programacion @
durante 2 segundos.

Si el automatismo hace 1 vez ,clac” y luego otras 2 veces
sclac”, es que hay montado un modelo SEB(+) (a partir de
2003).

Si el automatismo solo hace 1 vez ,clac”, es que hay
montado un modelo PS(+) (a partir de 2003).
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Automatismo modelo M (M04) Informacién

Antes de efectuar el montaje, verifique
si esta enclavado (bien atornillado) el
seguro de la rueda motriz.

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. €j., R8/17CM

R Tg.rf‘a”‘t’ d%' altjtgmatlsmo @ BECKER Marque la posicion de la rueda motriz - I
L'a:;?_)?n;;’ e tubo) e o — sobre el eje y practique un taladro de -
- =5 — 4 mm en ese punto.
R - 45mm S PUD b | n l
L-58mm Asegure la rueda motriz con un .. =
HEAEIG) tornillo o remache para impedir su
8/17 Par nominal/régimen de salida Art.Nr.2010 110 100 0 desplazamiento axial e?] ol cie P
C Cable de conexion enchufable M_8Nmn 17 min P e
s - U 230 V[f 50 Hz|=
M Descc.)nexm.n final mecéanica P 115 W]l 05 A|=
® Modo de funcionamiento (func. breve S2) tKB 4 min¢= La flecha en el cabezal del automatismo
Después de 4 minutos de marcha Ser. Nr.._0840961630KE indicael sentido de giro @. En el ajustador
ininterrumpida debe intercalarse una fase Made in Germany = correspondiente se ajusta la posicion

de refrigeracion.
® Numero de serie: p. ej., 08 40 961630
08 Afo 2008
40 Numero de semana
961630 Numero consecutivo

final, p. ej., con el dispositivo de ajuste
flexible (n.” de art. 49332000020).

Girar en direccion ,+“ para ampliar el
margen, girar en direccion ,-“ para
reducir el margen.

El maximo margen de desplazamiento
.. asciende a 38 vueltas del eje enrollador.
Conexion

Los automatismos con desconexion final
mecanica no deben conectarse en paralelo Automatismo =
a un puesto de mando. La descarga del
condensador podria danar los interruptores
fin de carrera. Y las posiciones finales dejarian
de surtir efecto.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
entrada y salida.
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Automatismo modelo M (M04)

Ajuste de las posiciones finales

1. Ajuste de la posicion final
de salida

Después de montar el eje, desplace
elautomatismoendirecciondesalida
hasta que se pare automaticamente.
Gire el correspondiente ajustador
en direccion ,+“ (sentido de las
agujas del reloj) con el dispositivo
de ajuste flexible, hasta que el
eje se encuentre en una posicion
adecuada para conectar la parte
accionada con el gje.

Conecte la parte accionada con el
eje.

Desplace la parte accionada hacia
arriba hasta que el automatismo se
pare automaticamente por medio
del interruptor fin de carrera para la
posicion final de entrada.

Nota: En el estado de suministro (de
fabrica) el margen del interruptor
fin de carrera viene preajustado
en 2 vueltas en sentido ENTRADA
y SALIDA. Durante la marcha
de entrada el automatismo se
desconecta después de 4-5 vueltas.

Gire el correspondiente ajustador en
direccion ,+“ (sentido de las agujas
del reloj) con el dispositivo de ajuste
flexible hasta que la parte accionada
se encuentre en la posicion final de
entrada.
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Desconecte el sentido de entrada.
Gire el ajustador para la posicion
final de salida entre 3 y 10 vueltas
en sentido ,-“ con el dispositivo de
ajuste flexible (segun el numero de
vueltas del pafio sobre el eje con la
parte accionada desplegada).

2. Ajuste de la posicion final
de entrada

Desplace la parte accionada
en sentido de salida hasta
que el automatismo se pare
automaticamente al alcanzar el
interruptor fin de carrera para la
posicion final de salida.

Gire el ajustador para la posicion
final de salida en sentido ,+“
(sentido de las agujas del reloj)
con el dispositivo de ajuste flexible
hasta alcanzar la posicion de salida
deseada.
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Automatismo modelo S(+) Informaci6n

Los automatismos con desconexion

Placa de caracteristicas final electronica del  modelo
S(+) reconocen 'y programan
© Denominacion de modelo: p. j., R20/17 S+ automaticamente la posicion final
R Tamano del automatismo de entrada si la instalacion dispone
(diametro de tubo) BECKER de un tope permanente. °
R - 45mm KEUR Automatismos modelo S
L - 58mm CEA Py D Los automatismos modelo S se ///II‘ |\\\\\
20/17 Par nominal/régimen de salida R20/17 S+Q emplean para el accionamiento de
S Desconexion final electronica £ AtNr: 2020 030 008 0 pantallas, toldos y cubiertas de tela
para proteccion solar § M 20Nm |n 17 min” para jardines de invierno.
+ Mayor fuerza de cierre para c|Y 230V [f SO0Hz
toldos de cofre g[P 15w |1 077A |= Automatismos modelo S+
® Modo de funcionamiento (func. breve S2) z LKB 4 "“"QE Los automatismos modelo S+ se
Ser.Nr: 054850572 © |§ emplean para el accionamiento de

Nach 4 Min.Dauerbetrieb muss eine
Abkthlphase erfolgen.

® Numero de serie: p. ej., 05 48 50572
05 Ano 2005

toldos de cofre que requieran un
elevado par de cierre. El cofre o caja
se cierra siempre por completo.

48 Nl:Jmerodeseman.a Las posiciones finales pueden
50572 Numero consecutivo ajustarse por medio del set de ‘o S
ajuste.
.. Los conductores del cable de
Conexion

conexion del automatismo se

conectan con los conductores del ==\
Pueden conectarse en paralelo a un puesto de % secken

mando varios automatismos con desconexion Automatismo mismo color del set de ajuste.

final electronica. EI numero maximo de los ..
automatismos controlados sincronicamente

depende de la potencia admisible del
elemento de mando.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
entrada y salida.

En elementos de mando con una potencia . _
admisible de los contactos de 5 A: Automatismo 1 Automatismo 2
R8/17 S - R12/17 S(+) =
max. 5 automatismos
R20/17 S(+) - R60/17 S(+) =
max. 3 automatismos
L70/17 S(+) - L120/11 S(+) =
max. 2 automatismos
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Automatismo modelo S(+) 8. Borrado de las posiciones  2+cas

finales con el set de ajuste

. .. . R Pulse la tecla de programacion
Ajuste de las posiciones finales con el set de ajuste en el set de ajuste hasta que el
. automatismo haga 2 veces ,clac”.
1. Programacion de la ol
posicion final de salida con el ':)\\ % seoken
set de ajuste ! . r

Conecte entre si los conductores
del mismo color de los cables de
conexion del automatismo y del set
de ajuste de Becker. o
Desplace la parte accionada a la .
posicion deseada y pulse la tecla |
de programacion hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac”.
1 k

2. Programacion de la
posicion final de entrada con

1 k
el set de ajuste ?
Desplace la parte accionada

1

L

o

hacia el tope superior, hasta 20
que el automatismo se detenga 0 g
automaticamente. =
o ®
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Automatismo modelo PS(+)

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. €., R30/17 CPS+

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P - 35mm
R -45mm
L - 58mm
30/17 Par nominal/régimen de salida
C Cable de conexion enchufable
P Programable punto a punto
S Desconexion final electronica
para proteccion solar
+ Mayor fuerza de cierre para

toldos de cofre

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. ej., 09 01 961657
09 Ano 2009
01 NuUmero de semana
961657 Numero consecutivo

Conexion

Pueden conectarse en paralelo a un puesto de
mando varios automatismos con desconexion
final electronica. EI nUumero maximo de los
automatismos controlados sincronicamente
depende de la potencia admisible del
elemento de mando.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
entraday salida.

En elementos de mando con una potencia
admisible de los contactos de 5 A:

R5/20 PS - R12/17 C PS(+) =

max. 5 automatismos

R20/17 C PS(+) - R60/17 C PS(+) =

max. 3 automatismos

L70/17 C PS(+) - L120/11 CPS(+) =

max. 2 automatismos

R 30/17 C PS+ @
Art.Nr.2030 130 131 0
M 30Nm[n 17 min
U 230 V |f 50 Hz
P 115 W|l 0,96 A

Made in Germany

Automatismo

Automatismo 1 Automatismo 2

Ser. Nr.. 0901961657F=

Informacion

Los automatismos con desconexion
final electronica PS(+) reconocen
y programan automaticamente
la posicion final de entrada si la
instalacion dispone de un tope
permanente.

Si la instalacion no dispone de un
tope, se programa un punto de
desconexion final.

Automatismos modelo PS

Los automatismos modelo PS se
emplean para el accionamiento de
pantallas, toldos y cubiertas de tela
para jardines de invierno.

Automatismos modelo PS+
Los automatismos modelo PS+ se
emplean para el accionamiento de
toldos de cofre que requieran un
elevado par de cierre. El cofre o caja
se cierra siempre por completo.

Las posiciones finales pueden
ajustarse a través del set de ajuste
0 por medio de los interruptores
situados en el cabezal del
automatismo.

Los conductores del cable de
conexion del automatismo se
conectan con los conductores del
mismo color del set de ajuste.

V///I1II\\\N

V

E©

$2 BECKER

N
\—

Z 3
N
m«’r?e.m»

2
&

1
e
o
@ 3
c
£2
o +
o ©
$
5
o<

BECKER




Automatismo modelo PS(+)

Ajuste de las posiciones finales con los interruptores

1. Borrado de ambas
posiciones finales con los
interruptores

Cologue ambos interruptores en la
posicion O y active una breve orden
de marcha.

2. Programacion de la
posicion final de salida
Desplace la parte accionada a la po-
sicion deseada y lleve el interruptor
correspondiente de O al.

3. Programacion de la

posicion final de entrada

® Tope de posicion final de
entrada
Desplace la parte accionada
hacia el tope hasta que el
automatismo se detenga
automaticamente.

® Hasta el punto ,,posicion final
de entrada“

Desplace la parte accionada a
la posicion deseada vy lleve el
interruptor correspondiente de
Oal.

— L
q

1]

A}

BJ

Ajuste de las posiciones finales con el set de ajuste

1. Programacion de la
posicion final de salida con el
set de ajuste

Conecte entre si los conductores
del mismo color de los cables de
conexion del automatismo y del set
de ajuste de Becker.

Al menos 1 interruptor en el cabezal
del automatismo debe hallarse en la
posicion l.

Desplace la parte accionada a la
posicion deseada y pulse la tecla
de programacion hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac”.

2. Programacion de la

posicion final de entrada con

el set de ajuste

@ Hasta el tope de la posicion
final de entrada
Desplace la parte accionada hacia
el tope hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.

(® Hasta el punto ,posicion final
de entrada“
Desplace la parte accionada a
la posicion superior deseada y
pulse la tecla de programacion
en el set de ajuste hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac”.

3. Borrado de las posiciones

finales con el set de ajuste

- Pulse la tecla de programacion @ y

manténgala pulsada

- Pulse la tecla § ® y manténgala
pulsada

- Suelte la tecla de programacion @

- Pulse de nuevo la tecla de

programacion @ hasta que el

automatismo haga 2 veces ,clac”.

Si el automatismo se encuentra
entre las posiciones finales, se
borran ambas posiciones finales.
Si el automatismo se encuentra en
una posicion final, solo se borra esa
posicion final.

% 1x clac

*

(B) :ﬂ 1x clac
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Automatismo modelo E15

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. gj., R30-17-E15

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
R -45mm
L - 58mm
30-17 Par nominal/régimen de salida
E Desconexion final electronica
15 Modelo de automatismo

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. ej., 17 01 12504
17 Ano 2017
01 Numero de semana
12504 Numero consecutivo

Conexion

Pueden conectarse en paralelo a un puesto de
mando varios automatismos con desconexion
final electronica. EI nUmero maximo de los
automatismos controlados sincronicamente
depende de la potencia admisible del
elemento de mando.

En elementos de mando con una potencia
admisible de los contactos de 5 A:

R8-17-E15 bis R12-17-E15 =

max. 5 automatismos

R20-17-E15 bis R60-17-E15 =

max. 3 automatismos

L70-17-E15 bis L120-11-E15 =

max. 2 automatismos

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
entraday salida.

BECKER

BECKER Antriebe GmbH

Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R30-17-E15

Tubular Motor @)

R30/17C PS+ V2

Art.Nr.: 2030 130 153 0

M

30Nm | n 17 1/min

)

230V | f 50Hz

P

205W |1 090 A@)

Cl.

180 (H) | 524 min@)

Ser. Nr.: 170112504

e s

X

Automatismo

Automatismo 1

IP44

Made in Germany.

Automatismo 2

Informacion

Comportamiento en los topes
El E15 puede conmutar el
comportamiento en los topes entre
aumentado y reducido.

Ajuste de las posiciones
finales

Las posiciones finales pueden
ajustarse de 2 modos:

©. Set de ajuste

@. Elemento de mando

Ajuste del comportamiento en los topes

Los modelos de automatismo @ 45 y
@ 58 presentan un comportamiento
aumentado en lostopes en el estado de
suministro. EI comportamiento en los
topes solamente se puede modificar
durantelos 3 primeros desplazamientos
hasta el tope superior.

@® Conectar comportamiento
reducido en los topes
Desplace la parte accionada en
direccion de entrada © vy, antes
de alcanzar la posicion final su-
perior, pulse adicionalmente la
tecla de programacion . Man-
tenga pulsadas ambas teclas
hasta que la parte accionada
confirme la conmutacion medi-
ante un unico desplazamiento
de salida y entrada ©.

® Conectar comportamiento
aumentado en los topes
Repita la operacion bajo @ hasta
que el automatismo confirme
la conmutacion mediante un
doble desplazamiento de salida
y entrada @.

Comportamiento aumentado en los topes en
toldos de cofre

Comportamiento reducido en los topes en toldos
abiertos, pantallas, etc.
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Automatismo modelo E15

Ajuste de las posiciones finales con el set de ajuste

1. Programacion de la
posicion final de salida con el
set de ajuste

Conecte entre si los conductores
del mismo color de los cables de
conexion del automatismo y del set
de ajuste de Becker.

Desplace la parte accionada a la
posicion deseada y pulse la tecla
de programacion hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac”.
2. Programacion de la
posicion final de entrada con
el set de ajuste
® Hasta el tope de la posicion
final de entrada
Desplace la parte accionada hacia
el tope hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.
(® Hasta el punto ,posicion final
de entrada“
Desplace la parte accionada a
la posicion superior deseada y
pulse la tecla de programacion
en el set de ajuste hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac”.

3. Borrado de las posiciones

finales con el set de ajuste

- Pulse la tecla de programacion @ y

manténgala pulsada

-Pulse la tecla § ® y manténgala
pulsada

- Suelte la tecla de programacion @

- Pulse de nuevo la tecla de

programacion @ hasta que el

automatismo haga 2 veces ,clac”.

Si el automatismo se encuentra entre
las posiciones finales, se borranambas
posiciones finales. Si el automatismo
se encuentraenuna posicionfinal, solo
se borra esa posicion final. En lo que
respecta a las funciones especiales,
el automatismo recupera de nuevo el
estado de suministro.

% 1x clac

3

(B) :)'\\ 1x clac

q

:

&2 BECKER
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Ajuste de las posiciones finales con el elemento de mando

1. Ajuste de la posicion final
de salida con el elemento de
mando

Hasta un punto inferior

Desplace la parte accionada a la
posicionfinalinferior@. Acontinuacion,
desplace brevemente 2 veces la parte
accionada en direccion ARRIBA @
, dejando cada vez una pausa de 1
segundo, y de nuevo en direccion
ABAJO hasta que el automatismo se
detenga automaticamente vy, al cabo
de 3 segundos, haga 1 vez ,clac“ ©.

2. Ajuste de la posicion final

de entrada con el elemento

de mando

® Hasta el tope superior
Desplace la parte accionada
hacia el tope superior, hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente.

® Hasta un punto superior
Desplace la parte accionada
hasta la posicion final superior
@. A continuacion, desplace
brevemente 2 veces la parte
accionada en direccion de salida
@, dejando cada vez una pausa
de 1 segundo, y de nuevo en
direccion de entrada hasta que
el automatismo se detenga
automaticamente y, al cabo de 3
segundos, haga 1 vez ,clac“ ©.

3. Borrado de las posiciones
finales con el elemento de
mando

Haga girar el automatismo durante 6
segundos en direccion de entrada o
salida.

A continuacion, ejecute rapidamente
los pasos @ a ® de la secuencia de
borrado indicada al margen hasta que
el automatismo haga 2 veces ,clac”.

En los elementos de mando con
funcibn continuada es necesario
ejecutar una orden de parada después
de cada orden breve de marcha.

19

% 1x clac
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Automatismo modelo E12

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. gj., R30-17-E12

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P -35mm
R -45mm
L-58mm
30-17 Par nominal/régimen de salida
E Desconexion final electronica
12 Modelo de automatismo

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. ej., 17 03 0151
17 Ano 2017
03 Numero de semana
0151 Numero consecutivo

Conexion

Pueden conectarse en paralelo a un puesto de
mando varios automatismos con desconexion
final electronica. EI nUmero maximo de los
automatismos controlados sincronicamente
depende de la potencia admisible del
elemento de mando.

En elementos de mando con una potencia
admisible de los contactos de 5 A:
R8-17-E12a R12-17-E12 =

max. 5 automatismos

R20-17-E12 a R60-17-E12 =

max. 3 automatismos

L70-17-E12 a L120-11-E12 =

max. 2 automatismos

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
entraday salida.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH

Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R30-17-E12 @
Tubular Motor
R30/17C PS+ V1

Art.Nr.: 2030 130 151 0
M 30Nm | n 17 1/min
U 230V f 50 Hz
P 100 W || 045 A
Cl. 180 (H) | S2 4 min

Ser. Nr.: 17030151

IP44

q3
- S
Automatismo

Automatismo 1 Automatismo 2

Informacion

Autoinstalacion

Por medio de la funcion de autoin-
stalacion, el E12 puede reconocer y
programar automaticamente en los
toldos de brazo extensible y toldos
de cofre la 6ptima posicion final de
salida maxima.
Comportamiento en los topes
El E12 puede conmutar el
comportamiento en los topes entre
aumentado y reducido.

Descarga del paiio

Si esta activada la descarga del
paino, una vez alcanzada la posicion
final superior el automatismo se
desplaza minimamente hacia abajo
a fin de descargar el pano.
Funcion de tensado del paio
Una funciobn programable de
tensado del pafo mantiene el pano
tenso una vez extendido hasta la
posicion final inferior.

Ajuste de las posiciones
finales

Las posiciones finales pueden
ajustarse de 3 modos:

©. Interruptores en el automatismo
A. Set de ajuste
. Elemento de mando

Comportamiento aumentado en los topes en toldos
de cofre

Comportamiento reducido en los topes en toldos
abiertos, pantallas, etc.

L 2R A 2 A A A2 2
Eﬂ\ 1x clac

\ 4

9 /8 BECKER \

48>

1
e
o
@ 3
c
£2
o +
o ©
$
5
o<

& BECKER




Automatismo modelo E12

Ajuste de las posiciones finales mediante la funcién

de autoinstalacion

@ Autoinstalacion en toldos de
brazo extensible y de cofre
Desplace la parte accionada
en direccion de salida hasta
sobrepasar la posicion final de
salida y que el pano descanse
sobre los brazos articulados ©.
A continuacion, desplace el
automatismo en la direccion
de entrada sin interrupciones
hasta que la parte accionada se
detenga automaticamente en el
tope superior 8.

® Autoinstalacion (de punto
inferior de libre eleccion a
tope superior)
Desplace la parte accionada a la
posicion final de salida deseada
@. A continuacion, desplace
el automatismo en la direccion
de entrada sin interrupciones
hasta que la parte accionada se
detenga automaticamente en el
tope superior 8.

/| TN

&

Nonstop

Ajuste de las posiciones finales con los interruptores

1. Borrar con los
interruptores ambas
posiciones finales

Coloque ambos interruptores en la
posicion O y active una breve orden
de marcha.

2. Programacion de la
posicion final de salida
Desplace la parte accionada a
la posicion deseada y lleve el
interruptor correspondiente de O a
l.

3. Programacion de la

posicion final de entrada

® Tope de posicion final de
entrada
Desplace la parte accionada
hacia el tope hasta que el
automatismo se detenga
automaticamente.

® Hasta el punto ,,posicion final
de entrada“

Desplace la parte accionada a
la posicion deseada y lleve el
interruptor correspondiente de
Oal.
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Automatismo modelo E12 Ajuste de las posiciones finales con el elemento de mando

1. Ajuste de la posicion final

Ajuste de las posiciones finales con el set de ajuste de salida con el elemento de 5 Mclac
1. Programacion de la o XI\ando {int i | cabezal
. e e . x clac menos 1 interruptor en el cabeza
pots:jcmq f":al de salida con el % del automatismo debe hallarse en la
setde ajuste posicion L.

Conecte entre si los conductores
del mismo color de los cables de
conexion del automatismo y del set
de ajuste de Becker.

Al menos 1 interruptor en el cabezal
del automatismo debe hallarse en la
posicion I. Desplace la parte accio-
nada a la posicion deseada y pulse
la tecla de programacion hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac”.
2. Programacion de la
posicion final de entrada con
el set de ajuste
® Hasta el tope de la posicion
final de entrada
Desplace la parte accionada hacia
el tope hasta que el automatismo
se detenga automaticamente.
® Hasta el punto ,,posicion final
de entrada*”
Desplace la parte accionada a
la posicion superior deseada y
pulse la tecla de programacion
en el set de ajuste hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac”.
3. Borrado de las posiciones
finales con el set de ajuste
- Pulse la tecla de programacion @ y
manténgala pulsada

-Pulse la tecla § ® y manténgala
pulsada

- Suelte la tecla de programacion @

- Pulse de nuevo la tecla de
programacion @ hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.

Si el automatismo se encuentra entre
las posicionesfinales, se borranambas
posiciones finales. Si el automatismo
se encuentra en una posicion final, solo
se borra esa posicion final. En lo que
respecta a las funciones especiales,
el automatismo recupera de nuevo el
estado de suministro.

Hasta un punto inferior

Desplace la parte accionada a la
posicionfinalinferior@. Acontinuacion,
desplace brevemente 2 veces la parte
accionada en direccion ARRIBA @
, dejando cada vez una pausa de 1
segundo, y de nuevo en direccion
ABAJO hasta que el automatismo se

detenga automaticamente vy, al cabo

de 3 segundos, haga 1vez ,clac* ©. -\ 1x clac
2. Ajuste de la posicion final O © ©

de entrada con el elemento
de mando .

@ Hasta el tope superior

Desplace la parte accionada hacia
el tope superior, hasta que el auto-

la posicion final superior @. A con-
tinuacion, desplace brevemente 2

veces la parte accionada en direC-  uim e T —
cion de salida® , dejando cada vez

una pausa de 1 segundo, y de nu-
evo en direccion de entrada hasta

que el automatismo se detenga
automaticamente vy, al cabo de 3
$2 BECKER segundos, haga 1vez ,clac* ©. @ @
3. Borrado de las posiciones ‘
finales con el elemento de J‘%)
mando ibreve! .breveI .breve' ibreve!

Haga girar el automatismo durante 6 ()
segundos en direccion de entrada o

salida. ﬁ
A continuacion, ejecute rapidamente

Proteccion solar

matismo se detenga automatica- 8

& BECKER mente. E
® Hasta un punto superior =

. Desplace la parte accionada hasta g

o

=

S

<

|
:
|

.-

los pasos @ a ® de la secuencia de

borrado indicada al margen hasta que b I b S ! ¥ isar
el automatismo haga 2 veces ,clac”. ibreve:  jbreve: jbreve: - ip-eer Yy
En los elementos de mando con fun- pulsada!
cion continuada es necesario eje-

cutar una orden de parada después

de cada orden breve de marcha.
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Automatismo modelo E12

Ajuste del comportamiento en los topes

En el estado de suministro, los auto-
matismos de @ 35 poseen un com-
portamiento reducido en los topes y
los automatismos de @45y @ 58, uno
aumentado. ElI comportamiento en
los topes solamente se puede modi-
ficar durante los 3 primeros desplaza-
mientos hasta el tope superior.
® Conectar comportamiento
reducido en los topes
Desplace la parte accionada
haciaarriba@y, antesdealcanzar
la posicion final superior, pulse
adicionalmente la tecla de
programacion @. Mantenga
pulsadas ambas teclas hasta
que la parte accionada confirme
la conmutacion mediante un
unico desplazamiento de salida
y entrada ©.

® Conectar comportamiento
aumentado en los topes
Repita la operacion bajo @ hasta
que el automatismo confirme
la conmutacion mediante un
doble desplazamiento de salida
y entrada @.

YsrEEERLIRALLN
R R R R R R R

(B}
ZryrmapRiN

Ajuste de la funcién especial Descarga del paiio

1. Activar/desactivar la
descarga del paiio

En el estado de suministro, la fun-
cion de descarga del pano esta
desactivada en los automatismos de
@ 35y activada en los automatismos
de @45y I 58.

Desplace la parte accionada hasta
el tope superior ©.

Pulse la tecla de programacion so
lange @ hasta que el automatismo
confirme la activacion o desactiva-
cion de la descarga del pafio me-
diante un breve desplazamiento de
salida y entrada ©.
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Ajuste de la funcion especial Tensado del paiio

1. Activar la funcion de
tensado del paiio

Desplace la parte accionada a la
posicion final de salida ©.

A continuacion, pulse la tecla
de programacion hasta que
el automatismo  ejecute un
desplazamiento de entrada y salida
a modo de confirmacion 8.

Desplace luego la parte accionada
a la posicion de tensado del
pafio ® y pulse de nuevo la
tecla de programacion hasta
que el automatismo ejecute un
desplazamiento de entrada y salida
a modo de confirmacion @.

2. Desactivar la funcion de
tensado del paiio

Desplace la parte accionada a la
posicion de tensado del pafio @ vy
pulse la tecla de programacion
hasta que el automatismo ejecute
un desplazamiento de entrada y
salida a modo de confirmacion @.
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Automatismo modelo SE-B(+)

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. €j., R40/17 SE-B+

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
R -45mm
L-58mm
40/17 Par nominal/régimen de salida
S Desconexion final electronica

para proteccion solar
E-B Tensado automatico del pafno en
la posicion final de salida
+ Mayor fuerza de cierre para
toldos de cofre
® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.
® Numero de serie: p. €j., 08 50 20130
08 Ano 2008
50 Numero de semana
20130 Numero consecutivo

Conexion

Pueden conectarse en paralelo a un puesto de
mando varios automatismos con desconexion
final electrénica. EI nimero maximo de los
automatismos controlados sincréonicamente
depende de la potencia admisible del
elemento de mando.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
entrada y salida.

En elementos de mando con una potencia
admisible de los contactos de 5 A:

R20/17 SE-B(+) - R60/17 SE-B(+) =

max. 3 automatismos

L70/17 SE-B(+) - L120/11 SE-B(+) =

max. 2 automatismos

R 40/17 SE-B+ @

M 40 Nm

Art.Nr.2040 030 119 0
n 17 min

U 230 V |f 50 Hz

P 115 W[l 1,18 A|—=

Ser. Nr.: 085020130

Automatismo

Automatismo 1

Made in Germany

Automatismo 2

Informacion

Los automatismos con desconexion
final electronica del modelo SE-
B(+) reconocen 'y programan
automaticamente la posicion final
de entrada. En la posicion final de
entrada debe hallarse al efecto un
tope fijo.

Una funcion de inversion automatica
en la posicion final de salida permite
mantener tenso el pano.

Automatismos modelo SE-B
Los automatismos modelo SE-B se
emplean para el accionamiento de
pantallas, toldos y cubiertas de tela
para jardines de invierno.

Automatismos modelo SE-B+
Los automatismos modelo SE-B+
se emplean para el accionamiento
de toldos de cofre que requieran un
elevado par de cierre. El cofre o caja
se cierra siempre por completo.

Las posiciones finales se ajustan por
medio del set de ajuste.

Los conductores del cable de
conexion del automatismo se
conectan con los conductores del
mismo color del set de ajuste.

V//[ITII\\\N

1
e
o
@ 3
c
£2
o +
o ©
$
5
o<

& BECKER




Automatismo modelo SE-B(+)

Ajuste de las posiciones finales con el set de ajuste

1. Programacion de la
posicion final de salida con el
set de ajuste

Conecte los conductores de
conexion del automatismo tubular
con los conductores del mismo
color del set de ajuste.

Desplace la parte accionada a la
posicion deseada y pulse la tecla
de programacion hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac”.

Nota: Si el automatismo hiciera
2 veces ,clac”, es que ya estaba
memorizada una posicion final de
salida, que ahora ha sido borrada.
Vuelva a presionar en este caso la
tecla de programacion hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac”.

2. Programacion de la
posicion final de entrada con
el set de ajuste

Desplace la parte accionada
hacia el tope superior, hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente.

-\ 1x clac

Al

*

3. Borrado de las posiciones
finales con el set de ajuste

- Pulse la tecla de programacion @ y
manténgala pulsada

- Pulse la tecla § ® y manténgala
pulsada

- Suelte la tecla de programacion @

- Pulse de nuevo la tecla de
programacion @ hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.

Si el automatismo se encuentra
entre las posiciones finales, se
borran ambas posiciones finales.
Si el automatismo se encuentra en
una posicion final, solo se borra esa
posicion final.
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Automatismo modelo E18

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. €j., R12-17-E18

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P - 35mm
R -45mm
12-17 Par nominal/régimen de salida
E Desconexion final electronica
18 Modelo de automatismo

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. ej., 16 35 0216
16 Ao 2016
35 Numero de semana
0216  Numero consecutivo

Conexion

Pueden conectarse en paralelo a un puesto de
mando varios automatismos con desconexion
final electrénica. EI nimero maximo de los
automatismos controlados sincronicamente
depende de Ila potencia admisible del
elemento de mando.

En elementos de mando con una potencia
admisible de los contactos de 5 A:

R8-17-E18 a R12-17-E18 =
max. 5 automatismos

R20-17-E18 a R40-17-E18 =
max. 3 automatismos

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente érdenes de
entraday salida.

Después de la programacion de las posiciones
finales, puede que el automatismo cambie
su sentido de marcha, de forma que una
conexion del conductor negro siempre genera
una subida y una conexion del conductor
marrén, siempre una bajada.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH

Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R12-17-E18 ©

Tubular Motor

R12/17C PSO Z1

Art.Nr.: 2010 130 160 0

M 12Nm | n 17 1/min

U 230V f 50 Hz

P 100 W (I 045 A

CI. 180 (H) | S2 4min@

Ser. Nr.: 16350216 @)

e

Automatismo

Automatismo 1

IP44

Automatismo 2

Informacion

Reconocimiento de obstaculos
El automatismo reconoce obstaculos
(por ejemplo, por carga de viento)
cuando se desplaza hacia abajo, con
el fin de evitar que la parte accionada
se desenrolle de forma incontrolada.
Para que el reconocimiento sensible
de obstaculos se active, es necesario
que en el automatismo esté montada
larueda motrizcon reconocimiento de
obstaculos y que la parte accionada
disponga de un liston final pesado.
Descarga del paiio

Si esta activada la descarga del
pafo, una vez alcanzada la posicion
final superior el automatismo se
desplaza minimamente hacia abajo
a fin de descargar el pano.

Ajuste de las posiciones
finales

Las posiciones finales pueden
ajustarse de 3 modos:

©. Interruptores en el automatismo
A. Set de ajuste
. Elemento de mando

Ny
(o)

Rueda motriz

clic

Ara
o

reconocimiento de
obstaculos
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Automatismo modelo E18

Ajuste de las posiciones finales mediante

*

la funcion de autoinstalacion

1. Programacion de la
posicion final de entrada
Almenos uninterruptor en el cabezal
del automatismo debe hallarse en la
posicion|.

Desplace la parte accionada hacia
el tope hasta que el automatismo se
detenga automaticamente.

2. Programacion de la
posicion final de salida

Haga girar el automatismo en
direccion ABAJO y mantenga
presionada la tecla de marcha hasta
que el automatismo sobrepase la
posicion final de salida ©, luego
ejecute una subida ® y de nuevo
una bajada ®, para finalmente
detenerse en la posicion final de
salida y confirmar el proceso de
programacion por medio de un
,clac* @,

Ajuste de las posiciones finales con los interruptores

1. Borrar con los
interruptores ambas
posiciones finales

Coloque ambos interruptores en la
posicion O y active una breve orden
de marcha.

2. Programacion de la
posicion final de salida
Desplace la parte accionada a
la posicion deseada y lleve el

interruptor correspondiente de O a
l.

3. Programacion de la

posicion final de entrada

® Tope de posicion final de
entrada
Desplace la parte accionada
hacia el tope hasta que el
automatismo se detenga
automaticamente.

® Hasta el punto ,,posicion final
de entrada“
Desplace la parte accionada a
la posicion deseada vy lleve el
interruptor correspondiente de
Oal.
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Automatismo modelo E18
Ajuste de las posiciones finales con el set de ajuste

1. Programacion de la
posicion final de salida con el
set de ajuste

Conecte entre si los conductores del
mismo color de los cables de conexi-
on del automatismo y del set de ajuste
de Becker.

Al menos 1 interruptor en el cabezal
del automatismo debe hallarse en la
posicion | stehen. Desplace la parte
accionada a la posicion deseada y
pulse la tecla de programacion hasta
que el automatismo haga 1 vez ,clac”.

2. Programacion de la
posicion final de entrada con
el set de ajuste (A (B}
® Hasta el tope de la posiciéon
final de entrada
Desplace la parte accionada
hacia el tope superior, hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente.

—:)\\ tx-clae

® Hasta el punto ,,posicion final % secken
de entrada“
Desplace la parte accionada a .

la posicion superior deseada y
pulse la tecla de programacion
en el set de ajuste hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac”.
3. Borrado de las posiciones
finales con el set de ajuste
- Pulse la tecla de programacion @ y

manténgala pulsada / \
garap 3 § BECKER

-Pulse la tecla § ® y manténgala

pulsada

- Suelte la tecla de programacion @ - H

- Pulse de nuevo la tecla de

programacion @ hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.

Si el automatismo se encuentra entre
las posicionesfinales, se borranambas
posiciones finales. Si el automatismo
se encuentra en una posicion final, solo
se borra esa posicion final. En lo que
respecta a las funciones especiales,
el automatismo recupera de nuevo el
estado de suministro.

Ajuste de las posiciones finales con el elemento de mando

1. Ajuste de la posicion final de
salida con el elemento de mando

Al menos 1 interruptor en el cabezal
del automatismo debe hallarse en la
posicion .
Desplace la parte accionada
a la posicion final inferior @. A
continuacion, desplace brevemente
2 veces la parte accionada en
direccion de entrada @, dejando
cada vez una pausa de 1 segundo,
y de nuevo en direccion de salida
hasta que el automatismo se
detenga automaticamente y, al cabo
de 3 segundos, haga 1vez ,clac” .
2. Ajuste de la posicion final
de entrada con el elemento
de mando
® Hasta el tope de la posicion
final de entrada
Desplace la parte accionada
hacia el tope superior, hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente.
® Hasta el punto ,,posicion final
de entrada*”
Desplace la parte accionada
a la posicion final de entrada
@. A continuacion, desplace
brevemente 2 veces la parte
accionada en direccion de salida
@, dejando cada vez una pausa
de 1 segundo, y de nuevo en
direccion de entrada hasta que
el automatismo se detenga
automaticamente y, al cabo de 3
segundos, haga 1 vez ,clac“ ©.
3. Borrado de las posiciones fi-
nales con el elemento de mando
Haga girar el automatismo durante 6
segundos en direccion de entrada o
salida.

A continuacion, ejecute rapidamente
los pasos @ a ® de la secuencia de
borrado indicada al margen hasta que
el automatismo haga 2 veces ,clac”.
En los elementos de mando con
funcion continuada es necesario
ejecutar una orden de parada después
de cada orden breve de marcha.
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Automatismo modelo E18

Ajuste de la funcién especial Descarga del paiio

Activar/desactivar la
descarga del paiio

Desplace la parte accionada hasta
el tope superior ©.

Pulse la tecla de programacion so
lange @ hasta que el automatismo
confirme la activacion o]
desactivacion de la descarga
del pafio mediante un breve
desplazamiento de salida y entrada
o.

*

% BECKER 2 BECKER

Reconocimiento sensible de obstaculos

Si durante el funcionamiento se
reconoce un obstaculo (p. e€j.,
carga de viento durante la bajada),
el automatismo se detiene, invierte
la direccion de marcha e intenta
superar el obstaculo una segunda
vez. Si tampoco lo consigue en un
tercer intento, el automatismo se
desconecta ©.

Si se presentan obstaculos en
diferentes puntos, el automatismo
inicia los tres intentos de nuevo en
todos ellos. Después de un maximo
de diez interrupciones de la marcha
ocasionadas por obstaculos en
diferentes puntos, el automatismo
se desconecta después de invertir
la marcha.

Aprox. 15 cm antes de la posicion
final inferior, el automatismo se
desconecta ya al reconocer por
primera vez un obstaculo y no
ejecuta ningun otro intento de
repeticion.
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Automatismo modelo E16 (SE I1)

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. €j., R8/17 SEI1

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
R -45mm
L-58mm
8-17 Par nominal/régimen de salida
E Desconexion final electronica
16 Modelo de automatismo

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. ej., 184751878
18 Ano 2018
47 Numero de semana
51878 Numero consecutivo

Conexion

Pueden conectarse en paralelo a un puesto de
mando varios automatismos con desconexion
final electronica. EI nUumero maximo de los
automatismos controlados sincronicamente
depende de la potencia admisible del
elemento de mando.

El tiempo de conmutacion para el cambio del
sentido de marcha debe ser como minimo de
0,5 segundos. Los interruptores y controles
no deben emitir simultaneamente 6rdenes de
entraday salida.

En elementos de mando con una potencia
admisible de los contactos de 5 A:

R8 - R60 =

max. 3 automatismos

L70 - L120 =
max. 2 automatismos

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

Tubular Motor

R8/17C SE 12
Art.Nr.: 2010 130 177 0
M 8Nm n 17 1/min
U 230V |f 50Hz
P 100W |l 045A
Cl. 180 (H) [s2 4min @)
Ser. Nr.: 184751878 @)

Automatismo

Automatismo 1 Automatismo 2

Informacion

Los automatismos con desconexion
final  electronica del modelo
SE 11 reconocen y programan
automaticamente la posicion final
de entrada. En la posicion final de
entrada debe hallarse al efecto un
tope fijo.

En la posicion de salida, la parte
accionada se bloquea y tensa
automaticamente.

Principio de bloqueo

La parte accionada se despliega
hasta que el pasador sobrepasa el
punto de bloqueo (el pasador hace
»Clic“). Aqui se programa el primer
punto ©.

El automatismo desplaza a
continuacion la parte accionada
hacia arriba hasta tensar el pano, y
se desconecta automaticamente @.

Seguidamente se libera la parte
accionada de la via de bloqueo. Aqui
también se programa de nuevo un
punto ©.

Los conductores del cable de
conexion del automatismo se
conectan con los conductores del
mismo color del set de ajuste.
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Automatismo modelo E16 (SE I1)

Ajuste de las posiciones finales

1. Programacion de la

posicion final de entrada

Conecte los conductores de ¥
conexion del automatismo tubular ?

con los conductores del mismo & o

color del set de ajuste.

Desplace la parte accionada
hacia el tope superior, hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente.

2. Programacion de la
posicion final de bloqueo
Desplace la parte accionada
hacia abajo @ hasta que
el bloqueo haga ,clic® @.
A continuacion, pulse la tecla de
programacion en el set de ajuste ©
hasta que el automatismo haga 1
vez ,clac* @.

:ﬂ i1xclac @

3. Desplazar la parte
accionada a la posicion de
bloqueo

Desplace la parte accionada hacia
arriba a la posicion de bloqueo hasta
que el automatismo se desconecte
automaticamente.

142

4. Programacion de la
posicion final de desbloqueo
Desplace la parte accionada desde
la posicion de bloqueo hacia abajo
O hasta que el bloqueo haga ,clic*
A. A continuacion, pulse la tecla de
programacion en el set de ajuste ©
hasta que el automatismo haga 1
vez ,clac* @,

5. Borrado de las posiciones

finales con el set de ajuste

- Pulse la tecla de programacion @ y

manténgala pulsada

-Pulse la tecla § ® y manténgala
pulsada

- Suelte la tecla de programacion @

- Pulse de nuevo la tecla de

programacion @ hasta que el

automatismo haga 2 veces ,clac”.

Si el automatismo se encuentra
entre las posiciones finales, se
borran ambas posiciones finales.
Si el automatismo se encuentra en
una posicion final, solo se borra esa
posicion final.

6. Activar la funcion especial
Descarga del paiio (solo en

el E16)

Desplace la parte accionada hasta
el tope superior. Pulse la tecla
de programacion @ hasta que el
automatismo confirme la activacion
de la descarga del pano por medio
de un movimiento de salida y
entrada @.

Repita la operacion para desactivar
de nuevo la descarga del pano.

143
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Automatismo modelo PSF(+)

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. gj., R30/17C PSF+

R

F
+

Tamano del automatismo
(diametro de tubo)

P - 35mm

R -45mm

L - 58mm

Par nominal/régimen de salida
Cable de conexion enchufable
Programable punto a punto
Desconexion final electronica
para proteccion solar
Receptor de radio

Mayor fuerza de cierre para
toldos de cofre

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. €j., 08 49 20095

08
49

Ano 2008
Numero de semana

20095 Numero consecutivo

Conexion

Los automatismos con desconexion final
electronica y receptor de radio integrado
se conectan directamente al suministro de
corriente. El conductor marrén se emborna
junto con el conductor azul en el conductor

neutro.

R 30/17 C PSF+ @
Art.Nr.2030 130 135 0
M 30Nm|n 17 min
U230 V[f 50 Hz|=
P15 W[l 096 A=

tKB 4 min@BE=
Ser.Nr.. 084920095 [(E=

Made in Germany

Automatismo

Informacion

Los automatismos con desconexion
final electronica PSF(+) reconocen
y programan automaticamente la
posicionfinalde entradasilainstalacion
dispone de un tope permanente.

Sila instalacion no dispone de un tope,
se programa un punto de desconexion
final.

Automatismos modelo PSF
Los automatismos modelo PSF se
emplean para el accionamiento de
pantallas, toldos y cubiertas de tela
para jardines de invierno.

Automatismos modelo PSF+
Los automatismos modelo PSF+ se
emplean para el accionamiento de
toldos de cofre que requieran un
elevado par de cierre. El cofre o caja
se cierra siempre por completo.

Programacion del emisor
maestro

Coloque el automatismo durante 3
minutos en el modo de programacion
conectando el suministro de corrien-
te (Power On) o llevando el interruptor
de radio a la posicion @ @. A continu-
acion, pulse la tecla de programacion
en el emisor maestro ® deseado has-
ta que el automatismo haga 2 veces
,clac* ® (3 s en los automatismos nu-
evos, 10 s al reprogramar un emisor
maestro ya programado).

Correccion del sentido de giro
En caso de que el sentido de giro
estuviera invertido, conmute el
conmutador inversor del sentido de
giro en el automatismo.

Atencion: El sentido de giro
solamente se puede conmutar si no
esta programada ninguna posicion
final.
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Automatismo modelo PSF(+)

Ajuste de las posiciones finales

1. Programacion de la
posicion final de salida con el
emisor maestro

Desplace la parte accionada a la
posicion de salida. A continuacion,
pulse las teclas de programacion y
SALIDA hasta que el automatismo
haga 1 vez ,clac”.

2. Programacion de la

posicion final de entrada con

el emisor maestro

® Tope de posicion final de
entrada
Desplace la parte accionada
hacia el tope superior, hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente.

® Hasta el punto ,,posicion final
de entrada“
Desplace la parte accionada a la
posicion de entrada deseada. A
continuacion, pulse las teclas de
programacion y ENTRADA hasta
que el automatismo haga 1 vez
sclac.

3. Borrado de las posiciones
finales con el emisor maestro
Pulse las teclas de programacion
y STOP hasta que el automatismo
haga 2 veces ,clac” al cabo de 10
segundos.

Si la parte accionada se encuentra
entre las posiciones finales, se
borran ambas posiciones finales. Si
la parte accionada se encuentra en
una posicion final, solo se borra esa
posicion final.

ﬁ 1x clac

I

Ajuste de las posiciones intermedias

1. Programacion de la
posicion intermedia l

Desplace la parte accionada a la
posicion intermedia deseaday pulse
las teclas STOP y SALIDA hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac”.

Para desplazar la parte accionada
hasta la posicion intermedia I, pulse
2 veces la tecla SALIDA en el plazo
de un segundo.

2. Programacion de la
posicion intermedia ll
Desplace la parte accionada a la
posicion intermedia deseada vy
pulse las teclas STOP y ENTRADA
hasta que el automatismo haga 1
vez ,clac”.

Para desplazar la parte accionada
hasta la posicion intermedia ll, pulse
2 veces la tecla ENTRADA en el
plazo de un segundo.

3. Borrar la posicion
intermedia l / Posicion
intermediall

Desplace el automatismo hasta
la posicion intermedia que desee
borrar y repita el proceso de
programacion (presionar las
teclas STOP y SALIDA o bien
STOP y ENTRADA) hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.
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Automatismo modelo C16 (SEF I1)

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. gj., R8/17C SEF I1
R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P - 35mm
R -45mm
L-58mm
8-17 Par nominal/régimen de salida
C Receptor de radio Centronic
integrado
16 Modelo de automatismo
® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.
® Numero de serie: p. ej., 184772133
18 Ano 2018
47 NuUmero de semana
72133 Numero consecutivo

Conexion

Conexion sin manejo directo

Los conductores azul y verde-amarillo del
automatismo se conectan conlos conductores
del mismo color del cable de alimentacion. El
conductor negro del automatismo se conecta
con la fase (L) y el conductor marron se
conecta adicionalmente con el conductor azul
(N) del cable de alimentacion.

Conexion para manejo directo con un

pulsador simple (solo en el C16)

Para el manejo directo se conecta el conductor
marron del automatismo con la fase del cable
de alimentacion a través de un pulsador
simple. El pulsador no debe ser accionado
durante los primeros 5 segundos que siguen
a la conexion de la tension de red. Después
ya puede manejarse el automatismo con el
pulsador simple por medio de la secuencia de
ordenes Arriba, Stop, Abajo, Stop, etc.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R8-17-C16

Tubular Motor EE

R8/17C SEF 12
Art.Nr.: 2010 130 1810
M 8Nm n 17 1/min
U 230V |f 50Hz
P 100W |[I 045A
Cl. 180 (H) [s2 4min@
Ser. Nr.: 184772133 @)

Automatismo

Informacion

Los automatismos con desconexion
final electronica del modelo S16
(SEF I1) reconocen y programan
automaticamente la posicion final
de entrada. En la posicion final de
entrada debe hallarse un tope fijo.

En la posicion de salida, la parte
accionada se bloquea y tensa
automaticamente.

Principio de bloqueo

La parte accionada se despliega
hasta que el pasador sobrepasa el
punto de bloqueo (el pasador hace
»Clic“). Aqui se programa el primer
punto ©.

El automatismo desplaza a
continuacion la parte accionada
hacia arriba hasta tensar el pano, y
se desconecta automaticamente @.

Seguidamente se libera la parte
accionada de la via de bloqueo. Aqui
también se programa de nuevo un
punto ©.

Programacion del emisor
maestro

Coloque el automatismo durante 3
minutos en el modo de programa-
cion conectando el suministro de
corriente (Power On) o llevando el
interruptor de radio a la posicion @
@. A continuacion, pulse la tecla de
programacion en el emisor maestro
@ deseado hasta que el automatis-
mo haga 2 veces ,clac* ® (3 s en
los automatismos nuevos, 10 s al
reprogramar un emisor maestro ya
programado).

Correccion del sentido de giro
El sentido de giro se puede corregir
por medio del interruptor en el
cabezal delautomatismo o mediante
el emisor maestro (solo en el C16).

Atencion: El sentido de giro
solamente se puede conmutar si no
esta programada ninguna posicion
final.
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Automatismo modelo C16 (SEF I1)

Ajuste de las posiciones finales

1. Programacion de la
posicion final de entrada con
el emisor maestro

Conecte los conductores de
conexion del automatismo tubular
con los conductores del mismo
color del set de ajuste.

Desplace la parte accionada
hacia el tope superior, hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente.

2. Programacion de la
posicion final de bloqueo con
el emisor maestro

Desplace la parte accionada hacia
abajo hasta que el bloqueo haga
,clic* ©.

A continuacion, pulse las teclas de
programacion y SALIDA hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac” ®.

3. Desplazar la parte
accionada a la posicion

de bloqueo con el emisor
maestro

Desplace la parte accionada hacia
arriba a la posicion de bloqueo hasta
que el automatismo se desconecte
automaticamente.

4. Programacion de la
posicion final de desbloqueo
con el emisor maestro
Desplace la parte accionada hacia
abajo hasta que el bloqueo haga
,clic* @.

A continuacion, pulse las teclas de
programacion y SALIDA hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac” @.

5. Borrado de las posiciones
finales con el emisor maestro
Pulse las teclas de programacion
y STOP hasta que el automatismo
haga 2 veces ,clac“ al cabo de 10
segundos.

6. Activar la funcion especial
Descarga del paiio (solo en

el C16)

Desplace la parte accionada hasta la
posicionfinal superior. Acontinuacion,
pulse la tecla de programacion hasta
que el automatismo haga 1 vez ,clac*
. Pulse las teclas de programacion,
STOP y ABAJO hasta que el
automatismo confirme la activacion
de la descarga del pano por medio de
un movimiento de salida y entrada ®.

Repita la operacion para desactivar
de nuevo la descarga del pano.
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Automatismo modelo C12

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo:
p. ej., R30-17-C12

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P -35mm
R -45mm
L-58mm
30-17 Par nominal/régimen de salida
C Sistema de radio Centronic
12 Modelo de automatismo

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. gj., 1770112503
17 Ano 2017
01 Numero de semana
12503 Numero consecutivo

Conexion

Conexion sin manejo directo

Los conductores azul y verde-amarillo del
automatismo se conectan conlos conductores
del mismo color del cable de alimentacion. El
conductor negro del automatismo se conecta
con la fase (L) y el conductor marron se
conecta adicionalmente con el conductor azul
(N) del cable de alimentacion.

Conexion con manejo directo con un
pulsador simple

Para el manejo directo se conecta el conductor
marron del automatismo con la fase del cable
de alimentacion a través de un pulsador
simple. El pulsador no debe ser accionado
durante los primeros 5 segundos que siguen
a la conexion de la tension de red. Después
ya puede manejarse el automatismo con el
pulsador simple por medio de la secuencia de
ordenes Arriba, Stop, Abajo, Stop, etc.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R30-17-C12 @
Tubular Motor
R30/17C PSF+

Art.Nr.: 2030 130 156 0
M 30Nm | n 17 1/min
U 230V |f 50Hz

P 205W |[I 090A
Cl. 180 (H) | 52 4 min@
Ser. Nr.: 170112503 ©
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Automatismo

Informacion

Autoinstalacion

Por medio de la funcion de autoinstala-
cion, el C12 puede reconocer y pro-
gramar automaticamente en los toldos
de brazo extensible y toldos de cofre la
Optima posicion final de salida maxima.
Comportamiento en los topes
El C12 puede conmutar el
comportamiento en los topes entre
aumentado y reducido.

Descarga del paio

Si esta activada la descarga del
pafo, una vez alcanzada la posicion
final de entrada el automatismo se
desplaza minimamente en direccion
de salida a fin de descargar el pafno.
Funcion de tensado del paio
Una funciéon programable de
tensado del pafio mantiene el pano
tenso una vez extendido hasta la
posicion final inferior.
Programacion del emisor
maestro

Coloque el automatismo durante 3
minutos en el modo de programacion
conectando el suministro de corriente
(Power On) o llevando el interruptor de
radioala posicion @ @. A continuacion,
pulse la tecla de programacion en el
emisor maestro @ deseado hasta que
el automatismo haga 2 veces ,clac* ©
(3 s en los automatismos nuevos, 10 s
al reprogramar un emisor maestro ya
programado).

Correccion del sentido de giro
Todavia no debe estar programada
ninguna posicion final.

Con elinterruptor del automatismo: En
caso de que el sentido de giro estuvi-
era invertido, conmute el conmutador
inversor del sentido de giro en el auto-
matismo.

Con el emisor maestro: Pulse la tecla
de programacion hasta que el auto-
matismo haga 1 vez ,clac”. A continu-
acion, pulse las teclas de programaci-
o6n, ENTRADA y SALIDA hasta que el
automatismo haga 3 veces ,clac”.

Comportamiento aumentado en los topes en toldos

de cofre

Comportamiento reducido en los topes en toldos
abiertos, pantallas, etc.
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Automatismo modelo C12

Ajuste del comportamiento en los topes

En el estado de suministro, los automatismos de @ 35 poseen un comportamiento
reducido en los topes y los automatismos de @ 45 y @ 58, uno aumentado. El
comportamiento en los topes solamente se puede modificar durante los 3 primeros
desplazamientos hasta el tope superior.

©® Conectar comportamiento
reducido en los topes
Desplace la parte accionada en
direccion de entrada @ vy, antes
de alcanzar la posicion final,
pulse adicionalmente la tecla
de programacion ®. Mantenga
pulsadas ambas teclas hasta |
que la parte accionada confirme o L
la conmutacion mediante un
unico desplazamiento de salida l" ' .' “ ‘ “‘

y entrada ©.

(A)

(2]
sl

-

® Conectar comportamiento
aumentado en los topes

(E)
Repita la operacion bajo @ hasta el' ’ '.‘- "‘ ‘ “

que el automatismo confirme
la conmutacion mediante un
doble desplazamiento de salida
y entrada ©.

Ajuste de las posiciones finales mediante la funcion

de autoinstalaciéon
@ Autoinstalacion en toldos de

brazo extensible y de cofre

Desplace la parte accionada
en direccion de salida hasta
sobrepasar la posicion final de

salida y que el pafo descanse
sobre los brazos articulados ©.
A continuacion, desplace el
automatismo en la direccion
de entrada sin interrupciones
hasta que la parte accionada se
detenga automaticamente en el
tope superior 8.
® Autoinstalacion (de punto
inferior de libre eleccion a
tope superior)
Desplace la parte accionada a la
posicion final de salida deseada
A continuacion, desplace
el automatismo en la direccion
de entrada sin interrupciones
hasta que la parte accionada se
detenga automaticamente en el
tope superior .

7/ | 1R\

Ajuste de las posiciones finales

1. Programacion de la
posicion final de salida con el
emisor maestro

Desplace la parte accionada a la
posicion de salida. A continuacion,
pulse las teclas de programacion y
SALIDA hasta que el automatismo
haga 1 vez ,clac”.

2. Programacion de la

posicion final de entrada con

el emisor maestro

® Tope de posicion final de
entrada
Desplace la parte accionada
hacia el tope superior, hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente.

® Hasta el punto ,posicion final
de entrada“
Desplace la parte accionada a la
posicion de entrada deseada. A
continuacion, pulse las teclas de
programacion y ENTRADA hasta
que el automatismo haga 1 vez
~clac”.

W

. Borrado de las posiciones
finales con el emisor maestro
Pulse las teclas de programacion
y STOP hasta que el automatismo
haga 2 veces ,clac“ al cabo de 10
segundos.

Si la parte accionada se encuentra
entre las posiciones finales, se
borran ambas posiciones finales. Si
la parte accionada se encuentra en
una posicion final, solo se borra esa
posicion final. En lo que respecta
a las funciones especiales, el
automatismo recupera de nuevo el
estado de suministro.

AJ
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Automatismo modelo C12

Ajuste de las posiciones intermedias

1. Programacion de la
posicion intermediall

Desplace la parte accionada a la
posicion intermedia deseaday pulse
las teclas STOP y SALIDA hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac”.

Repita el procedimiento si desea
sobrescribir la posicion intermedia.

Para desplazar la parte accionada
hasta la posicion intermedia |, pulse
2 veces la tecla SALIDA en el plazo
de un segundo.

2. Programacion de la
posicion intermedia ll
Desplace la parte accionada a la
posicion intermedia deseada vy
pulse las teclas STOP y ENTRADA
hasta que el automatismo haga 1
vez ,clac”.

Repita el procedimiento si desea
sobrescribir la posicion intermedia.

Para desplazar la parte accionada
hasta la posicion intermedia Il, pulse
2 veces la tecla ENTRADA en el
plazo de un segundo.

3. Borrar la posicion
intermedial / Posicion
intermedia ll

Desplace el automatismo hasta
la posicion intermedia que desee
borrar y repita el proceso de
programacion (presionar las
teclas STOP y SALIDA o bien
STOP y ENTRADA) hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.

Ajuste de la funcion especial Descarga del paio

1. Activar/desactivar la
descarga del paio

En el estado de suministro, la
funcion de descarga del pano esta
desactivada en los automatismos de
@ 35y activada en los automatismos
de @45y @ 58.

Desplace la parte accionada hasta
el tope superior ©@. A continuacion,
pulse la tecla de programacion @
hasta que el automatismo haga 1
vez ,clac“. Pulse de nuevo latecla de
programacion ® vy, adicionalmente,
las teclas de Stop y SALIDA @ hasta
que el automatismo confirme la
activacion o desactivacion de la
descarga del pano.

Ajuste de la funciéon especial Tensado del paiio

1. Activar/desactivar la
funcion de tensado del paiio
Desplace la parte accionada a la
posicion de tensado del pafo. A
continuacion, pulse las teclas de
programacion, STOP y ENTRADA
hasta que el automatismo confirme
el proceso de programacion por
medio de un ,vaivén®.

Desplace la parte accionada a la
posicion de tensado del pafo. A
continuacioén, pulse las teclas de
programacion, STOP y ENTRADA
hasta que el automatismo confirme
el proceso de programacion por
medio de un ,vaivén“.
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Automatismo modelo C12 PLUS

Placa de caracteristicas

©® Denominacién de modelo: p. €j.,
R30-17-C12 PLUS

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P -35mm
R -45mm
L-58mm
30-17 Par nominal/régimen de salida
C Sistema de radio Centronic
12 Modelo de automatismo

PLUS Sistema de radio CentronicPLUS
® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.
® Numero de serie: p. gj., 21 20 17986
21 Ao 2021
20 Ndmero de semana
17986 Numero consecutivo

Conexion

Conexion sin manejo directo

Los conductores azul y verde-amarillo del
automatismo se conectan conlos conductores
del mismo color del cable de alimentacion. El
conductor negro del automatismo se conecta
con la fase (L) y el conductor marron se
conecta adicionalmente con el conductor azul
(N) del cable de alimentacion.

Conexion con manejo directo con un
pulsador simple

Para el manejo directo se conecta el conductor
marron del automatismo con la fase del cable
de alimentacion a través de un pulsador
simple. El pulsador no debe ser accionado
durante los primeros 5 segundos que siguen
a la conexion de la tension de red. Después
ya puede manejarse el automatismo con el
pulsador simple por medio de la secuencia de
ordenes Arriba, Stop, Abajo, Stop, etc.

& BECKER

BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R30-17-C12 PLUS
Tubular Motor

R30/17C PSF+ V1 PLUS

Art.Nr.: 2030 130 170 0

M  8Nm n 17 1/min

U 230V |[f 50Hz

P 100W (1 045 A

Cl. 180 (H) | S24 min &4
Ser. Nr.: 212017986

€&

Automatismo

Informacion

Autoinstalacion

Por medio de la funcion de
autoinstalacion, el C12  PLUS
puede reconocer 'y programar
automaticamente en los toldos de
brazo extensible y toldos de cofre la
Optima posicion final de salida maxima.
Comportamiento en los topes
El C12 PLUS puede conmutar el
comportamiento en los topes entre
aumentado y reducido.

Descarga del paiio

Si estd activada la descarga del
paino, una vez alcanzada la posicion
final de entrada el automatismo se
desplaza minimamente en direccion
de salida a fin de descargar el pafio.

Funcién de tensado del paiio
Un tensado programable del pafio
mantiene el pafo tenso una vez
extendido hasta la posicion final
inferior.

Establecer el modo de
programacion

Coloque el automatismo en el modo
de programacion conectando el
suministro de corriente @ (Power On
- el automatismo hace 1 vez ,clac”)
o llevando el interruptor de radio
@ a la posicion @ (en los modelos
Centronic, durante 3 min.; en los
modelos CentronicPlus, durante
15 min.). Ahora puede programar
un emisor maestro Centronic
(ver automatismos modelo C12)
0 un emisor CentronicPlus para
continuar con la puesta en servicio.

Comportamiento aumentado en los topes en toldos
de cofre

Comportamiento reducido en los topes en toldos
abiertos, pantallas, etc.
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Automatismo modelo C12 PLUS

Programacion del emisor y asignacion del canal

1. Seleccionar un
automatismo que se
encuentre en modo de
programacion

Al presionar durante 3 segundos
la tecla de programacion @
, el emisor busca todos Ilos
automatismos que se encuentran
en modo de programacion. La
busqueda se indica mediante un
cambio constante de color del
anillo LED @. El emisor se conecta
automaticamente con el siguiente
automatismo (1 ,clac®), el anillo LED
se ilumina en amarillo.

Si  hay varios automatismos
al mismo tiempo en modo de
programacion, puede seleccionarse
elautomatismo deseado con la tecla
de ARRIBA 0 ABAJO ©.

2. Seleccionar el canal de
emision

En un emisor multicanal, el canal
de emision deseado se selecciona
a través de la tecla de funcion ©. El
anillo LED se divide al efecto en 4
campos, a cada uno de los cuales
estan asignadas capas de color. En
el ejemplo de al lado esta seleccio-
nado el canal de emision 1.

Pulsando la tecla STOP ® se crea
una nueva red. El canal de emision
seleccionado esta activado vy
puede manejar posteriormente
el automatismo. El anillo LED se
ilumina en verde. El automatismo
confirma el proceso mediante 1
sclac”.

(6]
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Emisor de 8
canales:
verde 1-4
rojo 5-8
Emisor de 16
canales:
verde 1-4
rojo 5-8
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4. Activar/desactivar un
canal de emisién

Volviendo a pulsar la tecla STOP se
desactiva el canal de emision @. El
anillo LED se ilumina en azul. La puesta
en servicio (ajuste de las posiciones
finales, activacion de las funciones
especiales, etc.) se puede realizar
también con el canal de emision
desactivado. Mediante una nueva
pulsacion de la tecla STOP se vuelve a
activar el canal de emision ©.

Activar el modo de ajuste

El modo de ajuste se activa
pulsando brevemente la tecla de
programacion @. El anillo LED
parpadea en azul claro @. El
automatismo se encuentra ahora en
modo hombre muerto.

Nota:

Al programar un nuevo emisor en un automatismo nuevo se crea una red propia.
Utilice el mismo emisor para poner en servicio todos los demas automatismos que
deban formar parte de la red, a fin de evitar la creacion de diferentes redes.

Correccion del sentido de giro
Todavia no debe estar programada
ninguna posicion final.

Con el interruptor del automatismo:
En caso de que el sentido de giro
estuviera invertido, conmute el
conmutador inversor del sentido de
giro en el automatismo.

Con el emisor (en el modo de
ajuste):

Con el modo de ajuste conectado,
pulse las teclas de programacion,
ARRIBA y ABAJO @ hasta que el
automatismo haga 3 veces ,clac” @.
Alrededor del anillo LED se enciende
una luz circular roja/azul.
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Automatismo modelo C12 PLUS

Ajuste del comportamiento en los topes (en el modo de ajuste)

En el estado de suministro, los automatismos de @ 35 poseen un comportamiento
reducido en los topes y los automatismos de @ 45 y @ 58, uno aumentado. El
comportamiento en los topes solamente se puede modificar durante los 3 primeros
desplazamientos hasta el tope superior.

@® Conectar comportamiento
reducido en los topes A
Desplace la parte accionada en
direccion de entrada © vy, antes
de alcanzar la posicion final,
pulse adicionalmente la tecla
de programacion ®. Mantenga
pulsadas ambas teclas hasta
que la parte accionada confirme
la conmutacion mediante un
unico desplazamiento de salida
y entrada

® Conectar comportamiento
aumentado en los topes
Repita la operacion bajo @ hasta
que el automatismo confirme
la conmutacion mediante un
doble desplazamiento de salida
y entrada @.

ZrrrEERIRRAAN
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Ajuste de las posiciones finales mediante la funcién
de autoinstalacion (en el modo de ajuste)

@ Autoinstalacién en toldos de

brazo extensible y de cofre
Desplace la parte accionada
en direccion de salida hasta
sobrepasar la posicion final de
salida y que el pafio descanse
sobre los brazos articulados ©.

A continuacion, desplace el
automatismo en la direccion
de entrada sin interrupciones
hasta que la parte accionada se
detenga automaticamente en el
tope superior @

® Autoinstalacion (de punto

inferior de libre eleccién a
tope superior)

Desplace la parte accionada a la

posicion final de salida deseada

A continuaciéon, desplace

el automatismo en la direcciéon

de entrada sin interrupciones

hasta que la parte accionada se

detenga automaticamente en el

tope superior .

7/ | 1R\

Ajuste de las posiciones finales (en el modo de ajuste)

1. Programacion de la
posicion final de salida (en el
modo de ajuste)

Desplace la parte accionada a la
posicion de salida. A continuacion,
pulse las teclas de programacion y
SALIDA hasta que el automatismo
haga 1 vez ,clac”.

2. Programacion de la
posicion final de entrada (en
el modo de ajuste)
® Tope de posicién final de
entrada
Desplace la parte accionada
hacia el tope superior, hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente.
® Hasta el punto ,,posicion final
de entrada“
Desplace la parte accionada a la
posicion de entrada deseada. A
continuacion, pulse las teclas de
programacion y ENTRADA hasta
que el automatismo haga 1 vez
~clac”.
. Borrado de las posiciones
finales (en el modo de ajuste)
Pulse las teclas de programacion
y STOP hasta que el automatismo
haga 2 veces ,clac” al cabo de 6
segundos.

Si la parte accionada se encuentra
entre las posiciones finales, se
borran ambas posiciones finales. Si
la parte accionada se encuentra en
una posicion final, solo se borra esa
posicion final. En lo que respecta
a las funciones especiales, el
automatismo recupera de nuevo el
estado de suministro.
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Automatismo modelo C12 PLUS

Ajuste de la funcion especial Descarga del painoy
Tensado del paino (en el modo de ajuste)

1. Activar/desactivar la
descarga del paiio (en el ) ///IIM\
modo de ajuste)
En el estado de suministro, la r&%
|
\

funcion de descarga del pano esta
desactivada en los automatismos de
@ 35 y activada en los automatismos
de @ 45 y @ 58. Desplace la parte
accionada hasta el tope superior
. A continuacion, pulse la tecla
de programacion @ hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac”. Pulse (4)
de nuevo la tecla de programacion ©
y, adicionalmente, las teclas de Stopy
SALIDA @ hasta que el automatismo
confirme la activacion o desactivacion
de la descarga del pafno.

\
JA7A008 R

2. Activar/desactivar el

tensado del paiio (en el modo

de ajuste)

Desplace la parte accionada a la

posicion de tensado del pafo. A
continuacion, pulse las teclas de
programacion, STOP y ENTRADA /)
hasta que el automatismo confirme

el proceso de programacion por
medio de un ,vaivén®. Desplace la

parte accionada a la posicion de
tensado del paio. A continuacion, 1
pulse las teclas de programacion,

STOP y ENTRADA hasta que el
automatismo confirme el proceso

de programacion por medio de un
Lvaivén“,

Salir del modo de

ajuste ' 0 @
El modo de ajuste se desactiva , Q ‘
manteniendo pulsada durante 3
segundos la tecla de programacion \ (2]
©. El anillo LED se apaga ©. El \

emisor se encuentra ahora en el

modo normal.

164

Ajuste de las posiciones intermedias

1. Programacion de la
posicion intermedia l

Desplace la parte accionada a la
posicion intermedia deseaday pulse
las teclas STOP y SALIDA hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac”.

Repita el procedimiento si desea
sobrescribir la posicion intermedia.

Para desplazar la parte accionada
hasta la posicion intermedia |, pulse
2 veces la tecla SALIDA en el plazo
de un segundo.

2. Programacion de la
posicion intermedia ll
Desplace la parte accionada a la
posicion intermedia deseada vy
pulse las teclas STOP y ENTRADA
hasta que el automatismo haga 1
vez ,clac”.

Repita el procedimiento si desea
sobrescribir la posicion intermedia.

Para desplazar la parte accionada
hasta la posicion intermedia ll, pulse
2 veces la tecla ENTRADA en el
plazo de un segundo.

3. Borrar la posicion
intermedia |l / Posicion
intermediall

Desplace el automatismo hasta
la posicion intermedia que desee
borrar y repita el proceso de
programacion (presionar las
teclas STOP y SALIDA o bien
STOP y ENTRADA) hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.
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Automatismo modelo C18

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo: p. ej., R30-17-C18

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P - 35mm
R -45mm
30-17 Par nominal/régimen de salida
C Sistema de radio Centronic
18 Modelo de automatismo

® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.

® Numero de serie: p. gj., 1770112500
17 Ano 2017
01 Numero de semana
12500 Numero consecutivo

Conexion

Conexion sin manejo directo

Los conductores azul y verde-amarillo del
automatismo se conectan conlos conductores
del mismo color del cable de alimentacion. El
conductor negro del automatismo se conecta
con la fase (L) y el conductor marron se
conecta adicionalmente con el conductor azul
(N) del cable de alimentacion.

Conexion con manejo directo con un
pulsador simple

Para el manejo directo se conecta el conductor
marron del automatismo con la fase del cable
de alimentacion a través de un pulsador
simple. El pulsador no debe ser accionado
durante los primeros 5 segundos que siguen
a la conexion de la tension de red. Después
ya puede manejarse el automatismo con el
pulsador simple por medio de la secuencia de
ordenes Arriba, Stop, Abajo, Stop, etc.
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BECKER Antriebe GmbH
Friedrich-Ebert Str. 2-4
35764 Sinn

R30-17-C18
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R20/17C PSOF Z1
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Automatismo

Informacion

Reconocimiento de obstaculos
El automatismo reconoce obstaculos
(por ejemplo, por carga de viento)
cuando se desplaza hacia abajo, con
el fin de evitar que la parte accionada
se desenrolle de forma incontrolada.

Para que el reconocimiento sensible
de obstaculos se active, es necesario
que en el automatismo esté montada
larueda motrizcon reconocimiento de
obstaculos y que la parte accionada
disponga de un liston final pesado.

Descarga del paiho

Si esta activada la descarga del
pafo, una vez alcanzada la posicion
final de entrada el automatismo se
desplaza minimamente hacia abajo
a fin de descargar el pano.

Programacion del emisor
maestro

Coloque el automatismo durante 3
minutos en el modo de programa-
cion conectando el suministro de
corriente (Power On) o llevando el
interruptor de radio a la posicion @
@. A continuacion, pulse la tecla de
programacion en el emisor maestro
A deseado hasta que el automatis-
mo haga 2 veces ,clac* ® (3 s en
los automatismos nuevos, 10 s al
reprogramar un emisor maestro ya
programado).

Correccion del sentido de giro
Todavia no debe estar programada
ninguna posicion final.

Con el interruptor del automatismo:
En caso de que el sentido de giro
estuviera invertido, conmute el
conmutador inversor del sentido de
giro en el automatismo.

Con el emisor maestro: Pulse la
tecla de programacion hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac”.
A continuacion, pulse las teclas de
programacion, ENTRADA y SALIDA
hasta que el automatismo haga 3
veces ,clac”.
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Automatismo modelo C18

Ajuste de las posiciones finales mediante

*

la funcion de autoinstalacion

1. Programacion de la
posicion final de entrada
Desplace la parte accionada hacia
el tope hasta que el automatismo se
detenga automaticamente.

2. Programacion de la
posicion final de salida

Haga girar el automatismo en
direccion de salida y mantenga
presionada la tecla de marcha hasta
que el automatismo sobrepase la
posicion final de salida ©, luego
ejecute una subida ® y de nuevo
una bajada ®, para finalmente
detenerse en la posicion final de
salida y confirmar el proceso de
programacion por medio de un
,clac* @,

Ajuste de las posiciones finales

1. Programacion de la
posicion final de salida con el
emisor maestro

Desplace la parte accionada a la
posicion de salida. A continuacion,
pulse las teclas de programacion y
SALIDA hasta que el automatismo
haga 1 vez ,clac”.

2.Programacion de la

posicion final de entrada con

el emisor maestro

® Tope de posicion final de
entrada
Desplace la parte accionada
hacia el tope superior, hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente.

® Hasta el punto ,,posicion final
de entrada“
Desplace la parte accionada a la
posicion de entrada deseada. A
continuacion, pulse las teclas de
programacion y ENTRADA hasta
que el automatismo haga 1 vez
~clac”.

3. Borrado de las posiciones
finales con el emisor maestro
Pulse las teclas de programacion
y STOP hasta que el automatismo
haga 2 veces ,clac” al cabo de 10
segundos.

Si la parte accionada se encuentra
entre las posiciones finales, se
borran ambas posiciones finales. Si
la parte accionada se encuentra en
una posicion final, solo se borra esa
posicion final.
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Automatismo modelo C18

Ajuste de las posiciones intermedias

1. Programacion de la
posicion intermediall

Desplace la parte accionada a la
posicion intermedia deseaday pulse
las teclas STOP y SALIDA hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac”.

Repita el procedimiento si desea
sobrescribir la posicion intermedia.

Para desplazar la parte accionada
hasta la posicion intermedia |, pulse
2 veces la tecla SALIDA en el plazo
de un segundo.

2. Programacion de la
posicion intermedia ll
Desplace la parte accionada a la
posicion intermedia deseada vy
pulse las teclas STOP y ENTRADA
hasta que el automatismo haga 1
vez ,clac”.

Repita el procedimiento si desea
sobrescribir la posicion intermedia.

Para desplazar la parte accionada
hasta la posicion intermedia Il, pulse
2 veces la tecla ENTRADA en el
plazo de un segundo.

3. Borrar la posicion
intermedial / Posicion
intermedia ll

Desplace el automatismo hasta
la posicion intermedia que desee
borrar y repita el proceso de
programacion (presionar las
teclas STOP y SALIDA o bien
STOP y ENTRADA) hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.

Ajuste de la funcion especial Descarga del paio

1. Activar/desactivar la
descarga del paio

En el estado de suministro, la funcion
de descarga del pano esta desactivada
en los automatismos modelo P -
35 mmy activada en los automatismos
modelo R - 45 mm.

Desplace la parte accionada hasta el
tope superior @. A continuacion, pulse
latecla de programacion @ hastaque el
automatismo haga 1 vez ,clac”. Pulse
de nuevo la tecla de programacion ©
y, adicionalmente, las teclas de Stop
y SALIDA @ hasta que el automatismo
confirme la activacion o desactivacion
de la descarga del pafno.

Reconocimiento sensible de obstaculos

Si durante el funcionamiento se
reconoce un obstaculo (p. e€j.,
carga de viento durante la bajada),
el automatismo se detiene, invierte
la direccion de marcha e intenta
superar el obstaculo una segunda
vez. Si tampoco lo consigue en un
tercer intento, el automatismo se
desconecta ©.

Si se presentan obstaculos en
diferentes puntos, el automatismo
inicia los tres intentos de nuevo en
todos ellos. Después de un maximo
de diez interrupciones de la marcha
ocasionadas por obstaculos en
diferentes puntos, el automatismo
se desconecta después de invertir
la marcha.

Aprox. 15 cm antes de la posicion
final inferior, el automatismo se
desconecta ya al reconocer por
primera vez un obstaculo y no
ejecuta ningun otro intento de
repeticion.
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Automatismo modelo C18 PLUS

Placa de caracteristicas

© Denominacion de modelo:
p. €ej., R30-17-C18 PLUS

R Tamano del automatismo
(diametro de tubo)
P - 35mm
R -45mm
30-17 Par nominal/régimen de salida
C Sistema de radio Centronic
18 Modelo de automatismo

PLUS Sistema de radio CentronicPLUS
® Modo de funcionamiento (func. breve S2)
Después de 4 minutos de marcha
ininterrumpida debe intercalarse una fase
de refrigeracion.
® Numero de serie: p. gj., 1770112500
21 Ano 2017
40 Nudmero de semana
18963 Numero consecutivo

Conexion

Conexion sin manejo directo

Los conductores azul y verde-amarillo del
automatismo se conectan conlos conductores
del mismo color del cable de alimentacion. El
conductor negro del automatismo se conecta
con la fase (L) y el conductor marron se
conecta adicionalmente con el conductor azul
(N) del cable de alimentacion.

Conexion con manejo directo con un
pulsador simple

Para el manejo directo se conecta el conductor
marron del automatismo con la fase del cable
de alimentacion a través de un pulsador
simple. El pulsador no debe ser accionado
durante los primeros 5 segundos que siguen
a la conexion de la tension de red. Después
ya puede manejarse el automatismo con el
pulsador simple por medio de la secuencia de
ordenes Arriba, Stop, Abajo, Stop, etc.
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Automatismo

Informacion

Reconocimiento de obstaculos
El automatismo reconoce obstaculos
(por ejemplo, por carga de viento)
cuando se desplaza hacia abajo, con
el fin de evitar que la parte accionada
se desenrolle de forma incontrolada.
Para que el reconocimiento sensible
de obstaculos se active, es necesario
que en el automatismo esté montada
larueda motrizcon reconocimiento de
obstaculos y que la parte accionada
disponga de un liston final pesado.

Descarga del paiio

Si esta activada la descarga del
pafo, una vez alcanzada la posicion
final de entrada el automatismo se
desplaza minimamente hacia abajo
a fin de descargar el pano.

Establecer el modo de
programacion

Coloque el automatismo en el modo
de programacion conectando el
suministro de corriente @ (Power On
- el automatismo hace 1 vez ,clac”)
o llevando el interruptor de radio
@ a la posicion @ (en los modelos
Centronic, durante 3 min.; en los
modelos CentronicPlus, durante
15 min.). Ahora puede programar
un emisor maestro Centronic
(ver automatismos modelo C18)
o0 un emisor CentronicPlus para
continuar con la puesta en servicio.
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Automatismo modelo C18 PLUS

Programacion del emisor y asignacion del canal

1. Seleccionar un
automatismo que se
encuentre en modo de
programacion

Al presionar durante 3 segundos la
tecla de programacion @, el emisor
busca todos los automatismos
que se encuentran en modo de
programacion. La busqueda se
indica mediante un cambio constante
de color del anillo LED @. El emisor
se conecta automaticamente con el
siguiente automatismo (1 ,clac”), el
anillo LED se ilumina en amarillo.

Si hay varios automatismos al mismo
tiempo en modo de programacion,
puede seleccionarse el automatismo
deseado con la tecla de ARRIBA o
ABAJO ©.

2. Seleccionar el canal de
emision

En un emisor multicanal, el canal
de emision deseado se selecciona
a través de la tecla de funcion ©. EI
anillo LED se divide al efecto en 4
campos, a cada uno de los cuales
estan asignadas capas de color. En
el ejemplo de al lado esta seleccio-
nado el canal de emision 1.

Pulsando la tecla STOP O se crea
una nueva red. El canal de emision
seleccionado estd activado vy
puede manejar posteriormente

el automatismo. El anillo LED se
ilumina en verde. El automatismo
confirma el proceso mediante 1
sclac”.

(6]
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Emisor de 8
canales:
verde 1-4
rojo 5-8
2 Emisor de 16
canales:
verde 1-4
rojo 5-8

% 1x clac
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Activar/desactivar un canal de
emision

Volviendo a pulsar la tecla STOP se
desactiva el canal de emision @. El
anillo LED se ilumina en azul. La puesta
en servicio (ajuste de las posiciones
finales, activacion de las funciones
especiales, etc.) se puede realizar
también con el canal de emision
desactivado. Mediante una nueva
pulsacion de la tecla STOP se vuelve a
activar el canal de emision ©.

Activar el modo de ajuste

El modo de ajuste se activa
pulsando brevemente la tecla de
programacion @. El anillo LED
parpadea en azul claro @. El
automatismo se encuentra ahora en
modo hombre muerto.

Nota:

Al programar un nuevo emisor en un automatismo nuevo se crea una red propia.
Utilice el mismo emisor para poner en servicio todos los demas automatismos que
deban formar parte de la red, a fin de evitar la creacion de diferentes redes.

Correccion del sentido de giro
Todavia no debe estar programada
ninguna posicion final.

Con el interruptor del automatismo:

En caso de que el sentido de giro
estuviera invertido, conmute el
conmutador inversor del sentido de
giro en el automatismo.

Con el emisor (en el modo de
ajuste):

Con el modo de ajuste conectado,
pulse las teclas de programacion,
ARRIBA y ABAJO @ hasta que el
automatismo haga 3 veces ,clac” @.
Alrededor del anillo LED se enciende
una luz circular roja/azul.
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Ajuste de las posiciones finales (en el modo de ajuste)

Automatismo modelo C18 PLUS

Ajuste de las posiciones finales mediante la funcion de
autoinstalacion en el modo de ajuste o el modo normal

1. Programacion de la
posicion final de salida (en el )]
modo de ajuste)

ixglac

1. Programacion de la
posicion final de entrada
Desplace la parte accionada hacia
el tope hasta que el automatismo se
detenga automaticamente.

2. Programacion de la
posicion final de salida

Haga girar el automatismo en
direccion de salida y mantenga
presionada la tecla de marcha hasta
que el automatismo sobrepase la
posicion final de salida @, luego
ejecute una subida ® y de nuevo
una bajada ©, para finalmente
detenerse en la posicion final de
salida y confirmar el proceso de
programacion por medio de un
,Clac* ©.

*

Desplace la parte accionada a la
posicion de salida. A continuacion,
pulse las teclas de programacion y
SALIDA hasta que el automatismo
haga 1 vez ,clac”.

2. Programacion de la

posicion final de entrada (en

el modo de ajuste)

® Tope de posicion final de
entrada
Desplace la parte accionada
hacia el tope superior, hasta
que el automatismo se detenga
automaticamente.

® Hasta el punto ,,posicion final
de entrada“
Desplace la parte accionada a la
posicion de entrada deseada. A
continuacion, pulse las teclas de
programacion y ENTRADA hasta
que el automatismo haga 1 vez
sclac.

3. Borrado de las posiciones
finales (en el modo de ajuste)
Pulse las teclas de programacion
y STOP hasta que el automatismo
haga 2 veces ,clac” al cabo de 6
segundos.

Si la parte accionada se encuentra
entre las posiciones finales, se
borran ambas posiciones finales. Si
la parte accionada se encuentra en
una posicion final, solo se borra esa
posicion final.
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Automatismo modelo C18 PLUS

Ajuste de las posiciones intermedias

1. Programacion de la
posicion intermedia |

Desplace la parte accionada a la
posicion intermedia deseaday pulse
las teclas STOP y SALIDA hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac”.

Repita el procedimiento si desea
sobrescribir la posicion intermedia.

Para desplazar la parte accionada
hasta la posicion intermedia |, pulse
2 veces la tecla SALIDA en el plazo
de un segundo.

2. Programacion de la
posicién intermedialll
Desplace la parte accionada a la
posicion intermedia deseada vy
pulse las teclas STOP y ENTRADA
hasta que el automatismo haga 1
vez ,clac”.

Repita el procedimiento si desea
sobrescribir la posicion intermedia.

Para desplazar la parte accionada
hasta la posicion intermedia Il, pulse
2 veces la tecla ENTRADA en el
plazo de un segundo.

3. Borrar la posicion
intermedia l / Posicion
intermedialll

Desplace el automatismo hasta
la posicion intermedia que desee
borrar y repita el proceso de
programacion (presionar las
teclas STOP y SALIDA o bien
STOP y ENTRADA) hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.
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Ajuste de la funcion especial Descarga del paiio (en

el modo de ajuste)

Activar/desactivar la
descarga del paiio (en el
modo de ajuste)

En el estado de suministro, la
funcion de descarga del pano esta
desactivada en los automatismos
modelo P - 35 mm y activada en los
automatismos modelo R - 45 mm.

Desplace la parte accionada hasta
el tope superior @. Pulse la tecla de
programacion @ vy, adicionalmente,
las teclas de Stop y SALIDA @ hasta
que el automatismo confirme la
activacion o desactivacion de la
descarga del pano.

Salir del modo de

ajuste

El modo de ajuste se desactiva
manteniendo pulsada durante 3
segundos la tecla de programacion
@. El anillo LED se apaga @. El
automatismo se encuentra ahora en
modo normal.

Reconocimiento

sensible de obstaculos
Si durante el funcionamiento se
reconoce un obstaculo (p. e€j.,
carga de viento durante la bajada),
el automatismo se detiene, invierte
la direccion de marcha e intenta
superar el obstaculo una segunda
vez. Si tampoco lo consigue en
un tercer intento, el automatismo
se desconecta @. Si se presentan
obstaculos en diferentes puntos, el
automatismoinicialostresintentosde
nuevo en todos ellos. Después de un
maximo de diez interrupciones de la
marcha ocasionadas por obstaculos
en diferentes puntos, el automatismo
se desconecta después de invertir
la marcha. Aprox. 15 cm antes de la
posicion final inferior, el automatismo
se desconecta ya al reconocer por
primeravez un obstaculoy no ejecuta
ningun otro intento de repeticion.
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Set de mando SWS241

Puesta en servicio del set inalambrico de sol-viento
para el emisor con sensor - SWS241

1. Programacion del emisor

maestro o

a. Desplace la parte accionada
a una posicibn mas o menos f}
central pulsando la tecla de \¥/ :
conmutacion ARRIBA/STOP/ : [

ABAJO..

&

b. Pulse a continuacion la tecla de

programacion en el SWC510. .
El SWC510 se situa durante

3 minutos en el modo de K»
programacion. \./

Nota: Para poder reconocer , ;
claramente el Lvaivén“ se & \
recomienda que la parte accionada w w
se encuentre entre las posiciones ‘ ‘
finales. ‘ ‘

c. Pulse la tecla de programacion
@ en el emisor SWC441-lI o
dentro del plazo del modo de . o /
programacion hasta que se /,@n!’
produzca una confirmacion @ - i
(,vaivén“ de la parte accionada). '

2. Ajuste del valor umbral de sol
Retire el campo para rotulacion situ-
ado al dorso del emisor SWC441-1l.
Gire el regulador del valor umbral de
sol con la ayuda del dispositivo de
ajuste adjunto hasta que alcance el
valor deseado.

El valor umbral de sol puede
ajustarse en 15 niveles (entre aprox.
2 y 100 KLux). Al girar lentamente
el regulador, los niveles se indican
en forma de un ,vaivén“ de la parte
accionada.

3. Ajuste del valor umbral de
viento

Gire el regulador del valor umbral de
viento con el dispositivo de ajuste
adjunto hasta que alcance el valor
deseado.

El valor umbral de viento puede
ajustarse en 11 niveles (entre aprox.
2y 22 m/s). Al girar lentamente el
regulador, los niveles se indican en
forma de un ,vaivén“ de la parte
accionada.

4. Comprobacion de los ajustes
Después de ajustar los valores
umbral, la instalacion se encuentra
automaticamente en el modo TEST.
En el modo TEST se acortan los
tiempos de la funcién de sombreado
y del control de viento. En el modo
automatico pueden comprobarse
las funciones.

Llevando el interruptor deslizante
del modo automatico al modo
manual y de nuevo al modo
automatico se finaliza el modo de
test. En caso de no accionar el
interruptor deslizante, el modo de
test se desactiva automaticamente
al cabo de 15 minutos.

Modo manual
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Set de mando SWS441 /SWS641

Puesta en servicio del set inalambrico de sol-viento
para el emisor con sensor - SWS441/SWS641

1. Programacion del emisor
maestro

Desconecte y vuelva a conectar
la tension de red en el receptor
de radio (automatismo modelo
PSF(+)) @. A continuacion, pulse la
tecla de programacion en el emisor
maestro @ deseado hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac” ©.

Nota: Consulte las paginas 92 y 93
para ajustar las posiciones finales en
el modelo de automatismo PSF(+).

2. Programacion de SC811/

SC861

a) Pulse la tecla de programacion
des Emisor maestros @ hasta
que el automatismo tubular haga
1vez ,clac” @®.

b) A continuacion, pulse la tecla de
programacion des SC811/SC861
® hasta que el automatismo
tubular haga 1 vez ,clac“ @.

c) Vuelva a pulsar la tecla de
programacion del SC811/SC861
® hasta que el automatismo
tubular haga 2 veces ,clac“ @.

zzzzzz

2x clac

1x clac o
. (2]
(1)
/"’”’.M
(=]
( . Il
1x clac
V- Q@
)
° 9’
2x clac @
(6]

P
?

o

o2

3. Ajuste del valor umbral de
sol

Retire el campo para rotulacion situ-
ado al dorso del emisor SWC441-1l.
Gire el regulador del valor umbral de
sol con la ayuda del dispositivo de
ajuste adjunto hasta que alcance el
valor deseado.

El valor umbral de sol puede
ajustarse en 15 niveles (entre aprox.
2y 100 KLux). Al girar lentamente el
regulador, los niveles se indican en
forma de ,clacs“ del automatismo
tubular.

4. Ajuste del valor umbral de
viento

Gire el regulador del valor umbral de
viento con el dispositivo de ajuste
adjunto hasta que alcance el valor
deseado.

El valor umbral de viento puede
ajustarse en 11 niveles (entre aprox.
2y 22 m/s). Al girar lentamente el
regulador, los niveles se indican en
forma de ,clacs” del automatismo
tubular.

5. Comprobacion de los ajustes
Después de ajustar los valores
umbral, la instalacion se encuentra
automaticamente en el modo TEST.
En el modo TEST se acortan los
tiempos de la funcion de sombreado
y del control de viento. En el modo
automatico pueden comprobarse
las funciones.

Llevando el interruptor deslizante en
el SWC441-Il del modo automatico
al modo manual y de nuevo al modo
automatico se finaliza el modo de
test. En caso de no accionar el
interruptor deslizante, el modo de
test se desactiva automaticamente
al cabo de 15 minutos.

p C
" p) C
A e
0P
p C
p C
p C
2 &
= ¥oln
p C
Modo manual Modo automatico
$2 BECKER &2 BECKER -
8
o
(7]
A
0
.
(3}
()
e
9
@ =
D

& BECKER

Controles



Set de mando SWS541 PLUS

Puesta en servicio del set inalambrico de sol-
viento-lluvia con el emisor SWC541 PLUS y
el sensor SC911 PLUS

Nota: Consulte los capitulos C12 PLUS, C18 PLUS, VC420 PLUS y
VC470 PLUS para programar el emisor en el receptor.

Si desea agregar el SWS541 PLUS a una red ya instalada (red de
malla), programe primero el emisor SWC541 PLUS en la red.

Para ello, pulse la tecla de programacion en un emisor que ya pertenezca a esa
red hasta que el anillo LED deje de cambiar constantemente de color y se ilumine
en verde o azul. En el emisor SWC541 PLUS nuevo, todavia en estado de fabrica,
mantenga pulsada la tecla de programacion hasta que los anillos LED de ambos
emisores se rellenen en el sentido de las agujas del reloj y parpadeen en verde (ver
también: Tecnologia de radio CentronicPlus en el anexo).

Agregar el sensor SC911 PLUS alared (activar) y
asignarlo a un receptor

Establecer el modo de
programacioén en el sensor
Conecte el suministro de corriente
© (Power On) para ajustar el SC911
PLUS durante 15 minutos en el modo
de programacion. EI SC911 PLUS
confirma el modo de programacion

mediante 1 destello verde del LED
(2}

@ 1 destello
- =

Seleccionar el sensor que )
se encuentra en modo de
programacion

Al presionar durante 3 segundos

la tecla de programacion @ , el N I I
emisor busca todos los receptores |

que se encuentran en modo de | o
programacion. La busqueda |

se indica mediante un cambio |
constante de color del anillo LED
@. El emisor se conecta con un
receptor que se encuentre en el
modo de programacion (sensor). El
anillo LED se ilumina en amarillo ©.

Si hay varios receptores (sensores)
en modo de programacion, puede
seleccionarse el SC911 PLUS
deseado con la tecla de ENTRADA o
SALIDA @. El SC911 PLUS confirma
la seleccion mediante 3 destellos
verdes del LED ©.

Activar el sensor

Pulse brevemente la tecla STOP ®
para activar el sensor e integrarlo
en la red de malla. El anillo LED
se ilumina en blanco @. El sensor
confirma la activacion mediante 3
destellos verdes ©.

Seleccionar un receptor en
lared

Después de pulsar brevemente
la tecla de programacion ©, se
produce una confirmacion por parte
de un receptor en la red. El anillo
LED se ilumina en azul/blanco. Por
medio de la tecla de ENTRADA o
SALIDA @ se puede seleccionar el
receptor al que se desea asignar el
sensor @.

Asignar el sensor al receptor
Pulsando brevemente la tecla STOP
® se asigna el sensor al receptor.
El anillo LED se ilumina en verde/
blanco. Los valores del sensor se
transmiten ahora al receptor. Vuelva
a pulsar la tecla STOP para anular
la asignacion. El anillo LED vuelve a
iluminarse en azul/blanco ®.

®

® 3 destellos
m -

|

® 3 destellos

ol
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Set de mando SWS541 PLUS

Finalizar el proceso de
programacion

Mantenga pulsada la tecla de
programacion @  durante 3
segundos para finalizar el proceso
de programacion. El anillo LED se
apaga 9.

Ajuste de los valores umbral
y del comportamiento con
lluvia en el receptor

Seleccionar un receptor

Al presionar durante 3 segundos la
tecla de programacion @, el emisor
busca todos los receptores que
se encuentran en la misma red.
La busqueda se indica mediante
un cambio constante de color del
anillo LED @. El emisor se conecta
automaticamente con el receptor
mas cercano en la red. El anillo LED
se ilumina en verde ® (activo) o azul
(inactivo).

Pulse la tecla ARRIBA o ABAJO para
seleccionar el receptor deseado ©.
El receptor confirma la seleccion me-
diante 1 ,clac” o un movimiento de
marcha.

Activar el modo de ajuste

El modo de ajuste se activa
pulsando brevemente la tecla de
programacion @. El anillo LED
parpadea en azul claro @. El
receptor se encuentra ahora en el
modo de ajuste.

—\ 1x clac

a1

1x clac 1x clac
D) T

gq
(1]
| = §
N =
| (2]

1. Ajuste del valor umbral de
sol

Pulse la tecla de funcion @ durante
3 segundos para que el emisor
cambie al ajuste del valor umbral de
sol. Para modificar el valor umbral de
sol, pulse la tecla ARRIBA o ABAJO
. Si desea volver a seleccionar el
valor preajustado, pulse la tecla
STOP ©.

2. Ajuste del valor umbral de
viento

Durch 1 s. langes Dricken der
Funktionstaste @ durante 1 segundo
para que el emisor cambie al ajuste
del valor umbral de viento. Para
modificar el valor umbral de viento,
pulse la tecla ARRIBA o ABAJO ©.
Si desea volver a seleccionar el valor
preajustado, pulse la tecla STOP ®.

3. Ajuste del comportamiento
con lluvia

Pulse la tecla de funcion @ durante 1
segundo para que el emisor cambie
al ajuste del comportamiento
con lluvia. Si desea que la parte
accionada entre cuando llueva,
pulse la tecla ARRIBA @®. Si desea
que la parte accionada salga cuando
llueva, pulse la tecla ABAJO ©. Si
pulsa la tecla STOP, no se producira
ninguna reaccion cuando llueva @.

Salir del modo de ajuste y
guardar los ajustes

El modo de ajuste se desactiva
manteniendo pulsada durante 3
segundos la tecla de programacion
@. El anillo LED se apaga ®. El
receptor guarda los ajustes.

Proteccion solar
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Control SC211

Puesta en servicio del sensor inalambrico de
movimiento para toldos SC211

1. Programacion del emisor
maestro

Desconecte y vuelva a conectar
la tension de red en el receptor de
radio (automatismo modelo PSF(+))
@. A continuacion, pulse la tecla de
programacion en el emisor maestro
SWC241-1l ® deseado hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac” ©.

Nota: Consulte las paginas 92 y 93
para ajustar las posiciones finales en
el modelo de automatismo PSF(+).

2. Programacion del SC211

a.) Retire el campo para rotulacion
situado al dorso del emisor
SWC241-Il. Gire hasta el maximo
el regulador del umbral de
viento SWC241-1l en el sentido
de las agujas del reloj con el
dispositivo de ajuste adjunto ©.
A continuacioéon, pulse la tecla
de programacion @ hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac”
(3}

b) A continuacion, pulse la tecla
de programacion roja @ del
SC211 hasta que el automatismo
tubular haga 1 vez ,clac“ ©.

c) Vuelva a pulsar la tecla de
programacion roja ® hasta que
el automatismo tubular haga 2
veces ,clac @.

\\\\\\\

1x clac

N

1x clac
A

Eﬂ

2x clac

EEQ
:ﬂ

3. Ajuste del valor umbral de
viento

Gire el regulador del valor umbral
de viento en el SWC241-Il con el
dispositivo de ajuste adjunto hasta
que alcance el valor deseado.

El valor umbral de viento puede
ajustarse en 11 niveles (entre aprox.
2y 22 m/s). Al girar lentamente el
regulador, los niveles se indican en
forma de ,clacs“ del automatismo
tubular.

4. Ajuste del angulo de
activacion

Ajuste el angulo de activacion en el
interruptor giratorio situado sobre la
platina con el dispositivo de ajuste
adjunto.

5. Programacion del angulo
de activacioén

Desplace el toldo a la posicion final
de salida. Después de esperar
15 segundos, pulse el boton de
programacion hasta que al cabo de
6 segundos el LED cambie de verde
a naranjay de nuevo a verde.

0 = desconectado
1 =sensible
9 =insensible

Proteccion solar
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Control VC470-II

Puesta en servicio

Conexion

Con el receptor de radio externo
VC470-1l es posible transformar
automatismos convencionales para
venecianas, toldos y persianas en
automatismos inalambricos. La
conexion se establece por medio
del enchufe Hirschmann STAS 3
del automatismo y del conector
Hirschmann STAK 3 para la
alimentacion de red.

1. Programacion del emisor
maestro

Desconecte y vuelva a conectar
la tension de red en el receptor de
radio VC470-1l ©. A continuacion,
pulse la tecla de programacion en el
emisor maestro @ hasta que el control
confirme el proceso de programacion
mediante un breve ,vaivén“ (3
segundos en los automatismos
nuevos, 10 segundos al reprogramar
un emisor maestro ya programado).

2. Correccion del sentido de
giro

Para conmutar el sentido de giro,
gire con cuidado hasta la posicion
opuesta el conmutador del sentido
de giro situado en el lado de
conexion a la red del VC470-Il.

o I

Re:

Automatismo

Automatismo

3. Programacion de la
posicion intermedia/posicion
de orientacion

Desplace la veneciana de la posicion
finalsuperioralaposicionintermedia
deseada y pulse a continuacion las
teclas STOP y ABAJO hasta que el
automatismo confirme el proceso
de programacion en forma de un
Lvaivén*.

Desplace la veneciana a la
posicion de orientacion deseada
y pulse a continuacion las teclas
STOP y ARRIBA hasta que el
automatismo confirme el proceso
de programacion en forma de un
Lvaivéen*.

4. Borrado de la posicion inter-

media/posicion de orientacion

Pulse brevemente la tecla STOP ©,
a continuacion pulse y mantenga
pulsada la tecla STOP durante 6 se-
gundos @ hasta que el automatismo
confirme el proceso de borrado con
un ,vaivén“.

Al conmutar entre los modos veneci-
ana/persiana/toldo se borran asimis-
mo la posicion intermedia y la posici-
on de orientacion.

Las posiciones también se pueden
borrar de forma individual desplazan-
do la parte accionada a la posicion in-
termedia o de orientacion correspon-
diente (doble pulsacion de ARRIBA o
ABAJO) y repitiendo a continuacion el
proceso de programacion.

5. Conmutacion: modo
veneciana/persiana/toldo
Pulse la tecla de programacion
en el emisor maestro durante 3
segundos hasta que el automatismo
realice un movimiento de ,vaivén“
@. A continuacion, pulse las teclas
de programacion, ARRIBA, STOP y
ABAJO durante 10 segundos hasta
que el automatismo confirme el
proceso de conmutacion en forma
de un ,vaivén“ @,

Posicion intermedia

I

T
|

Posicién de orientacion

(1) A o
63‘%

1
]
o
(7]
c
0
o
)
o)
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Control VC470 PLUS

Puesta en servicio

Conexion

Con el receptor de radio externo
VC470-11 PLUS es posible
transformar automatismos

convencionales para venecianas,
toldos y persianas en automatismos
inalambricos. La conexion se
establece por medio del enchufe
Hirschmann STAS 3delautomatismo
y del conector Hirschmann STAK 3
para la alimentacion de red.

Comprobar y conmutar el
modo de funcionamiento

Para conmutar el modo de
funcionamiento, gire con cuidado
el conmutador de modo situado
en el lado de conexion a la red
del VC470 PLUS. En el estado de
suministro esta activado el modo de
funcionamiento para veneciana.
Después de conmutar el modo y
de conectar el VC470 PLUS a la
tension de red, se borran todas las
programaciones anteriores.

Red
=i

Red

Automatismo

Automatismo

conmutacion

Persiana Posicion 1
(tope izquierdo)

Proteccion solar Posicion 2

Veneciana Posicion 3

(estado de suministro)

Actuador de Posicion 4

(tope derecho)

Establecer el modo de
programacion

Para ajustar el VC470 PLUS
durante 15 minutos en el modo de
programacioén, conecte la tension
de red @ o enchufe el conector
Hirschmann ®en ellado de conexion
a la red. EI VC470 PLUS confirma el
modo de programacion mediante un
breve movimiento de marcha.

Programar un emisor
CentronicPlus

Al presionar durante 3 segundos
la tecla de programacion @, el
emisor busca el VC470 PLUS que se
encuentraenmodode programacion.
La busqueda se indica mediante un
cambio constante de color del anillo
LED @®. El emisor se conecta con el
VC470 PLUS, el anillo LED se ilumina
enamarillo®yelVC470 PLUS ejecuta
un movimiento de marcha. Si hay
varios receptores al mismo tiempo
en modo de programacion, puede
seleccionarse el receptor deseado
conlateclade ENTRADA 0 SALIDA®.
En los emisores multicanal, el canal
de emision deseado se selecciona
por medio de la tecla de funcion ©.

Pulse la tecla STOP para activar el
canal de emision; el anillo LED se
ilumina en verde ®. Pulse de nuevo
la tecla STOP para desactivar el
canal de emision; el anillo LED se
ilumina en azul @. Volviendo a pulsar
la tecla STOP, se activa de nuevo
el canal de emision; el anillo LED
vuelve a iluminarse en verde G.

Pulsando brevemente la tecla de
programacion ® se cambia al modo
de ajuste. El anillo LED parpadea en
azul claro ©.

El emisor se ajusta en el modo
normal manteniendo pulsada la
tecla de programacion ® durante 3
segundos. El anillo LED se apaga ©.

B16.

®
®

7
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Programar un emisor maestro
Centronic

Una vez ajustado el VC470 PLUS
en el modo de programacion,
pulse la tecla de programacion en
el emisor maestro deseado hasta
que el control confirme el proceso
de programacion mediante una
breve orden de SALIDA/ENTRADA
(3 segundos en los automatismos
nuevos, 10 segundos al reprogramar
un emisor maestro ya programado).

Activar el modo de ajuste tras
la programacioén del emisor
CentronicPLUS

Pulse durante 3 segundos la tecla
de programacion @ para que el
emisor se conecte con un receptor
de la instalacion (red). Después de
un cambio de color continuo del
anillo LED @, el receptor confirma
la conexion. El anillo LED indica
mediante una luz verde o azul si el
canal de emision esta activo ® o
inactivo @. Con la tecla de ENTRADA
o SALIDA puede seleccionarse
el VC470 PLUS deseado ©.
Pulsando brevemente la tecla de
programacion @ se conecta el modo
de ajuste, el anillo LED parpadea en
azul claro @.

Cambiar el sentido de giro
por medio del emisor

Solo es posible modificar el sentido
de giro mientras no se haya ajustado
ningun margen de desplazamiento.

Pulse las teclas de programacion,
ENTRADA y SALIDA en el emisor
CentronicPlus (enelmodo de ajuste)
o en el emisor maestro Centronic
hasta que el control confirme la
modificacion del sentido de giro.

N

Ajustar el
desplazamiento
Desplace la parte accionada
(persiana, proteccion solar o
veneciana) ala posicion final inferior.
Pulse las teclas de programacion y
SALIDA en el emisor CentronicPlus
(en el modo de ajuste) o en el
emisor maestro Centronic hasta que
el control confirme.

margen de

A continuacion, desplace la parte
accionada (persiana, proteccion
solar o veneciana) a la posicion
final superior. Pulse las teclas de
programacion y ENTRADA en el
emisor CentronicPlus (en el modo
de ajuste) o en el emisor maestro
Centronic hasta que el control
confirme.

Ajustar la orientaciéon maxima
(solo en venecianas)

Desplace la veneciana hacia arriba
desde la posicion final inferior hasta
que las lamas estén completamente
abiertas. Pulse las teclas de
programacion y SALIDA en el emisor
CentronicPlus (en elmodo de ajuste)
o en el emisor maestro Centronic
hasta que el control confirme.

Proteccion solar
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Borrar el margen de
desplazamiento y la
orientacion maxima (en
venecianas)

Desplace la parte accionada
(persiana, proteccion solar o
veneciana) a un punto entre las
posiciones finales. Pulse las teclas
de programacion y STOP en el
emisor CentronicPlus (en el modo
de ajuste) o en el emisor maestro
Centronic hasta que el control
confirme.

Ajuste de las
posiciones intermedias

Programacion de la posicion
intermedia |

Desplace la parte accionada a la
posicion intermedia deseada (con
orientacion en el modo veneciana)
y presione las teclas de STOP vy
SALIDA en el emisor CentronicPlus o
en el emisor Centronic hasta que el
control confirme el ajuste mediante
un movimiento de marcha.

Para desplazar la parte accionada
hasta la posicion intermedia |, pulse
2veces latecla SALIDA en el plazo de
un segundo.

Programacion de la posicion
intermedialll

Desplace la parte accionada a
la posicion intermedia deseada
(con orientacion en el modo
veneciana) y presione las teclas
de STOP y ENTRADA en el emisor
CentronicPlus o en el emisor
Centronic hasta que el control
confirme el ajuste mediante un
movimiento de marcha.

Para desplazar la parte accionada
hasta la posicion intermedia ll, pulse
2 veces la tecla ENTRADA en el
plazo de un segundo.

Borrado de la posicion
intermedia lI/posicién
intermedialll

Desplace la parte accionada a la
posicion intermedia que desee
borrar pulsando 2 veces la tecla de
ARRIBA o SALIDAy repita el proceso
de programacion con el emisor
CentronicPlus o Centronic hasta
que el control confirme el borrado
mediante 2 movimientos de marcha.

Funcion: Actuador de
conmutacion

Pulsando la tecla de ARRIBA o
SALIDA de un emisor CentronicPlus
o Centronic se conecta la salida
+ARRIBA", y pulsando la tecla STOP
se desconecta de nuevo.

197

Consumidor
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Los sistemas inalambricos Centronic

Principio: configuracion de controles individuales,
de grupo y centrales

Cada receptor de radio posee una posicion de memoria para un emisor maestroy 15
posiciones de memoria para emisores adicionales.

15 emisores adicionales

Emasor‘mam////// \\\\\

"/gwl'l'l'l'l[l'll'lI'I'I'I'I'I'II‘F

El emisor maestro se programa en el receptor a través de la tecla de programacion
de radio/el interruptor de radio, o bien por medio de un Power ON. Todos los
demas emisores se programan en el receptor con la ayuda del emisor maestro.
Programando un emisor en varios automatismos puede configurarse asi un emisor
de grupo o central.

Ejlemplo: \/3 Aldlf HEN ILF
f

V3e3d|e| | |«F

Grupo Central

[>] am®
(=] am®
[o] am®
[2] am®
[¢] am®
[~] a=®

Individual (maestro)

Emisor individual A (emisor maestro) controla el automatismo 1
Emisor individual B (emisor maestro) controla el automatismo 2
Emisor individual C (emisor maestro) controla el automatismo 3
Emisor de grupo d controla los automatismos 1y 2
Emisor de grupo e controla los automatismos 2y 3
Emisor central f controla los automatismos 1,2y 3

En los emisores de 5 canales, cada uno de los canales se comporta como un emisor
independiente. Al seleccionar todos los canales (todos los LED de grupo encendi-
dos), reaccionan todos los receptores en los que se haya programado el emisor.

Ejemplo:

e 1
S

Canal 1 - ,Emisor individual A“ (emisor maestro) controla el automatismo 1

Canal 2 - ,Emisor individual B“ (emisor maestro) controla el automatismo 2

Canal 3 - ,Emisor individual C* (emisor maestro) controla el automatismo 3

Canal 4 - ,Emisor de grupo d“ controla los automatismos 1y 2

Canal 5 - ,Emisor de grupo e“ controla los automatismos 2y 3

Canal 6 - ,Emisor central” (todos los LED de grupo encendidos) controla los auto-
matismos 1,2y 3
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Los sistemas inalambricos Centronic

Programacion de los emisores

Programacioén del emisor
maestro

Conecte de nuevo la tension de
red (Power On) en el receptor de
radio (automatismo inalambrico o
receptor de radio Centronic externo)
o bien lleve el interruptor de radio
del automatismo inalambrico a
la posicion @ o pulse la tecla de
programacion de radio del receptor
de radio Centronic externo @.

A continuacion, pulse durante 3
segundos la tecla de programacion
en el emisor @ hasta que el
automatismo inalambrico haga 2
veces ,clac” ® o el receptor de radio
externo confirme el proceso de
programacion ejecutando 2 breves
desplazamientos.

Sobrescribir el emisor maestro
Mediante la programacion de
un nuevo emisor maestro se
sobrescribe el antiguo emisor
maestro. Todas las  demas
programaciones realizadas en el
receptor se conservan.

Conecte de nuevo la tension de
red (Power On) en el receptor de
radio (automatismo inalambrico o
receptor de radio Centronic externo)
o bien lleve el interruptor de radio
del automatismo inaldmbrico a
la posicion @ o pulse la tecla de
programacion de radio del receptor
de radio Centronic externo @.

A continuacion, pulse durante 10
segundos la tecla de programacion
en el emisor maestro nuevo
a programar @ hasta que el
automatismo inalambrico haga 2
veces ,clac* ® o el receptor de radio
externo confirme el proceso de
programacion ejecutando 2 breves
desplazamientos.

v A
R

(3) :ﬂ 2x clac

M LTIl

Programacion de emisores
adicionales

Pulse durante 3 segundos lateclade
programacion en el emisor maestro
©® hasta que el automatismo
inaldmbrico haga 1 vez ,clac* @ o el
receptor de radio externo realice 1
breve desplazamiento.

A continuacion, pulse durante 3
segundos la tecla de programacion
en el emisor nuevo a programar
® hasta que el automatismo
inalambrico haga 1 vez ,clac“ @ o el
receptor de radio externo realice 1
breve desplazamiento.

Por dltimo , pulse de nuevo
durante 3 segundos la tecla de
programacion en el emisor nuevo
a programar © hasta que el
automatismo inalambrico haga 2
veces ,clac” ® o el receptor de radio
externo confirme el proceso de
programacion ejecutando 2 breves
desplazamientos.

) :)_m 1x clac
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Los sistemas inalambricos Centronic Borrar todos los emisores 03) ke

(excepto el emisor maestro)
Pulse durante 3 segundos latecla de gclAlblcldlelflgl [ | [ |

Borrado de los emisores programacion en el emisor maestro

. © hasta que el automatismo
Borrar uno a uno los emisores @ 5 'xclac inalambrico haga 1 vez ,clac“ ® o el 9
Pulse durante 3 segundos la tecla de D) receptor de radio externo realice 1 =

programacion en el emisor maestro . |A| b | = | d | = | | | | | | | breve desplazamiento.
@ hasta que el automatismo
inalambrico haga 1 vez ,clac“ ® o el
receptor de radio externo realice 1
breve desplazamiento.

)
[m]
(
(1)

/‘{W

Pulse de nuevo durante 3 segundos ¢ 5 1xclac
lateclade programaciénenelemisor
maestro ® hasta que el automatismo @ |A|b | c | d | e| f |g| | | | |
inalambrico haga 1 vez ,clac“ @ o el
receptor de radio externo realice 1

[2] em®

[>] e=®

A continuacion, pulse durante 3 9;—\\1X0|30 breve desplazamiento. @ /_,9.,—
segundos la tecla de programacion =

en el emisor a borrar ©® hasta G|A|b|c|d|e| | | | | | |

que el automatismo inalambrico Iz'

haga 1 vez ,clac* @ o el receptor

de radio externo realice 1 breve a a [3)
desplazamiento. = = =
Porltimo, pulsedenuevodurante 10 g 5 2xclac
IZI IEI segundos la tecla de programacion
en el emisor maestro ® hasta que g@ A
el automatismo inalambrico haga
2 veces ,clac* ® o el receptor de
Por ultimo, pulse de nuevo durante 10 ) :ﬂZx clac radio externo confirme el proceso a /9,,,
segundos la tecla de programacion de borrado ejecutando 2 breves YYYYYY =
en el emisor a borrar ® hasta que o |A| b | CL |e| | | | | | | desplazamientos.
el automatismo inalambrico haga
2 veces ,clac“ ® o el receptor de I%‘
radio externo confirme el proceso /_9,,—

de borrado ejecutando 2 breves
desplazamientos.
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Los sistemas inalambricos B-Tronic

Principio: configuracion de controles individuales,
de grupo y centrales

A1 il =

3 s [T T 775 =

A3 sz [ T 3% =

)
)

= N = N

El emisor central S1 controla los automatismos A1, A2 y A3
El emisor de grupo S2 controla los automatismos A2 y A3
El emisor individual S3 controla el automatismo A3

En el proceso de programacion bidireccional (izquierdo), el emisor queda depositado
en la memoria del automatismo, asi como el automatismo en la memoria del emisor.
De esa forma, el emisor puede enviar 6rdenes de marcha al automatismo vy el
automatismo enviar mensajes de estado al emisor.

A través del modo maestro es posible controlar y programar por separado todos los
automatismos depositados en el emisor.

Modo maestro

Para ajustes ,especificos de Becker”
como, p. €j., la programacion de
posiciones finales, es necesario
ajustar el receptor en el modo
maestro.

Conexion del modo maestro
Pulserepetidamente lateclamaestra
© en un emisor ya programado
hasta que el automatismo deseado
haga 1 vez ,clac* ®.

Abandonar el modo maestro
Mantenga presionada la tecla
manual/automatico © hasta que la
tecla deje de parpadear @.

Modo de recepcion

Los emisores KNX-RF de Becker
pueden controlar diferentes
receptores KNX-RF. Para poder
controlar, p. ej., un atenuador de luz,
es necesario que esté ajustado el
modo de recepcion correspondiente
en el emisor.

Consultar el modo de recepcion
Presione durante 1 segundo la
tecla de programacion © vy la tecla
manual/automatico @. El modo de
recepcion actual se indica a través
de un cbdigo de destellos amarillos
del LED ©.

Cambiar el modo de recepcion
Presione durante 5 segundos la
tecla de programacion @ y la tecla
manual/automatico ®. A través de
un codigo de destellos amarillos del
LED ® se indica primero el modo de
recepcion actual y luego se cambia
al siguiente modo de recepcion.

) :ﬂ 1x clac

LED
1 destello
2 destellos
3 destellos
4 destellos
5 destellos
6 destellos

BECKER

Modo de recepcion
Persiana

Atenuador
Interruptor On/Off
Veneciana

Pantalla

Ventana para tejado
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Los sistemas inalambricos B-Tronic

Programar emisores (link)

Ajustar el automatismo en
modo de programacioén
O A través de Power On

Conecte la tension de red en el au-
tomatismo inalambrico B-Tronic ©.

® A través del interruptor en el
automatismo

Lleve el interruptor de radio del
automatismo inalambrico B-Tronic a
la posicion @.

® A través de un emisor ya
programado

Pulse repetidamente lateclamaestra
O hasta que el automatismo haga 1
vez ,clac* . A continuacion, pulse
la tecla de programacion © hasta
que el automatismo vuelva a hacer
1 vez ,clac* ©.

Programar emisores (link)

Pulse en el nuevo emisor la tecla
de programacion ® hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac” ®.

El LED de estado se enciende en
verde para confirmar que el proceso
de programacion ha surtido efecto.

13

® 0 :ﬂ 1x clac
(4 :ﬂ 1x clac

) :).\\ 2x clac

)

o

Desprogramar emisores (unlink)

(6) —:ﬁ 1x clac
(4) —:ﬁ 1x clac
() :ﬂ 1xclac

Ajustar el automatismo en
modo de desprogramacion
Pulse repetidamente la tecla
maestra @ en un emisor ya
programado hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac” @.
A continuacion, pulse en el mismo
emisor la tecla de programacion ©
hasta que el automatismo haga 1
vez ,clac* @. Vuelva a pulsar la tecla
de programacion @ hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac“ ©®.

Desprogramar emisores
(unlink)

Pulse la tecla de programacion @
del emisor que desee desprogramar
hasta que el automatismo haga 2
veces ,clac” ©.

(6 30))

2x clac
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Los sistemas inalambricos B-Tronic

Borrar todos los emisores en el automatismo

Ajustar el automatismo en
modo de desprogramacion
Pulse repetidamente la tecla
maestra @ en un emisor vya
programado hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac” @.
A continuacion, pulse en el mismo
emisor la tecla de programacion ©
hasta que el automatismo haga 1
vez ,clac* @. Vuelva a pulsar la tecla
de programacion ® hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac” @.

Desprogramar todos los
emisores en el automatismo
Pulse ahora en el mismo emisor las
teclas de programacion, ARRIBA,
STOP, y ABAJO hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac” @.

Borrar todos los
automatismos en el
emisor

Restablecer emisor a los
ajustes de fabrica

Retire una pila @ y vuelva a colocarla
al cabo de 2 segundos @. Pulse la
tecla maestra ® en el plazo de un
segundo y manténgala pulsada
hasta que deje de parpadear el LED
en el emisor al cabo de 5 segundos 'y
se encienda a continuacion en verde.

@:ﬂ 1x clac
e:ﬂ 1x clac
9%\\ 1x clac

s
G,

&
%

' 9
(1) (2]

Borrar del emisor
todos los receptores
que no envian seinales

de confirmacion

Depurar la memoria en el emisor
Es posible borrar de manera selec-
tiva del emisor aquellos receptores
aun registrados en su memoria,
pero que ya no transmiten senales
de confirmacion.

Asegurese de estar dentro del al-
cance de todos los receptores que
transmiten sefales de confirmaci-
on. Pulse en el emisor la tecla maes-
tra @ hasta que la tecla manual/au-
tomatico comience a parpadear @.
Pulse la tecla de programacion ©
y manténgala pulsada hasta que el
LED en el emisor se encienda en
amarillo @.

A continuacion, pulse la tecla de
programacion ® y manténgala puls-
ada hasta que el LED comience a
parpadear en amarillo ©®.

Por ultimo, pulse la tecla de pro-
gramacion @ y manténgala pulsada
hasta que el LED vuelva a parpade-
ar primero en amarillo ® y luego en
verde ©.

Modo repetidor

Activar el automatismo como

amplificador de la seiial de radio
Pulse repetidamente la tecla
maestra @ en un emisor ya
programado hasta que el
automatismo haga 1 vez ,clac” @.
A continuacion, pulse en el mismo
emisor las teclas de programacion
y manual/automatico ® hasta que
el automatismo haga 1 vez ,clac” ©.

Desactivar el automatismo
como amplificador de la
seial de radio

Lleve a cabo los pasos para la acti-
vacion arriba descritos hasta que el
automatismo haga 2 veces ,clac”.

(e}
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o 1x clac
9%‘% 1x clac
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Los sistemas inalambricos CentronicPLUS

Lared de malla

Los emisores y automatismos
de la serie CentronicPlus estan
equipados con emisory receptor, los
llamados transceptores. Al efectuar
la puesta en servicio, los emisores 'y
receptores forman juntos unared, la
red de malla o red mesh. Todos los
participantes de la red se conocen
entre si.

Si el enlace radioeléctrico directo
entre un emisor y un receptor se
bloquea, la red de malla inteligente
busca la siguiente mejor conexion a
través de una ruta alternativa.

Si un participante abandona la
ruta, p. ej. un automatismo en el
dormitorio que se desconecta por
la noche, la red de malla inteligente
calcula de manera autbnoma una
nueva ruta optima.

Durante la puesta en servicio,
asegurese de que todos los
participantes inalambricos  de
una instalacion pertenezcan a la
misma red de malla. Si de forma
involuntaria se crean redes de malla
diferentes, los participantes ya no
podran comunicarse entre si.

210

Instalacion de una red de malla

Establecer el modo de
programacion

Conecte la tension de red (Power
ON) @ o accione el interruptor o la
tecla de programacion de radio @
para ajustar uno o varios receptores
durante 15 minutos en el modo de
programacion.

Escanear el entorno/
conectar el modo de
busqueda de dispositivos en
el emisor

El emisor se ajusta en el modo
de busqueda de dispositivos
manteniendo pulsada la tecla
de programacion @ durante 3
segundos. El emisor indica el modo
de busqueda mediante un cambio
constante de color. El emisor se
conecta automaticamente con el
siguiente receptor @. El anillo LED
seilumina en amarillo ®y el receptor
confirma el establecimiento de la
conexion mediante un ,clac“ o un
movimiento de marcha.

El anillo LED amarillo indica que
todavia no se ha creado ninguna red
de malla.

Seleccionar un receptor

Con las teclas ARRIBA y ABAJO
se puede seleccionar el receptor
deseado. Con la tecla ABAJO se
seleccionan sucesivamente los
receptores mas alejados. Con la
tecla ARRIBA se seleccionan los
receptores mas cercanos.

Los receptores confirman la
seleccion mediante un ,clac” o un
movimiento de marcha.

211
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Los sistemas inalambricos CentronicPLUS

Crear una nueva red de malla

En los emisores multicanal, primero
se selecciona el canal de emision
deseado por medio de la tecla de
funcion @. Mediante una pulsacion
breve de la tecla STOP @ se crea
una nueva red de malla. El receptor
genera un codigo (clave de red) y lo
transmite al emisor.

Laluz verde del anillo LED indica que
el emisor esta activado. En el modo
normal, el receptor reaccionara alas
ordenes del emisor.

Al pulsar de nuevo la tecla STOP ©
el anillo LED se ilumina en azul. El
receptor no reaccionara en el modo
normal a las 6rdenes del emisor. Si
se pulsa de nuevo la tecla STOP @, el
anillo LED vuelve a estar activo.

Ampliar la red de malla

Con la tecla ABAJO @ se selecciona
el siguiente receptor. El anillo LED se
ilumina en amarillo.

Mediante una pulsacion breve de la
tecla STOP @ se agrega el receptor
alared de malla. El emisor transmite
al efecto la clave de red al receptor.

Mantenga pulsada la tecla de
programacion durante 3 segundos
para finalizar la programacion. El
emisor se encuentra en el modo
normal.

B

1x clac
D)

'\ 1x clac

000

:3\ 1x clac

2

1x clac

2

&

&

Seleccion del canal en
emisores multicanal (8
canales y 16 canales)

Canal individual

Pulse brevemente la tecla de funcion
@ para conmutar al siguiente canal.
En el modo normal Unicamente se
indican los canales activos. Los
canales no ocupados se omiten.

Canal de grupo

En los emisores de 8 y 16 canales,
los canales individuales estan
agrupados ademas en 2 o 4
canales de grupo, respectivamente.
Los canales de grupo (1-4, 5-8,
o bien 9-12, 13-16) se crean
automaticamente si se han activado
varios canales de un grupo. Al
seleccionar un canal de grupo,
todas las ordenes emitidas por el
emisor en el modo normal se aplican
a los receptores dentro del grupo
(6rdenes de marcha, conmutacion
manual/automatico, etc.)

Canal central

Si estan activos varios
receptores de grupos diferentes,
automaticamente se crea un canal
central. Al seleccionar el canal
central, todas las 6rdenes emitidas
por el emisor en el modo normal
se aplican a todos los receptores
(6rdenes de marcha, conmutacion
manual/automatico, etc.).

Asignacion de color en el
emisor de 1 canal

En el emisor de 1 canal pueden
asignarse al anillo LED 10 colores
diferentes. Mantenga pulsada al
efectolateclade funcion@hastaque
el anillo LED parpadee brevemente.
Con las teclas de ARRIBA y ABAJO
® puede seleccionarse otro color.
Mantenga pulsada durante 4
segundos la tecla de funcion © para
guardar el color asignado.

Emisor de 8 y 16 canales

5

(]

Canal Canal Canal Canal Canal

1 2 3 4 1-4

Emisor de 8 y 16 canales

Canal Canal Canal Canal Canal

5 6 7 8 5-8

Emisor de 16 canales
Canal Canal Canal Canal Canal
9 10 1 12 9-12
Emisor de 16 canales

(@») O (@») [@») O
Canal Canal Canal Canal Canal
13 14 15 16 13-16

Emisor de 8 y 16 canales
(@»)
Canal central
Emisor de 1 canal
(2)
(1) ANS! (@) ©
Color estan- Seleccion Seleccion
dar de color 1 de color 2,

etc.
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Los sistemas inalambricos CentronicPLUS

Asignar canales

Dentro de una red de malla pueden
reasignarse en todo momento los
canales de emision a los receptores.

Active el modo de busqueda de
dispositivos @. El emisor se conecta
con un receptor de la red de malla,
el anillo LED se ilumina en verde
(activo) o azul (inactivo). El receptor
confirma el establecimiento de la
conexion mediante un ,clac“ o un
movimiento de marcha.

Seleccione el canal al que desea
asignar receptores .

Seleccione el receptor deseado ©
(el anillo LED se ilumina en verde o
azul, el receptor confirma mediante
un ,clac® o un movimiento de
marcha).

Active el receptor en el canal
seleccionado @ (el anillo LED se
ilumina en verde) o desactive el
receptor @ (el anillo LED se ilumina
en azul).

Seleccione en su caso otros
receptores con la tecla ARRIBA o
ABAJO O vy activelos en el canal
seleccionado @.

Con la tecla de funcion puede
seleccionar el siguiente canal que
desea editar ®. Proceda del mismo
modo con el canal.

Mantenga pulsada durante 3
segundos la tecla de programacion
para salir del modo de busqueda de
dispositivos ©.

:h-\mclac
o
|5, L
9] ( 3s )
| é
|

’ﬂ 1x clac “\ 1x clac
q r
; 1x clac "\ 1x clac
KKKKKKKKK %;;_ q%:_

Agrupar receptores de
diferentes redes de malla

Los receptores de diferentes redes
de malla pueden agruparse muy
facilmente en una red de malla
comun por medio de un emisor.

Ajuste los receptores en el modo de
programacion (Power On) ©.

Active el modo de busqueda de
dispositivos en un emisor de la red
de malla @ en la que desea agrupar
todoslosreceptores. Acontinuacion,
seleccione un receptor que no se
encuentre en esa red de malla ©.
El receptor confirma mediante un
sclac“ o un movimiento de marcha,
el anillo LED se ilumina en amarillo.

Agregue el receptor a la red de
malla pulsando la tecla STOP ©. El
receptor esta activado en el canal
del emisor (el anillo LED se enciende
en verde). Si se pulsa de nuevo la
tecla STOP, el receptor se desactiva
(el anillo LED se ilumina en azul).

A continuacion, seleccione con
la tecla de ARRIBA o ABAJO el
siguiente receptor que desea
agregar a la red de malla. Pulse la
tecla STOP para agregar también
ese receptor ala red de malla.

Para salir del modo de busqueda
de dispositivos, pulse durante 3
segundos la tecla de programacion.

o
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Los sistemas inalambricos CentronicPLUS

Restablecer emisor a los
ajustes de fabrica

Restablezca primero a los ajustes de
fabrica el emisor que no pertenezca
alared. Paraello, extraiga una pila @
y vuélvala a colocar ® manteniendo
pulsada la tecla de programacion
® y mantenga pulsada la tecla de
programacion hasta que el anillo
LED emita 4 destellos de color
amarillo claro ©.

Agregar emisor a una red de
malla existente

Se pueden agregar emisores muy
facilmente a una red existente.
Para ello, restablezca el emisor a
los ajustes de fabrica como se ha
descrito anteriormente.

Active el modo de busqueda de
dispositivos en un emisor que ya
forme parte de la red de malla @ (el
emisor se conecta con un receptor
de la red de malla @, el anillo LED se
ilumina en verde o azul, el receptor
confirma).

Coloque ambos emisores uno junto
aotro. Enelemisor que se encuentra
en los ajustes de fabrica, mantenga
pulsada la tecla de programacion &
hasta que los anillos LED de ambos
emisores se hayan llenado en verde
en el sentido de las agujas del relojy
se apaguen.

Ambos emisores se encuentran
ahora en la misma red de malla.

4 destellos

ade @
- -
E E (4)
+ +

Emisor de la red

de malla de fabrica

4

Emisor en ajustes

Conmutacién manual/
automatico

Los receptores CentronicPlus
estan equipados con funciones
automaticas  (proteccion  solar,
funcion de memoria).

Pulse durante 3 segundos la tecla
STOP para que se muestre el estado
(manual/automatico).

Si se mantiene pulsada la tecla
STOP durante otros 3 segundos, se
conmuta el receptor.

Funcion de memoria

Los receptores CentronicPlus con
funcion de memoria se pueden
programar por medio del emisor
CentronicPlus.Lashorasdeconexion
se programan manteniendo pulsada
la tecla ARRIBA o ABAJO. Una
breve interrupcion de la marcha al
cabo de 6 segundos indica que la
programacion ha surtido efecto. El
anillo LED indica la programacion
mediante una animacion azul.

En el modo automatico, las 6rdenes
de marcha programadas se ejecutan
automaticamente cada 24 horas.
Una reprogramacion sobrescribe las
horas de conexion anteriores.

Indicacion del estado de las
pilas

Después de colocar las pilas se
indica el estado de las mismas. El
anillo LED se llena en el sentido de
las agujas del reloj en funciéon del
nivel de carga de las pilas.

3s (@) Bs (@]
verde modo automatico
rojo modo manual

amarillo (solo en canal de |di
grupo o central)

emisores multicanal

ferentes modos en

k. E,

Pilas Pilas casi
llenas agotadas
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Indicaciones de seguridad importantes

iCuidado! La no observancia de las presentes indicaciones puede
conllevar lesiones graves. Indicaciones de seguridad importantes para la
manipulaciéon de motores tubulares.

No permita a los niflos que jueguen con los controles.

Determinados componentes se hallan bajo una tension eléctrica peligrosa durante el
funcionamiento de dispositivos y aparatos eléctricos y electronicos, p. €j., la fuente de
alimentacion. Laintervencion no cualificada o lainobservancia de las indicaciones de advertencia
puede acarrear daios personales o materiales.

Los trabajos y las demas actividades, incluidos los trabajos de mantenimiento y limpieza, en
instalaciones eléctricas y en el resto de la instalacion han de ser efectuados Unicamente por
técnicos especializados, en particular por técnicos electricistas.

Antes de realizar la instalacion, ponga fuera de servicio todos los cables y dispositivos de mando
que no sean forzosamente necesarios para el funcionamiento.

Unicamente el fabricante estd autorizado para sustituir un cable de conexion a la red
eventualmente dafado.

La instalacion del automatismo debe disponer de un dispositivo de desconexion de todos los
polos de la alimentacion de red con un ancho de apertura de contactos de 3 mm como minimo
por cada polo (EN 60335).

Ponga fuera de servicio la instalacion y desconéctela de la red de alimentacion cuando haya que
realizar trabajos de mantenimiento o de limpieza, ya sea en la instalacion misma o en su entorno
directo.

Los automatismos con el cable de conexion HO5VV-F deben emplearse exclusivamente en
espacios interiores.

Deberan observarse todas las normas y todos los reglamentos vigentes en materia de instalacion
eléctrica.

Las instalaciones deben ser examinadas periédicamente por personal técnico para detectar
eventuales danos o signos de desgaste.

Mantenga fuera de servicio las instalaciones averiadas hasta el momento de su reparaciéon por
parte de un técnico especializado.

No utilice las instalaciones si se hallan personas u objetos en la zona de peligro.

Observe la zona de peligro de la instalacion durante su funcionamiento.

Mantenga una distancia suficiente (minimo 40 cm) entre las piezas moéviles y los objetos situados
en su entorno inmediato.

Evite o proteja las zonas de aplastamiento y de corte.

Mantenga las distancias de seguridad segun DIN EN 294.

Deben observarse las indicaciones de seguridad de la norma EN 60335-2-97. Tenga en cuenta
que esas indicaciones de seguridad no pueden constituir un listado completo y exhaustivo, ya
que la norma no puede contemplar todas las fuentes de peligro. El fabricante del automatismo
puede, por ejemplo, no tener en cuenta el disefio constructivo del producto accionado, el
comportamiento del automatismo en la situacion de montaje o la instalacion del producto final
en el lugar de emplazamiento del usuario final.

Si tiene alguna pregunta o duda en relacion con las indicaciones de seguridad contenidas en la
norma, dirijase al fabricante del subproducto o producto final en cuestion.

Solo se emplearan piezas de recambio, herramientas y dispositivos adicionales previamente
autorizados por el fabricante del automatismo.

El empleo de productos de terceros no autorizados o la realizacion de modificaciones en la
instalacion y sus accesorios pone en peligro su seguridad y la de otras personas, por lo que
queda prohibido el empleo de productos de terceros no autorizados, asi como la realizacion de
modificaciones no consensuadas ni autorizadas por nosotros. No nos hacemos responsables de
los dafos que de ello pudieran derivarse.

Coloque los dispositivos de mando a la vista del producto accionado a una altura superior a 1,5
m.

La eleccion del par nominal y de la duracion de conexion debe responder a las exigencias del
producto accionado.
Los datos técnicos, el par nominal y el tiempo de funcionamiento figuran en la placa de
caracteristicas del automatismo tubular.

+ Las piezas moviles del automatismo deben montarse a una altura superior a 2,5 metros sobre el
suelo o sobre otro plano que garantice el acceso al automatismo.

+ Paraacoplar el automatismo con la parte accionada deberan emplearse solamente componentes
del catalogo de productos Becker actual para accesorios mecanicos.

Indicaciones de seguridad importantes para la manipulacion de controles
conectados a lared.
Mantenga a los nifios alejados de los controles.
El dispositivo contiene piezas pequenas que pueden ser ingeridas.
+  Peligro de lesiones por descarga eléctrica
Las conexiones a la red de 230 V deberan encargarse a un técnico electricista.
- Desconecte el cable de conexion del suministro de corriente antes de proceder al montaje.
La conexion debera llevarse a cabo conforme a las normas de las empresas de suministro
eléctrico locales, asi como a las disposiciones para locales mojados y humedos segun VDE 100.
Mantenga a las personas alejadas de la zona de desplazamiento de las instalaciones.
Empleo Gnicamente en locales secos (excepto: VCJ470, VC410, VC510, SWC510).
+ Utilice unicamente piezas originales de Becker sin modificar.
Observe las disposiciones especificas de su pais.
Deseche adecuadamente las pilas usadas. Sustituya las pilas usadas solo por otras del mismo
tipo.
Silainstalacion se controla por medio de uno o varios dispositivos, la zona de desplazamiento de
la instalacion debera permanecer visible durante el funcionamiento.

Para la conexion de cables de mando (tensiones bajas de proteccion) deben emplearse
unicamente tipos de cable con la suficiente rigidez dieléctrica.

Indicaciones de seguridad importantes para la manipulacion de controles
alimentados por pilas y energia solar.
+ Mantenga a los nifios alejados de los controles.
El dispositivo contiene piezas pequefas que pueden ser ingeridas.
Mantenga a las personas alejadas de la zona de desplazamiento de las instalaciones.
Empleo Gnicamente en locales secos (excepto: SC861, SC561, SC211, SC431).
Utilice inicamente piezas originales de Becker sin modificar.
+ Observe las disposiciones especificas de su pais.
Deseche adecuadamente las pilas usadas. Sustituya las pilas usadas solo por otras del mismo
tipo.
Silaiinstalacion se controla por medio de uno o varios dispositivos, la zona de desplazamiento de
la instalacion debera permanecer visible durante el funcionamiento.
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En equipo es mas facil.



